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Katalog HY11-3341/DE

Hinweis

Dieses Dokument und andere Informationen von der Parker-Hannifin Corporati-
on, seinen Tochtergesellschaften und Vertragshandlern enthalten Produkt- oder
Systemoptionen zur weiteren Untersuchung durch Anwender mit technischen
Kenntnissen.Der Anwender ist durch eigene Untersuchung und Priifung allein
dafir verantwortlich, die endgultige Auswahl des Systems und der Komponenten
zu treffen und sich zu vergewissern, dass alle Leistungs-, Dauerfestigkeits-, War-
tungs-, Sicherheits- und Warnanforderungen der Anwendung erfillt werden. Der
Anwender muss alle Aspekte der Anwendung genau untersuchen, geltenden In-
dustrienormen folgen und die Informationen in Bezug auf das Produkt im aktu-
ellen Produktkatalog sowie alle anderen Unterlagen, die von Parker oder seinen
Tochtergesellschaften oder Vertragshandlern bereitgestellt werden, zu beach-
ten. Soweit Parker oder seine Tochtergesellschaften oder Vertragshandler Kom-
ponenten oder Systemoptionen basierend auf technischen Daten oder Spezifi-
kationen liefern, die vom Anwender beigestellt wurden, ist der Anwender daflr
verantwortlich festzustellen, dass diese technischen Daten und Spezifikationen
fur alle Anwendungen und vernunftigerweise vorhersehbaren Verwendungszwe-
cke der Komponenten oder Systeme geeignet sind und ausreichen.
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Elektrohydraulische Achsen

1. Einfihrung

Elektrohydraulische Achsen bieten ein héheres Kraftni-
veau als pneumatische oder elektromechanische Zylin-
der und eignen sich fur ein weites Aufgabenspektrum.

Materialwirtschaft / Férdersysteme
Holzbearbeitungs- und Kunststoffindustrie
Werkzeugmaschinen

Papierindustrie (Hebe- und Spannfunktionen)
Autoindustrie (Transport und Zuftihrung)
Elektrohydraulische Achsen verfligen Uber optimale
Merkmale zur Realisierung praziser Bewegungen
Hub bis 3000 mm

Druckkraft bis 620 kN

Zugkraft bis 320 kN

Positions- und Kraftregelung

Geschwindigkeit bis 1 m/s

Uberlastungsschutz

Integrierte Positionsrickflhrung

Lange Lebensdauer und geringe Wartung

Nur P und T Anschlisse erforderlich

3 Serien in je 8 GroBen verfligbar

Achsenregler (Option)

Sperrventile (Option)

Maximaldruckabsicherung (Option)

HY11-3341 DE Elektro_Achsen.indd CM 31.01.2012

Die elektrohydraulische Achse fur den geschlossenen
Regelkreis besteht aus bewahrten Standardkomponen-
ten. Sie wird als eine Einheit gebaut und getestet.

Die elektrohydraulische Achse ist mit der kombinierten
Regelungselektronik sofort einsatzbereit und benétigt
nur die Anschlussleitungen zum Hydrauliksystem.

Mit den elektrohydraulischen Linearantrieben von
Parker lassen sich mit den 3 Genauigkeitsklassen zu-
verlassig und kostengunstig die folgenden Positionier-
genauigkeit erreichen:

<+1 mm*
< +0,3 mm*
< +0,05 mm*

Genauigkeitsklasse 1:
Genauigkeitsklasse 2:
Genauigkeitsklasse 3:

*ohne auBere Last und Reibung

Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group
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Elektrohydraulische Achsen

2. Bestellschliissel
I I I I I
Zylinder- Zylinderhub Befesti- Genauig-  Regler- Zusatz- Konstr.-
groBe in mm gungsart keitsklasse option funktion Stand
Code Kolben-& | Kolbenstangen-& Code Zusatzfunktion
[mm] [mm] 0 Keine Option
040 | 028 40 28
050 | 036 50 36 1 Sperrventile in A und B
063 | 045 63 45 5 Maximaldruckabsicherung
063 | 036 63 36 der Stangenseite
080 | 056 80 56 Maximaldruckabsicherung
3 ?
080 | 045 80 45 der Kolben- und Stangenseite
100 | 070 100 70 Sperrventile in A und B
100 | 056 100 56 4 + Maximaldruckabsicherung
125 | 090 125 20 der Stangenseite
125 | 070 125 70 Sperrventile in A und B
5 + Maximaldruckabsicherung
125 | 056 125 56 .
der Kolben- und Stangenseite
160 | 110 160 110
160 | 090 160 90
200 | 140 200 140 — Code Regler Option
0 Ohne Regler
1 Mit Drucksensoren in A und B,
Code| Befestigungsart aber ohne Regler
0 C 2 Positionsregelung
1 DD
5 i 31 | Positions- und Druck-/Kraftregelung
3 SBd 40 Positionsregelung und frei program-
mierbares Anwendungsprogramm®
Positions- und Druck-/Kraftregelung
1) . )
Code Genauigkeitsklasse 5 und frei programmlerbar?s
—— —— Anwendungsprogramm
1 Positioniergenauigkeit < +1mm
1 . L ) .
) Positioniergenauigkeit < £0,3mm nur fir Genauigkeitsklasse 2-3 erhéltlich
Kraftgenauigkeit < +10% max. Kraft
3 Positioniergenauigkeit < +0,05mm
Kraftgenauigkeit < +2% max. Kraft
HY11-3341 DE Elektro_Achsen.indd CM 31.01.2012
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Elektrohydraulische Achsen

3. Auswahlhilfe
) —

[} E — %

8lE% | £m

s | 8| 58| z_

£ ST| 5T | 2% | 2-

X a8 | ts | 58| =8

2 2 o | @ 'g o | £0

S| x| 39| 8] | &<

= 5 g g S 2 § 1
= (S > o S50 0o | No

AXC 040 028 xxxx 1 810 570 25 12
AXC 040 028 xxxx 2 810 570 25 12
AXC 040 028 xxxx 3 1000 710 25 12
AXC 050 036 xxxx 1 890 600 39 18
AXC 050 036 xxxx 2 890 600 39 18
AXC 050 036 xxxx 3 670 460 39 18
AXC 063 045 xxxx 1 1000 760 62 29
AXC 063 045 xxxx 2 1000 760 62 30
AXC 063 045 xxxx 3 1000 720 62 29
AXC 063 036 xxxx 1 900 730 61 40
AXC 063 036 xxxx 2 900 730 62 41
AXC 063 036 xxxx 3 850 690 61 40
AXC 080 056 xxxx 1 1000 710 100 49
AXC 080 056 xxxx 2 1000 710 100 51
AXC 080 056 xxxx 3 640 450 100 49
AXC 080 045 xxxx 1 830 680 100 66
AXC 080 045 xxxx 2 830 680 100 68
AXC 080 045 xxxx 3 520 430 100 66
AXC 100 070 xxxx 1 650 450 155 76
AXC 100 070 xxxx 2 650 450 157 80
AXC 100 070 xxxx 3 1000 910 155 76
AXC 100 056 xxxx 1 660 540 154 104
AXC 100 056 xxxx 2 660 540 157 107
AXC 100 056 xxxx 3 1000 860 154 104
AXC 125 090 xxxx 1 1000 970 242 112
AXC 125 090 xxxx 2 1000 970 245 118
AXC 125 090 xxxx 3 1000 970 242 112
AXC 125 070 xxxx 1 1000 920 241 162
AXC 125 070 xxxx 2 1000 920 245 168
AXC 125 070 xxxx 3 1000 920 241 162
AXC 125 056 xxxx 1 970 870 240 190
AXC 125 056 xxxx 2 970 870 245 196
AXC 125 056 xxxx 3 970 870 240 190
AXC 160 110 xxxx 1 830 590 397 202
AXC 160 110 xxxx 2 830 590 402 212
AXC 160 110 xxxx 3 830 590 397 202
AXC 160 090 xxxx 1 690 560 395 265
AXC 160 090 xxxx 2 690 560 402 274
AXC 160 090 xxxx 3 690 560 395 265
AXC 200 140 xxxx 1 540 380 620 305
AXC 200 140 xxxx 2 540 380 628 320
AXC 200 140 xxxx 3 540 380 620 305
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1) Diese maximalen Geschwindigkeiten gelten fur eine
elektrohydraulische Achse ohne Berucksichtigung
der Anschlussleitungen. Grenzwerte der Anschluss-
leitungen in Bezug auf Druckverluste, Nenndriicke
oder zuldssige Stromungsgeschwindigkeit sind nicht
berucksichtigt. Einzelheiten siehe 3.1.

2) Die maximale Geschwindigkeit ist von der minimalen
Beschleunigungs- und Abbremszeit sowie vom Hub
in der Anwendung abhangig. Zylinder mit zu kurzem
Hub koénnen die maximale Geschwindigkeit nicht er-
reichen.

3) Die maximale Geschwindigkeit ist auch durch die ma-
ximale Kraft bei Beschleunigung und Verzégerung
begrenzt. Diese Begrenzungen kénnen beim Bewe-
gen von groBBen Massen kritisch sein. Daher sind die
Lastbedingungen entsprechend 3.4 zu kontrollieren.

4) Knickung berlcksichtigen! Entsprechend Abschnitt
5.2 kontrollieren.

Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group
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Elektrohydraulische Achsen

3.1 AnschlussgréBe und Geschwindigkeitsbe-
grenzungen

Die voranstehende Tabelle zeigt nur die zuldssigen Kol-
bengeschwindigkeiten, welche durch die Strémungsge-
schwindigkeit in den Anschlussleitungen begrenzt sein
kann.

Von Parker empfohlene Strémungsgeschwindigkeiten
geman DIN 24346:

Druckleitung: 3 — 5 m/s

Tankleitung: 2 — 4 m/s

Strémungsgeschwindigkeiten >8 m/s vermeiden! Die
Schlauchleitungen kénnten durch die hohen resultieren-
den Kréfte zerstort werden.

Falls die gewlnschte Kolbengeschwindigkeit zu tber-
héhten Strémungsgeschwindigkeiten fiihrt, sind Leitun-
gen mit gréBerem Durchmesser zu verwenden.

3.2 Bewegungsprofile

Beim Abbremsen von Massen sowie bei Anwendungen,
bei denen die Kolbengeschwindigkeiten 0,1 m/s Uber-
schreiten, empfiehlt es sich, nicht den gesamten Hub zu
verwenden. Um eine hohe Dynamik und gute Genau-
igkeit zu erzielen, verfligen elektrohydraulische Achsen
Uber keine hydraulische Dampfung.
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3.3 Auswahldiagramme

AXC040028 xxxx 1 + 2: Auswahldiagramm Zylinder Kolben g = 40 mm, Stange o = 28 mm, p0 = 200 bar
(Zulassiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

09 67.0
E—
o \ N
0,54 | \ . 40,2
0,36 T 268
_ \ =
E 0.18 W einfahren 134 E
= 0 4 E
E V ausfahren \ E
;g 0 —— - Q einfahren 0.0 %
&
2 \ ~ = + Q) ausfahren 5
S -0,18 T 134§
3 b al =
5} B oy o e e ol I T e P R S R P =
-0,36 -26,8
0,54 P -40,2
20,72 53,6
0.9 -87.0
-27000 -21600 -16200 -10800 -5400 0 5400 10800 16200 21600 27000

Kraft [N]

AXC040028 xxxx 3: Auswahldiagramm Zylinder Kolben o = 40 mm, Stange @ = 28 mm, p0 = 200 bar
(Zuléssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

1,1 83.0
0,68 R\ -
o | \ | N
0,44 T 33,2
w ; \ =
.E. 0.22 W einfahren 166 =E_
,*5 —f ausfahran \ =
B 4 — - Qeinfahren 0.0 5
g 0 5
£ \ — -+ O ausfahren @
; L
5 -0.22 1665
8 _ $
-0,44 -33,2
-0,66 -49.8
-0,88 66,4
-1,1 -83,0
-27000 -21600 -16200 -10800 -5400 Q 5400 10800 16200 21600 27000

Kraft [N]
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AXC050036 xxxx 1 + 2: Auswahldiagramm Zylinder Kolben g = 50 mm, Stange & = 36 mm, p0 = 200 bar
(Zuldssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

1 1150
L SR S
0.8 _‘N\ 92,0
0,6 | - \ 69,0
0.4 \ 46,0
0 | 7 i
E 0.2 | | W einfahren 230 E
] —\/ ausfahren =
2 I £
o g | = . QY einfahren 00 ]
:g . | — - Qausfahren ' E
2 -, dEJ
5 02 e 230 5
& e e ]
3 ER R R | BT R IR R T LY S
-04 \ -46,0
06 P -69,0
-0.8 -92.0
=1 -115,0
-42000 -33600 -25200 -16800 -8400 0 8400 16800 25200 33600 42000
Kraft [N]

AXC050036 xxxx 3: Auswahldiagramm Zylinder Kolben o = 50 mm, Stange @ = 36 mm, p0 = 200 bar
(Zuldssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

07 — 87.0
- =]
0.56 e 69.6
—— 2
\
‘H‘ A
0,42 . = - 52,2
sy -
‘\ -

0.28 N 348
? \\ -
E 0.14 W einfahren 17.4 E
z =/ ausfahren \ =
5 —— - Qeinfahren g
5 0 00 5
£ \ — -+ O ausfahren @
2 S o
5 .04 il R 74§
4 = ]
P >

-0,28 -34.8

-0,42 -52,2

-0,56 -69,6

07 -87.0

-42000 -33600 -25200 -16800 -8400 Q 8400 16800 25200 33600 42000

Kraft [N]
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AXC063045 xxxx 1 + 2: Auswahldiagramm Zylinder Kolben g = 63 mm, Stange o = 45 mm, p0 = 200 bar
(Zulassiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

0,88 \ 164,8
0,66 - - - - \ 1236
0,44 \\ 82,4
w | - k=)
E 0.22 | | W einfahren 412 E
] W ausfahren =
2 ) £
= o | = . Q) einfahren 00 ]
:g \ | — - Q ausfahren ' E
2 ~ T o
5 022 T 412 §
3 B — o
] i G R P e e A =
0,44 \ -82.4
-0,66 \\_ -123,6
-0.88 | -164.8
-1,1 - -206,0
-67000 -53600 -40200 -26800 -13400 0 13400 26800 40200 53600 67000
Kraft [N]

AXC063045 xxxx 3: Auswahldiagramm Zylinder Kolben o = 63 mm, Stange @ = 45 mm, p0 = 200 bar
(Zuléssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

o8 \ .
0,66 | \ 1236
0.44 \\ 82,4
‘E 0.22 | V einfahren \ 412 E
%‘ | =/ ausfahren \ . —
- | —— . Qeinfahren 5
g 0 00 £
£ — - O ausfahren @
; L]
G 022 412 §
8 ... L s
-0.44 824
-0,66 -123.86
-0,88 -164,8
-1,1 -206,0
-67000 -53600 -40200 -26800 -13400 0 13400 26800 40200 53600 67000

Kraft [N]
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AXC063036 xxxx 1 + 2: Auswahldiagramm Zylinder Kolben g = 63 mm, Stange o = 36 mm, p0 = 200 bar
(Zuldssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

1 185,0

0,8 \ 148,0

% \ -

0.4 \ 74,0

w ; £
.E. 0.2 W einfahren \ 37.0 =E_
,*5 —/ ausfahren \ =
‘é = .« (}einfahren %
g 0 0.0 =
£ — - O ausfahren @
; @@
5 02 370 §
8 $
-04 e i -74.0
- f S S 1O S ——
06 ""“--_,_\ -111,0
\-...___

0,8 -148,0
-1 -185,0
-67000 -53600 -40200 -26800 -13400 0 13400 26800 40200 53600 67000

Kraft [N]

AXC063036 xxxx 3: Auswahldiagramm Zylinder Kolben o = 63 mm, Stange @ = 36 mm, p0 = 200 bar
(Zuldssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

09 175,0
— 3 —
0,72 = 140,0
o =
\
0,54 . \ 105,0
——
0.38 k\\ 70,0
‘E 0.18 W einfahren \ 350 E
%‘ =/ ausfahren \ -
‘é | =} einfahren g
2 o 00 £
£ — - O ausfahren @
; @@
S -0,18 -a50 §
3 : 2
-0,36 ; — i 70,0
3 o] O e — A — e S— - —
-0,54 \ -105,0
0,72 -140,0
0.9 -175.0
-67000 -53600 -40200 -26800 -13400 0 13400 26800 40200 53600 67000
Kraft [N]
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AXC080056 xxxx 1 + 2: Auswahldiagramm Zylinder Kolben g = 80 mm, Stange o = 56 mm, p0 = 200 bar
(Zulassiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

0,66 - \ 199,2
0.44 \\ 132,8
v . ™ £
.E. 0.22 W einfahren 66,4 =E_
% —f ausfahran \ =
- 0 —— . Qeinfahren 0.0 g
= ) =
£ =+ O ausfahren @
g L]
5 0,22 664 5
8 4 $
-0,44 -132.8
-0,66 -198,.2
-0,88 -265,6
-1.1 -332,0
-108000 -87200 -65400 -43600 -21800 0 21800 43600 65400 87200 109000

Kraft [N]

AXC080056 xxxx 3: Auswahldiagramm Zylinder Kolben o = 80 mm, Stange @ = 56 mm, p0 = 200 bar
(Zuléssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

07
B \ -
0,42 | \ 126,6
Lo \\ e
w ; £
.E. 0.14 W einfahren \ 42,2 =E_
,*5 —f ausfahran \ =
- 0 —— . Qeinfahren 0.0 g
2 ) =
£ = -+ O ausfahren @
g @@
S -0.14 422 §
8 4 $
-0,28 -84.4
-0.42 -126,6
-0,56 -168,8
-0.7 -211.,0
-108000 -87200 -65400 -43600 -21800 o] 21800 43600 65400 87200 109000

Kraft [N]
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AXC080045 xxxx 1 + 2: Auswahldiagramm Zylinder Kolben g = 80 mm, Stange o = 45 mm, p0 = 200 bar
(Zuldssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

09 2740
0.72 \\ 219.2
0,54 - \ 1644
0,36 \\ 1096
q . N T
.E. 0.18 W einfahren 54.8 =E_
% —f ausfahran \ =
- 0 —— . Qeinfahren 0.0 g
= ! =
£ =+ O ausfahren @
g L]
£ 018 548 §
g 2
0,36 -108,6
0,54 1644
0,72 2192
0,9 -274,0
-108000 -86400 -64800 -43200 -21600 0 21600 43200 64800 86400 108000

Kraft [N]

AXC080045 xxxx 3: Auswahldiagramm Zylinder Kolben o = 80 mm, Stange @ = 45 mm, p0 = 200 bar
(Zuldssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

08 173.0
0,48 Ml Se— 1384
-
T
036 = 103,8
\
.
0,24 \-’\ 69,2
- =
‘E 0,12 W einfahren \_ 34.6 E
£ —/ ausfahren \ =
B 4 — - Qeinfahren 0.0 5
E ! =
£ — + Q ausfahren 2
g @@
5 0,12 246 5
8 2
-0,24 -59,2
-0,36 -103,8
048 1384
-0,6 -173.0
-108000 -86400 -64800 -43200 -21600 0 21600 43200 64800 86400 108000

Kraft [N]
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AXC100070 xxxx 1 + 2: Auswahldiagramm Zylinder Kolben ¢ = 100 mm, Stange @ = 70 mm, p0 = 200 bar
(Zulassiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

07 3350
0,56 ﬂ\\\ 2680
042 - \ 201,0
0,28 \\ 134,0
v 7 \ £
.E. 0.14 W einfahren 67.0 =E_
% —f ausfahran \ =
- 0 | —— . Qeinfahren 0.0 g
= ) =
£ =+ O ausfahren @
; L]
5 0,14 7.0 §
8 4 :
-0,28 -134,0
-0,42 -201,0
-0,56 -268,0
=07 -335,0
-170000 -136000 -102000 -68000 -34000 0 34000 68000 102000 136000 170000

Kraft [N]

AXC100070 xxxx 3: Auswahldiagramm Zylinder Kolben o = 100 mm, Stange o = 70 mm, p0 = 200 bar
(Zuléssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

1.1 518.0
0.88 | 414 4
0,44 T 207.2

) : g
.E. 0,22 e\ @infahren 1036 E
= W ausfahren =
2 : £
_%: o = . Q einfahren 00 g
E \ — - Q ausfahren &
2 ' ~ o
g 022 ' 1036 §
8 S~ G
o T — >
0,44 e ———= -207,2
-0,66 1 -310.8
-0.88 e | 4144
A T -518,0
-170000 -136000 -102000 -68000 -34000 0 34000 68000 102000 136000 170000
Kraft [N]
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AXC100056 xxxx 1 + 2: Auswahldiagramm Zylinder Kolben g = 100 mm, Stange @ = 56 mm, p0 = 200 bar
(Zuldssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

07
—_
0,56 == : 273.6
\
‘--' -

042 | ~ \ 205,2

0,28 \\ 136.8
7 ; NG T
.E. 0.14 W einfahren 68,4 =E_
% —f ausfahran \ =
- 0 | —— . Qeinfahren 0.0 g
E ' =
£ = - O ausfahren @
g @@
5 0,14 -84 5
8 2

-0.28 = -136.8

= —_—

-0.42 \ -205,2

0,56 - -273,8

-07 -342,0

-168000 -135200 -101400 -67600 -33800 o] 33800 B7B00 101400 135200 169000
Kraft [N]

AXC100056 xxxx 3: Auswahldiagramm Zylinder Kolben o = 100 mm, Stange o = 56 mm, p0 = 200 bar
(Zuldssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

1,1 518.0

0,88 \\ 4144

0,65 - \ 3108

0,44 \\ 207,2
w ; £
E 022 W einfahren \ 1036 E
z m— i/ gusfahren \ =
S 0 | = - Qeinfahren 0.0 5
T =
£ = - O ausfahren @
g @@
£ 022 1036 §
2 S
Pi =

-0,44 - 2072

o 4
i T e e wm  m— e  — m—— W

-0,66 \ -310,8

-0,88 4144

-1,1 -518.0

-169000 -135200 -101400 -67600 -33800 0 33800 67600 101400 135200 168000
Kraft [N]
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AXC125090 xxxx 1 + 2: Auswahldiagramm Zylinder Kolben ¢ = 125 mm, Stange @ = 90 mm, p0 = 200 bar

(Zulassiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

1,1 810,0
=
0,38 \\ 648,0
0,66 486,0
0,44 3240
w ; £
E o022 W einfahren 162.0 =E_
£ m— i/ gusfahren =
- 0 —— . Qeinfahren 0.0 g
T 5
£ = - O ausfahren @
g @@
£ 022 1620 §
3 °
(L] g >
-0,44 B N S S I -324.0
-0.66 \ -486,0
-0,88 ~_ -548,0
=11 -810.0
-265000 -212000 -158000 -106000 -53000 0 53000 106000 159000 212000 265000
Kraft [N]

AXC125090 xxxx 3: Auswahldiagramm Zylinder Kolben o = 125 mm, Stange o = 90 mm, p0 = 200 bar

(Zuléssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

1.1 810,0
B

0,38 \\ 648,0

0,66 486,0

0,44 324,0
w ; £
E o022 W einfahren 162.0 E
£ m— i/ gusfahren =
B 4 — - Qeinfahren 0.0 5
T s
£ = - O ausfahren @
g @@
£ 022 1620 §
2 °
0] < >

0,44 i B S M -324.0

-0.66 \ -486,0

-0,88 ~_ -548,0

=11 -810,0

-265000 -212000 -159000 -106000 -53000 0 53000 106000 159000 212000 265000
Kraft [N]
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AXC125070 xxxx 1 + 2: Auswahldiagramm Zylinder Kolben g = 125 mm, Stange @ = 70 mm, p0 = 200 bar

(Zuldssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

1,1 810,0

0.88 \\ 6480

0,66 \ 486,0

0,44 \\ 3240
7 : N\ T
E o022 W einfahren 162.0 =E_
£ m— i/ gusfahren =
- 0 —— . Qeinfahren 0.0 g
T =
£ = - O ausfahren @
g @@
8022 -162,0 §
8 2

-0,44 : - -324.0

s
o &
—. " — o —— — o S— — —-—

-0,66 \ — -486,0

-0,88 —_ -548,0

=11 -810.0

-264000 -211200 -158400 -105600 -52800 0 52800 105600 158400 211200 264000
Kraft [N]

AXC125070 xxxx 3: Auswahldiagramm Zylinder Kolben o = 125 mm, Stange o = 70 mm, p0 = 200 bar

(Zuldssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

1,1 810,0

0.88 \\ 6480

0,66 \ 486,0

0,44 \\ 3240
7 : N\ T
E o022 W einfahren 162.0 =E_
£ m— i/ gusfahren =
- 0 —— . Qeinfahren 0.0 g
T =
£ = - O ausfahren @
g @@
8022 -162,0 §
8 2

-0,44 : - -324.0

s
o &
—. " — o —— — — o S— — —-—

-0,66 \ — -486,0

-0,88 —_ -548,0

=11 -810.0

-264000 -211200 -158400 -105600 -52800 0 52800 105600 158400 211200 264000
Kraft [N]
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AXC125056 xxxx 1 + 2: Auswahldiagramm Zylinder Kolben ¢ = 125 mm, Stange @ = 56 mm, p0 = 200 bar
(Zulassiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

1,1 790,0

0,88 832,0

0,66 4740

0,44 316,0
w £
E 02 Veinfahren AN 1580 E
= =
= '/ gusfahren \ E
%!’ 0 —— - Qeinfahren 0.0 %
t§: = + ( ausfahren ]
8022 -158,0 §
8 2

-0.44 -316,0

C—
-0,88 -832,0
=11 -790.0
-263000 -210400 -157800 -105200 -52600 0 52600 105200 157800 210400 263000
Kraft [N]

AXC125056 xxxx 3: Auswahldiagramm Zylinder Kolben o = 125 mm, Stange o = 56 mm, p0 = 200 bar
(Zuléssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

1,1 790,0

0,88 832,0

0,66 4740

0,44 316,0
w £
E 02 Veinfahren AN 1580 E
= =
= '/ gusfahren \ E
%!’ 0 —— - Qeinfahren 0.0 %
t§: = + ( ausfahren ]
8022 -158,0 §
8 2

-0.44 -316,0

C—
-0,88 -832,0
=11 -790.0
-263000 -210400 -157800 -105200 -52600 0 52600 105200 157800 210400 263000
Kraft [N]
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AXC160110 xxxx 1 + 2: Auswahldiagramm Zylinder Kolben o = 160 mm, Stange ¢ = 110 mm, p0 = 200 bar
(Zuldssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

09 1097,0
0,72 T — 8776
_—"‘\“h\
0,54 \ 658,2
0,36 438.8
. | \ -
E 018 W einfahren 2194 E
z =/ ausfahren \ =
‘é 0 e« () einfahren 0.0 g
E s =
£ — -+ O ausfahren @
g @@
G -0.18 2194 §
8 W PR SO W $
0,36 -438,8
-0.54 -658,2
-0,72 -877.6
0.9 -1097.0
-434000 -347200 -260400 -173600 -86800 0 86800 173600 260400 347200 434000

Kraft [N]

AXC160110 xxxx 3: Auswahldiagramm Zylinder Kolben o = 160 mm, Stange o = 110 mm, p0 = 200 bar
(Zuldssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

09 1097,0
0,72 T — 8776
_—"‘\‘h\
0,54 \ 658,2
0,386 438.8
. | \ -
E 018 W einfahren 2194 E
z =/ ausfahren \ =
5 0 —— . Qeinfahren 0l E
2 ¥ =
£ — -+ O ausfahren @
g @@
G -0.18 2194 §
8 ol e ok $
0,36 -438,8
-0.54 -658,2
0,72 -877.6
-0.9 -1087.0
-434000 -347200 -260400 -173600 -86800 0 86800 173600 260400 347200 434000

Kraft [N]
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AXC160090 xxxx 1 + 2: Auswahldiagramm Zylinder Kolben ¢ = 160 mm, Stange @ = 90 mm, p0 = 200 bar

(Zulassiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

08
0.64 R 7312
“-‘ %
0,48 = 548.4
\
Y

0,32 \\ 3656
w ; £
E 016 W einfahren \ 182.8 =E_
£ —/ ausfahran \ =
- 0 —— . Qeinfahren 0.0 g
k=] =
£ =+ O ausfahren @
g L]
£ 016 -182,8 §
g 2

-0,32 -365,6

-0,48 -548.4

0,64 7312

-0.8 -914.0

-433000 -346400 -252800 -173200 -86600 0 86600 173200 259800 346400 433000
Kraft [N]

AXC160090 xxxx 3: Auswahldiagramm Zylinder Kolben o = 160 mm, Stange o = 90 mm, p0 = 200 bar

(Zuléssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

08
0.64 R 7312
-‘-|‘ %
0,48 = 548.4
\
Y

0,32 \\ 365,6
w ; £
E 016 W einfahren \ 182.8 =E_
£ —\f gusfahren \ =
- 0 —— . Qeinfahren 0.0 g
k-] =
£ = - O ausfahren @
; L]
£ 016 -182,8 §
g 2

-0,32 -365,6

-0,48 -548.4

0,64 7312

-0,8 -914,0

-433000 -346400 -252800 -173200 -86600 0 86600 173200 259800 346400 433000
Kraft [N]
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AXC200140 xxxx 1 + 2: Auswahldiagramm Zylinder Kolben o = 200 mm, Stange ¢ = 140 mm, p0 = 200 bar
(Zuldssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

086 1117,0
0,48 --...‘_\ 893.6
0,36 \\ 670,2
0,24 446.8
; \ s
E 012 VW einfahren 2034 E
z =/ ausfahren \ =
fw ==« (Q einfahren %
= 0 0,0 =
£ =+ O ausfahren @
E o
©-0.12 2234 §
8 R IR S s
-0,24 -446,8
0,36 -570,2
-0,48 -893,6
-0.6 =-1117.,0
-679000 -543200 -407400 -271600 -135800 0 135800 271600 407400 543200 679000

Kraft [N]

AXC200140 xxxx 3: Auswahldiagramm Zylinder Kolben o = 200 mm, Stange o = 140 mm, p0 = 200 bar
(Zuldssiger Arbeitsbereich befindet sich innerhalb der Kurven)

086 1117,0
0,48 —-\\ 893.6
0,36 \.\\ 6702
0,24 446.8
i \ s
E 012 VW einfahren 2034 E
= ——/ ausfahren \ =
® = - Q) einfahren E
= 0 0,0 =
£ = + Q ausfahren [
E o
©-0.12 2234 §
8 R IR S s
-0,24 -446,8
0,36 -570,2
-0.48 -893,6
-0.6 =-1117.,0
-679000 -543200 407400 -271600 -135800 0 135800 271600 407400 543200 679000

Kraft [N]
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3.4 Berechnungsformeln

Ausfahren:

—Kraft |IN|-K bar|- p,|bar|-K
Geschwindigkeit = K| \/ raft IN] 2+};<0[ arl= py lpar]- K, ; {mm}

4

Volumenstrom,_, ,, = Geschwindigkeit - K, { Z }
min

Volumenstrom ., = Geschwindigkeit - K, {L} A B
min
% . K7 +K}’let [N] mm X —
erzogerung .= ,
EETUNE max Masse [kg] s’ P T
Einfahren:

K N|-K,+K, - p,|bar |- p;|b
GeschwindigkeitzKl-\/ raft[ ] 2 ¥ s pO[ ar] pT[ ar]’ [mm]

K,

Volumenstrom_, ,, = Geschwindigkeit - K ; , {L}
min

Vinax

Volumenstrom , .., = Geschwindigkeit - K, {L}
min

v

Verzogerung . =

K8 —Kraft [N] ‘:mmi|

Masse [kg] s’

Beschleunigung / Verzégerung:
- = ]
\/Hub [mm] -Masse [kg]

v

Zeitmin
Soll _Geschwindigkeit

Beschleunigung < -
Zeit ;.

Soll _ Geschwindigkeit
Verzogerung = Minimum von (Verzc’igemngmax_, or esenasTa j

Zeit

min

Geschwindigkeit * (Geschwindi gkeit ’
max + max

Hub . =
2 - Beschleunigung 2 -Verzogerung
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@

s

2

£

=

=

a a| £

= 2|6 T ¥ 2 < ° © ¥ < ¥

AXC | 040 | 028 | xxxx | 1 143 0,0080 0,510 7.653 0,075 0,038 12694 23861 0,000167
AXC | 040 | 028 | xxxx | 2 143 0,0080 0,510 7.653 0,075 0,038 12694 23861 0,000167
AXC | 040 | 028 | xxxx| 3 478 0,0080 0,510 53.571 0,075 0,038 12694 23861 0,000167
AXC | 050 | 036 |xxxx | 1 764 0,0051 0,482 50,638 0,118 0,057 16598 41779 0,000135
AXC | 050 | 036 | xxxx| 2 764 0,0051 0,482 50,638 0,118 0,057 16598 41779 0,000135
AXC | 050 | 036 | xxxx| 3 306 0,0051 0,482 50,638 0,118 0,057 16598 41779 0,000135
AXC | 063 | 045 | xxxx | 1 193 0,0032 0,490 7.350 0,187 0,092 27775 64141 0,000107
AXC | 063 | 045 | xxxx | 2 193 0,0032 0,490 7.350 0,187 0,092 27775 64141 0,000107
AXC | 063 | 045 | xxxx | 3 481 0,0032 0,490 51.450 0,187 0,092 27775 64141 0,000107
AXC | 063 | 036 | xxxx | 1 193 0,0032 0,673 11.109 0,187 0,126 73762 34014 0,000100
AXC | 063 | 036 | xxxx | 2 193 0,0032 0,673 11.109 0,187 0,126 73762 34014 0,000100
AXC | 063 | 036 | xxxx| 3 481 0,0032 0,673 77.764 0,187 0,126 73762 34014 0,000100
AXC | 080 | 056 | xxxx | 1 179 0,0020 0,510 7.653 0,302 0,154 50777 95443 0,000083
AXC | 080 | 056 | xxxx| 2 179 0,0020 0,510 7.653 0,302 0,154 50777 95443 0,000083
AXC | 080 | 056 | xxxx| 3 298 0,0020 0,510 53.571 0,302 0,154 50777 95443 0,000083
AXC | 080 | 045 | xxxx | 1 179 0,0020 0,684 11.389 0,302 0,206 124449 53233 0,000078
AXC | 080 | 045 | xxxx | 2 179 0,0020 0,684 11.389 0,302 0,206 124449 53233 0,000078
AXC | 080 | 045 | xxxx| 3 298 0,0020 0,684 79.722 0,302 0,206 124449 53233 0,000078
AXC | 100 | 070 | xxxx | 1 115 0,0013 0,510 7.653 0,471 0,240 79339 149130 | 0,000067
AXC | 100 | 070 | xxxx| 2 115 0,0013 0,510 7.653 0,471 0,240 79339 149130 | 0,000067
AXC | 100 | 070 | xxxx| 3 229 0,0013 0,510 7.653 0,471 0,240 79339 149130 | 0,000067
AXC | 100 | 056 | xxxx | 1 143 0,0013 0,686 11.468 0,471 0,323 196883 82498 0,000062
AXC | 100 | 056 | xxxx| 2 143 0,0013 0,686 11.468 0,471 0,323 196883 82498 0,000062
AXC | 100 | 056 | xxxx | 3 229 0,0013 0,686 11.468 0,471 0,323 196883 82498 0,000062
AXC | 125 | 090 | xxxx | 1 245 0,0008 0,482 7.234 0,736 0,355 103740 261117 | 0,000054
AXC | 125 | 090 | xxxx | 2 245 0,0008 0,482 7.234 0,736 0,355 103740 261117 | 0,000054
AXC | 125 | 090 | xxxx| 3 245 0,0008 0,482 7.234 0,736 0,355 103740 261117 | 0,000054
AXC | 125 | 070 | xxxx | 1 245 0,0008 0,686 11.468 0,736 0,505 307630 128903 | 0,000050
AXC | 125 | 070 | xxxx | 2 245 0,0008 0,686 11.468 0,736 0,505 307630 128903 | 0,000050
AXC | 125 | 070 [ xxxx| 3 245 0,0008 0,686 11.468 0,736 0,505 307630 128903 | 0,000050
AXC | 125 | 056 | xxxx | 1 245 0,0008 0,799 15.213 0,736 0,589 487564 94873 0,000048
AXC | 125 | 056 | xxxx | 2 245 0,0008 0,799 15.213 0,736 0,589 487564 94873 0,000048
AXC | 125 | 056 | xxxx | 3 245 0,0008 0,799 15.213 0,736 0,589 487564 94873 0,000048
AXC | 160 | 110 | xxxx | 1 149 0,0005 0,527 7.933 1.206 0,636 225237 357217 | 0,000041
AXC | 160 | 110 | xxxx | 2 149 0,0005 0,527 7.933 1.206 0,636 225237 357217 | 0,000041
AXC | 160 | 110 | xxxx| 3 149 0,0005 0,527 7.933 1.206 0,636 225237 357217 | 0,000041
AXC | 160 | 090 | xxxx | 1 149 0,0005 0,684 11.389 1.206 0,825 497797 212934 | 0,000039
AXC | 160 | 090 |xxxx | 2 149 0,0005 0,684 11.389 1.206 0,825 497797 212934 | 0,000039
AXC | 160 | 090 | xxxx | 3 149 0,0005 0,684 11.389 1.206 0,825 497797 212934 | 0,000039
AXC | 200 | 140 | xxxx | 1 96 0,0003 0,510 7.653 1.885 0,961 317357 596519 | 0,000033
AXC | 200 | 140 | xxxx| 2 96 0,0003 0,510 7.653 1.885 0,961 317357 596519 | 0,000033
AXC | 200 | 140 [ xxxx| 3 96 0,0003 0,510 7.653 1.885 0,961 317357 596519 | 0,000033
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3.5 Zylinder

Parker fertigt kompakte Zugstangenzylinder mit integrier-
tem Wegmesssystem und Ventilblécken fir Ventilaufbau
basierend auf der Zylinderserie HMI nach 1ISO 6020/2.
Das berUhrungslose Wegmesssystem ist vom Zylinder
umgeben und daher vor Beschadigung und Verschmut-
zung geschitzt.

Die Kolbenstangendichtungen sind in eine Dichtungs-
buchse integriert. Diese Bauweise erlaubt eine schnelle
und einfache Wartung vor Ort (Austausch der Dichtungs-
buchse).

Da es bei prazisen Anwendungen auf niedrige Zylin-
derreibung ankommt, verwendet Parker reibungsarme
Dichtungen an Kolben und Dichtungsbuchse.

Fir eine hohe Positioniergenauigkeit ist es von Vorteil,
das Ventil direkt am Zylinder anzubringen. Je nach erfor-
derlichem Volumenstrom sind Ventilblécke fir verschie-
dene VentilgroBen erhaltlich (NG6, NG10 und NG16).
In einem Zylinder mit integriertem Wegmesssystem be-
stimmt die BohrungsgréBe die Hubgrenzen zwischen
Minimum und Maximum.

Technischen Grenzen in Bezug auf Knickung siehe Ka-
talog HY07-1175/DE, ,HMI/HMD Hydraulikzylinder*.

3.6 Ventile

Die drei Genauigkeitsklassen unterscheiden sich in dem
Ventiltyp.
3.6.1 Genauigkeitsklasse 1

Fur Klasse 1 (Standard) wird die kostenglinstige Ventil-
serie D*FB*C*ONMWO (NG6, 10 und 16) mit Offboard-
Elektronik eingesetzt. Diese Ventile ohne Positions-
rickmeldung der Schieberposition haben eine niedrige
Hysterese und eine positive Uberdeckung der Steuer-
kanten in der federzentrierten Mittelstellung.

Zu technischen Einzelheiten siehe Katalog HY11-3500/
DE, ,Hydraulikventile. Industriestandard®.

D*FB*C*OWMWO Ventile

3.6.2 Genauigkeitsklasse 2

Fur Klasse 2 (mittlere Genauigkeitsklasse) wird die Ven-
tilserie D*FB*CONF00 (NG6, 10 und 16) mit Onboard-
Elektronik eingesetzt.

Zu technischen Einzelheiten siehe Katalog HY11-3500/
DE, ,Hydraulikventile. Industriestandard®.

D*FB*COWFOO0 Ventile

HY11-3341 DE Elektro_Achsen.indd CM 31.01.2012

25

Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group



Katalog HY11-3341/DE

Elektrohydraulische Achsen

3.6.3 Genauigkeitsklasse 3

Fir Klasse 3 (High Performance) ist die optimale L6-
sung die Ventilserie DFplus. Diese schnell hochdyna-
mischen Regelventile mit einer Dynamik bis zu 350 Hz
(NG6 -3dB bei +5 % Eingangssignal) kombinieren den
Frequenzgang von hoch beanspruchten Servoventilen
mit der Robustheit normaler Proportionalventile.

DFplus Ventile

3.7 Regler
3.71 Genauigkeitsklasse 1

In dieser Genauigkeitsklasse 1 werden Zylinder und
Ventil von dem digitalen Modul PWDXX geregelt.
Dieser Regler bietet eine gute Leistung zu niedrigen
Kosten.

Dieses kompakte Modul fiir Schienenmontage ist ein-
fach einzubauen und zu bedienen. Alle Ventil- und Re-
gelparameter sind voreingestellt, sodass die elektrohyd-
raulische Achse sofort einsatzbereit ist.

3.7.2 Genauigkeitsklasse 2 und 3

Fur Genauigkeitsklasse 2 und 3 kommt der elektrohyd-
raulische Regler Compax3F zum Einsatz, der eine Viel-
zahl von Regelungsmdglichkeiten bietet.

Uber eine ProfibusDP-Schnittstelle kann der Compax3F
einfach mit einer SPS kommunizieren.

Alle Parameter des Reglers sind voreingestellt, sodass
die elektrohydraulische Achse sofort einsatzbereit ist.

Zu technischen Einzelheiten siehe Katalog HY11-3500/
DE, ,Hydraulikventile. Industriestandard®.
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4, Technische Daten
Allgemeines
Befestigungsart Siehe Abschnitt 5.1
Einbaulage beliebig
Umgebungstemperatur [°C]|-20...+50
Vibrationsbestéandigkeit [g] | 25 gem. DIN IEC68, Teil 2-6
Hydraulik
Max. Betriebsdruck [bar] | Anschlisse P, A, B 210
Anschluss T max. 210 fir Genauigkeitsklasse 1 und 2
Anschluss T max. 35, Anschluss Y max. 35 " fiir Genauigkeitsklasse 3
Flussigkeit Hydraulikél gemafB DIN 51524...535, sonstiges auf Anfrage
Flussigkeitstemperatur [°C]|-20...+60
Viskositat zuldssig [cSt] | 20...380
empfohlen [cSt] | 30...80
Filterung 1SO 4406 (1999); 18/16/13 (gem. NAS 1638: 7)
Zylinder
Max. Betriebsdruck [bar]| 210
Max. Geschwindigkeit [mm/s] | 1000
Ventil
Stromverbrauch, max.
Genauigkeitsklasse 1 [A]| 2,95
Genauigkeitsklasse 2 [A]]|3
Genauigkeitsklasse 3 [A]]3,5
Einschaltstrom, typisch [A]| 22 fir 0,2 ms
Ventilanschluss elektrisch
Genauigkeitsklasse 1 Stecker gem. EN 175301-803
Genauigkeitsklasse 2+3 6 + PE gem. EN 175201-804
Kabelquerschnitt, min. [mm?] | 7x1,0 (AWG 18) vollstandig abgeschirmt
Wegmesssystem
Anschluss M16 gem. IEC 130-9, 8-polig
Auflésung [um] |5
Linearisierungsabweichung [um] |+ 30
Hysterese <1LSB
Wiederholbarkeit <2LSB
Abtastfrequenz
Nennlange < 100mm [kHz]| 2
Nennldnge < 1000mm [kHz] |1
Nennlange < 1400mm [kHz] | 0,67
Nennldnge < 2600mm [kHz] | 0,5

Temperaturkoeffizient

Schnittstelle
Genauigkeitsklasse 1
Genauigkeitsklasse 2-3

< (6 ym + 5 ppm * Nennlange) / K

analog, 4..20 mA
digital, synchron seriell, 24 Bit Gray Code

Druckaufnehmer (nur Regleroption 1, 3, 5)

EMV
Kabellange, max.

[m]

Druckanschluss G1/4 BSP

Steckverbindung 4-polig; M12x1; IP67

Genauigkeit +0,5%FS

Druckbereich [bar] | 250

Uberlastungsdruck [bar] | 500

Berstdruck [bar] | 750

Elektrischer Anschluss Kurzschlussschutz; Verpolungsschutz; Schutzklasse 3
Temperaturkoeffizient <+0,3% FS/10K

Elektrische Kennwerte Ventil

Schutzart IP65 gemén EN 60529 (gesteckt und montiert)
Versorgungsspannung/Welligkeit [V] | Gleichstrom 22 ... 30, Welligkeit <5 % eff., stoBspannungsfrei
Vorsicherung [A] | 4,0 mitteltrage

EN 50081-2 / EN50082-2
502

" Fur Anwendungen mit pT>35 bar muss der Y-Anschluss iiber eine zusétzliche Zwischenplatte angeschlossen werden und der Stopfen im Y-Anschluss muss ent-

fernt werden.

2) Bei Kabellange <50 m bitte im Werk riickfragen.

HY11-3341 DE Elektro_Achsen.indd CM 31.01.2012

—Darker K

Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group



Elektrohydraulische Achsen

Katalog HY11-3341/DE

Abmessungen

5.

Befestigungsarten
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Elektrohydraulische Achsen

5.1.1 Befestigungsart C

VB

MW

VH

= | PS/TS T
L S - | T
&, | = _ 1
= z z
N @ SB y
| — I DI SRl © o
] HiHIn: ol [1 i
k]
F
‘ m 3 E
WF_|_G Z KB TS
sw . us
XS SV + Hub BX
PL/TL +Hub X
ZJ + Hub
. LH +Hub BX Bz min.
Kolben @ | Ventil | E | F | G | J1 [KB| 1/ |SB|ST |SW| TS | US |WF|XS PL | TL | sV | 2 | max. | max. TX Hub
40 NG6 |64 |10 |45|55(6,5] 31 | 11[12,5/10| 83 | 103 | 35 | 45 [130,5/130,5| 105 | 170 | 121 | 541 | — 50
50 NG6 |76 |16 45|61 [ 10| 37 | 14|19 |13 | 102 | 127 | 41|54 |136,5/136,5| 99 | 182 | 115 | 541 | — 45
63 NG10 [ 90 (16 |45 |61 [ 10| 44 |18 |26 |17 | 124 | 161 |48 | 65| 144 | 144 | 93 | 191 98 60 | 160 80
80 NG10 [115[20 |50 |70 [ 13| 57 |18 |26 |17 | 149|186 |51 |68 | 161 | 161 | 110|215 | 94 60 | 160 76
100 NG10 (130[22 |50 |72 | 13| 63 |26 |32 |22 |172 | 216 |57 |79 | 174 | 174 [ 107 | 230 | 92 60 | 160 76
125 NG16 (165| 22 |58 |58 |18 | 82 | 26|32 |22 | 210|254 |57 [ 79 | 167 | 199 | 131 | 232 | 114 60 176 56
160 NG16 [205[ 25 | 58 | 58 [ 22 | 101 | 33 |38 |29 | 260 | 318 | 57 | 86| 188 | 220 | 130 | 245 | 114 60 [176 | 100
200 NG16 (24525 | 76 | 76 |24 [ 122 | 39 | 44 | 35| 311 | 381 | 57 |92 | 233 | 265 [ 172 | 299 | 114 60 | 176 65

Kolben @ |Ventil| PH | TH |PS/TS|CH | MH|MW

VL | VA

Genauigkeitsklasse 1

vB

VH 2

vw

Genauigkeitsklasse 2

VL | VA

VB | VH

vw

Genauigkeitsklasse 3

VL

VA | VB

VH

vw

40 NG6 [64,5|64,5| G1/2" | 47 | 35

70 (2221109

113

100

46

221|111

111125

46

222

56 | 167 | 147

48

50 NG6 |70,5|70,5| G1/2" | 53 | 35

70 [ 2221109

113

100

46

221 111

111|125

46

222

56 | 167 | 147

48

63 NG10| 85 | 85 | G3/4" | 60 | 50

80 | 299 | 150

150

129

70

299 | 150

150 | 150

70

245

69 | 177 | 159

70

80 NG10| 98 | 98 | G3/4" | 73 | 50

80 [299 | 150

150

129

70

299 | 150

150 | 150

70

245

69 | 177 | 159

70

100 NG10| 105|105 | G3/4" | 80 | 50

80 222 111

111

203

72

222 | 111

1111 219

72

283

188 | 95

238

70

125 NG16|197 | 139 |G1 1/4"|107|130]140

228 | 126

102

216

94

228 | 126

102 | 232

94

328

226 | 102 | 251

94

160 NG16|217 | 159 |G1 1/4"[127]130|140

228 | 126

102

216

94

228 | 126

102 | 232

94

328

226 | 102 | 251

94

200 NG16|237 | 179 |G1 1/4"|147|130|140

228 | 126

108

216

94

228 | 126

102 | 232

94

328

226 | 102 | 251

94

200 NG16| 364 | 304 |G1 1/4”[154|140|228

127101

212

92

228

1271101

232 | 92

328

227

101 | 251

92

Alle Abmessungen in mm.

) AuBenabmessung des Wegmesssystems. Schutzrohr fiir diesen Kolbendurchmesser nicht lieferbar.

2) Abmessung inkl. Stecker +15mm.

3) Ventilgehéuse kann bei kleinen Hubléngen iber die ZylinderauBenkanten hinausstehen!

Bei der Befestigungsart C kann eine se-
parate Passfeder zwischen Zylinderkopf
und Montageflache eingesetzt werden.
Die Passfeder entspricht BS4235 bzw.
DIN6885 Typ B und ist im Lieferumfang
enthalten.
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f
ial
'

Q

=

Kolben-

%)

CO | KC | TP
N9 |min.| min.

Passfeder

Breite

Héhe

Lénge

Artikelnr.

40

12| 4

55

12

8

55

0941540040

50

12 | 45| 70

12

8

70

0941540050

63

16 | 45| 80

16

10

80

0941540063

80

16

105

16

10

105

0941540080

100

16

120

16

10

120

0941540100

125

155

20

12

155

0941540125

160

5
6
20 | 6
32*| 8

190

32

18

190

0941540160

200

40 | 8

220

40

22

220

0941540200

* Nicht nach ISO 6020/2
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Elektrohydraulische Achsen

5.1.2

Befestigungsart DD

VB

VA

) =

VH

|
ey r
@ 2 [ =
- | e !
T T % .
N o
----------------- D Btz w El S 29
T | [T
T 3 —R3 mm
BD J1 .
KB TL ™ ‘TL
XI BX
PL/TL +Hub X
ZJ #Hub
XI - Bitte Abmessung in Klartext fur Bestellung angeben.
+ Hub
. D X1 BX Bz min.
Kolben @ | Ventil |[BD| E | F | G [ J1 |KB| | TL [TM | TY | WF min. m);lx pL | TL | 20 | max. | max. TX Hub
40 NG6 [ 30|64 |10 |45|55|6,56|20 |16 |76 | 76 | 35| 97 70 |130,5(130,5| 170 | 121 541 — 50
50 NG6 [40 |76 |16 |45 |61 | 10|25 [20 |89 |89 | 41| 107 75 [136,5/136,5| 182 | 115 541 — 45
63 NG10 |40 [ 90 | 16 | 45 | 61 | 10 | 32 | 25 [100| 95 | 48 | 114 67 144 | 144 | 191 98 60 160 80
80 NG10 | 50 |116| 20 | 50 | 70 | 13 | 40 | 32 | 127|127 | 51 | 127 80 161 | 161 | 215 94 60 160 76
100 NG10 | 60 [130| 22 | 50 | 72 | 13 | 50 | 40 |140[140| 57 | 138 85 174 | 174 | 230 92 60 160 76
125 NG16 | 73 |165| 22 | 58 | 58 | 18 | 63 | 50 [178[178| 57 | 153 | 100 | 167 | 199 | 232 | 114 60 | 176 56
160 NG16 | 90 |205| 25 | 58 | 58 | 22 | 80 | 63 |215|216| 57 | 161 80 188 | 220 | 245 | 114 60 176 100
200 NG16 |110[245| 25 | 76 | 76 | 24 |100| 80 |279[280| 57 | 190 | 115 [ 233 | 265 [ 299 | 114 60 176 65
Kolben . Genauigkeitsklasse 1 Genauigkeitsklasse 2 Genauigkeitsklasse 3
g |Ventil | PH|THPS/TS CH MH MWy, "vaT vB | vH [vw | vL | vA [ VB | VH |vw | vL [ VA | VB | VH |vw
40 NG6 |64,5|64,5| G1/2" | 47 | 35 | 70 | 222109 | 113 | 100 | 46 |221 [111|111[125| 46 [222| 56 | 167 | 147 | 48
50 NG6 |70,5|70,5| G1/2" | 53 | 35 | 70 |222 {109 | 113 [100| 46 [221 111|111 |125| 46 |222 | 56 | 167 | 147 | 48
63 NG10| 85 | 85 | G3/4" | 60 | 50 | 80 [299 150 | 150 {129 | 70 |299| 150|150 |150| 70 |245| 69 [177|159| 70
80 NG10| 98 | 98 | G3/4" | 73 | 50 | 80 | 299|150 | 150 | 129 | 70 | 299 | 150|150 |150| 70 |245| 69 | 177|159 | 70
100 NG10 | 105[105| G3/4" | 80 | 50 | 80 [222 111|111 [203| 72 |222|111[111|219| 72 | 283|188 | 95 |238| 70
125 NG16 | 197 [ 139 | G1 1/4" | 107 | 130 [ 140|228 [ 126 | 102 | 216 | 94 | 228|126 | 102 | 232 | 94 | 328 | 226 | 102 | 251 | 94
160 NG16 | 217|159 | G1 1/4"| 127 | 130 | 140|228 | 126 | 102 | 216 | 94 [228 126|102 |232| 94 | 328 | 226 | 102 | 251 | 94
200 NG16 | 237 [179 | G1 1/4" [ 147|130 [ 140|228 | 126 | 108 | 216 | 94 |228| 126102 | 232 | 94 | 328 | 226 | 102 | 251 | 94

Alle Abmessungen in mm.

) AuBenabmessung des Wegmesssystems. Schutzrohr fiir diesen Kolbendurchmesser nicht lieferbar.

2) Abmessung inkl. Stecker +15mm.

3) Ventilgehduse kann bei kleinen Hublangen tber die ZylinderauBenkanten hinausstehen!
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5.1.3 Befestigungsart JJ

vB VA

)

VH

@ 1] O i . — - z
': 1
g & L
o | ¥ @)
H & ey
J KB . \-g FB
we |G J1 TF
PL/TL +Hub BX uo
ZJ +Hub T
. + Hub BX Bz min.
Kolben@ |Ventil| E | FB | G J J1 [KB| R TF | UO | WF PL TL [ 20 | max. max. TX Hub
40 NG6 | 64 11 45 38 55 | 6,5 | 41 87 110 35 |130,5/130,5| 170 121 541 — 50
50 NG6 | 76 14 45 38 61 10 52 105 | 130 41 [136,5[/136,5| 182 115 541 - 45
63 NG10 | 90 14 45 38 61 10 65 117 | 145 48 144 144 | 191 98 60 160 80
80 NG10 | 116 | 18 50 45 70 13 83 149 | 180 51 161 161 | 215 94 60 160 76
100 NG10 | 130 | 18 50 45 72 13 97 162 | 200 57 174 174 | 230 92 60 160 76
125 NG16 | 165 | 22 | 58 | 58 | 58 | 18 | 126 | 208 | 250 | 57 | 167 | 199 | 232 114 60 176 56
160 NG16 | 205 | 26 58 58 58 22 | 155 | 253 | 300 57 188 | 220 | 245 114 60 176 100
200 NG16 | 245 | 33 76 76 76 24 | 190 | 300 | 360 57 233 | 265 | 299 114 60 176 65

. Genauigkeitsklasse 1 Genauigkeitsklasse 2 Genauigkeitsklasse 3
Kolben @ | Ventil | PH | TH |PS/TS) CH | MH MW\, "'\ " vg lvH 2| vw | vi | VA | VB | VH |vw | VL | VA | VB | VH | vw

40 NG6 | 64,5|64,5| G1/2" | 47 | 35 | 70 |222 109|113 [100| 46 [221 111|111 [125| 46 |222 | 56 | 167 | 147 | 48

50 NG6 | 70,5 | 70,5 | G1/2" | 53 | 35 | 70 |222 109|113 100 | 46 |221 [ 111|111 [125| 46 | 222 | 56 | 167 | 147 | 48

63 NG10| 85 | 85 | G3/4" | 60 | 50 | 80 | 299|150 | 150|129 | 70 | 299|150 |150|150| 70 |245| 69 [ 177|159 | 70

80 NG10| 98 | 98 | G3/4" | 73 | 50 | 80 (299|150 (150|129 | 70 [299|150| 150 [150| 70 [245| 69 [177 159 | 70

100 NG10 | 105 | 105 | G3/4" | 80 | 50 | 80 [222 | 111|111 /203 | 72 |222 | 111|111 [219| 72 | 283|188 | 95 | 238 | 70

125 NG16 | 197 | 139 |G11/4"[ 107 [ 130 | 140|228 | 126 | 102 | 216 | 94 | 228 | 126 | 102|232 | 94 | 328 | 226 | 102 | 251 | 94

160 NG16 | 217 | 159 |G1 1/4"[ 127 | 130|140 (228 | 126 | 102 | 216 | 94 | 228|126 102 [232| 94 | 328 226|102 [ 251 | 94

200 NG16 | 237 | 179 |G1 1/4"[ 147 | 130 | 140 | 228 | 126 | 108 | 216 | 94 | 228 | 126 | 102 [ 232 | 94 | 328 | 226 | 102 | 251 | 94

Alle Abmessungen in mm.
) AuBenabmessung des Wegmesssystems. Schutzrohr fiir diesen Kolbendurchmesser nicht lieferbar.

2) Abmessung inkl. Stecker +15mm.
3) Ventilgehduse kann bei kleinen Hubléngen iber die ZylinderauBenkanten hinausstehen!
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Elektrohydraulische Achsen

5.1.4 Befestigungsart SBd
MW
VB VA
— A
!
AA(1:2) z :
O ﬂ B |
v 1 —PS/TS |
| . | I H
@ [ @ i
E 1 2 D - F==N e
0l 4 A
o e — =
3
KS‘ JX JL
EF F T
lEX WF, G
E PL/TL +Hub
ZJ +Hub
XF_+ Hub
1 H + Hub
Kolben @ | Ventil |[CX" | E | EP | EX | F | G | oL | ox | kB | LT | MS | wp | Min:
0,012 max. Hub® | p | TL | XF | zJ
40 NG6 | 20 | 64 | 13 | 16 | 10 | 45 | 38 | 77 | 65 | 25 | 29 | 85 | 50 |130,5/130,5| 360 | 192
50 NG6 | 25 | 76 | 17 | 20 | 16 | 45 | 38 | 87 | 10 | 31 | 33 | 41 | 45 |136,5]136,5] 365 | 208
63 |NG10| 30 | 90 | 19 | 22 | 16 | 45 | 38 | 87 | 10 | 38 | 40 | 48 | 80 | 144 | 144 | 383 | 217
80 |NG10| 40 | 115 | 23 | 28 | 20 | 50 | 45 | 84 | 13 | 48 | 50 | 51 | 76 | 161 | 161 | 410 | 229
100 |NGT10| 50 | 130 | 30 | 35 | 22 | 50 | 45 | 74 | 13 | 58 | 62 | 57 | 76 | 174 | 174 | 436 | 232
125 | NG16| 60 | 165 | 38 | 44 | 22 | 58 | 58 | 58 | 18 | 72 | 80 | 57 | 56 | 167 | 199 | 487 | 232
160 |NG16| 80 | 205 | 47 | 55 | 25 | 58 | 58 | 58 | 22 | 92 | 100 | 57 | 100 | 188 | 220 | 528 | 245
200 | NG16| 100 | 245 | 57 | 70 | 25 | 76 | 76 | 76 | 24 | 116 | 120 | 57 | 65 | 233 | 265 | 632 | 299
. Genauigkeitsklasse 1 Genauigkeitsklasse 2 Genauigkeitsklasse 3
Kolben @ | Ventil | PH | TH | PS/TS | CH | MH MW vy | va | v [vn2|vw | vL [ va| VB | vH [vw | VL | vA | VB | VH [vw
40 NG6 |64,5)64,5| G1/2" | 47 | 35 | 70 [222]109 113|100 | 46 | 221 [111[111[125| 46 |222] 56 | 167|147 | 48
50 NG6 |70,5/ 70,5 | G1/2" | 53 | 35 | 70 | 222109 | 113|100 | 46 |221 | 111|111 | 125 | 46 | 222| 56 | 167 147| 48
63 | NG10| 85| 85 | Ga/4" | 60 | 50 | 80 | 299 [ 150 | 150 | 129 | 70 | 299 [ 150 | 150 | 150 | 70 | 245 | 69 | 177|159 70
80 |NG10| 98 | 98 | Ga/4" | 73 | 50 | 80 | 299|150 150 | 129 70 | 299|150 | 150 | 150 | 70 |245| 69 | 177|159 | 70
100 | NG10 [ 105] 105 | G3/4" | 80 | 50 | 80 |222 111 | 111203 72 [222 111 | 111|219 72 | 283|188 95 |238] 70
125 | NG16 | 197 139 | G11/4" 107 | 130 | 140 | 228 | 126 | 102|216 | 94 | 228 126 | 102|232 | 94 | 328|226 | 102|251 94
160 | NG16 | 217 | 159 | G1 1/4" | 127 | 130 | 140 | 228 | 126 | 102 | 216 | 94 | 228 | 126 | 102|232 | 94 | 328|226 | 102|251 94
200 | NG16|237| 179 | G1 1/4" | 147 | 130 | 140 | 228 | 126 | 108 | 216 | 94 | 228 | 126|102 | 232 | 94 | 328|226 | 102 | 251 | 94

Alle Abmessungen in mm.

) AuBenabmessung des Wegmesssystems. Schutzrohr fiir diesen Kolbendurchmesser nicht lieferbar.
2) Abmessung inkl. Stecker +15mm.
3) Ventilgehause kann bei kleinen Hubléngen iiber die ZylinderauBenkanten hinausstehen!
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5.2 Anschlussblock-Varianten
5.2.1 Sperrventile in Anschluss A und B
Sperrventile in Anschluss A und B halten den Zylinder in

Position, wenn der Regler ausgeschaltet ist. Andernfalls
kann der Zylinder aus der Position driften.

Kolben @ | Ventil | SA SB | SA" | sB" | SH | sW

40 NG6 | 100,2 | 96,8 | 1122 | 108,8 | 75 46

50 NG6 | 100,2 | 96,8 | 1122 | 108,8 | 75 46

63 NG10 | 124,8 | 117,8 | 136,8 | 129,8 | 80 70

80 NG10 | 124,8 | 117,8 | 136,8 | 129,8 | 80 70

100 NG10 | 124,8 | 117,8 | 136,8 | 129,8 | 80 70

125 NGi16| 2 2 2 2 2 2
160 NG16 | 2 2 2 2 2 2
200 NG16 2 2) 2) 2) 2) 2)

Alle Abmessungen in mm.

) Nur fur Regleroption 1, 3 und 5
2) Fur Kolbendurchmesser 125 bis 200 in Vorbereitung

5.2.2 Maximaldruckabsicherung der Stangenseite

Empfohlen wird die Verwendung von Druckbegren-
zungsventilen, um eine Beschéadigung des Zylinders
durch Uberdruck aufgrund des Flachenverhaltnisses
des Zylinders oder &uBBere Lasten zu vermeiden.

Kolben @ | Ventil ZA ZB ZH ZM zw
40 NG6 37,9 121,5 40 23 46
50 NG6 37,9 121,5 40 23 46
63 NG10 58 114,6 50 25 70
80 NG10 58 114,6 50 25 70
100 NG10 58 114,6 50 25 70
125 NG16 | 213,3 60,7 80 53 90
160 NG16 | 213,3 60,7 80 53 90
200 NG16 | 213,3 60,7 80 53 90

Alle Abmessungen in mm.

5.2.3 Maximaldruckabsicherung der Kolben- und
Stangenseite

Kolben @ | Ventil | ZA ZB ZH | ZMA | ZMB | ZW
40 NG6 | 126,1 | 122,1 50 31 31 46
50 NG6 | 126,1 | 1221 50 31 31 46
63 NG10 | 1146 | 1146 | 50 25 25 70
80 NG10 | 114,6 | 1146 | 50 25 25 70
100 NG10 | 114,6 | 1146 | 50 25 25 70

125 NG16 | 213,3 | 60,7 | 80" 53 - 90
160 NG16 | 213,3 | 60,7 | 80" 53 - 90
200 NG16 | 213,3 | 60,7 | 80" 53 - 90

Alle Abmessungen in mm

" Fir Kolbendurchmesser 125 bis 200 mm
Maximaldruckabsicherung entweder fiir Stangen- oder Kolbenseite wéahlbar.
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5.3 Knickung / Auswahl des Kolbenstangen-

durchmessers

Auswahl des Kolbenstangendurchmessers fur driicken-
de Anwendungen:

1. Der fur die Anwendung richtige Faktor I1&sst sich aus
der folgenden Tabelle ,Auswahl des Hubfaktors® er-
mitteln. (siehe untenstehende Tabelle)

Berechnen sie die Grundlange mittels Hubfaktor
und Arbeitshub nach der Gleichung:

Grundlange = Arbeitshub x Hubfaktor

Notieren sie im Diagramm Kolbenstangen-Auswahl
den Schnittpunkt der Basislénge und der Druckkraft.
Der kleinstmégliche Kolbenstangendurchmesser
kann an der Kurvenlinie Gber dem Schnittpunkt ab-
gelesen werden.

Bei Zugbelastung werden die Standardzylinder mit den
Standardkolbenstangendurchmessern ausgewahlt.

Weitere technische Einzelheiten siehe Katalog
(Das Diagramm ,Kolbenstangen-Auswahl® ist fir HY07-1175/DE, ,HMI/HMD Hydraulikzylinder®.
Kolbenstangen ohne Kolbenstangenverlangerung
ausgelegt. Fir Kolbenstangenverlangerungen Uber
den Standard hinaus, addieren sie die Verlangerung
zum Nettohub hinzu. Die Last berechnet sich durch
Multiplikation der Flache des Kolbendurchmessers
mit dem Systemdruck.
Auswahl des Hubfaktors
Anschluss am Stangenende | Befestigungsart Einbauweise Hubfaktor
Fest und starr gefiihrt JJ,C EIEE[% 0.5
Drehbar und starr gefiihrt JJ, C EIEEE%@ 0.7
Drehbar und starr geflhrt DD %EIEEBEﬁE Eﬁ% 1.5
Gestitzt, abf_ar nicht 4. C % 20
starr gefuhrt 4
Drehbar und starr gefiihrt SBd %;@E[EEBE% 2.0
Gestltzt, ab?r nicht SBd %L:@HEEBQ% 40
starr gefuhrt :
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6. Elektronische Schnittstelle
6.1 Regler

6.1.1 Genauigkeitsklasse 1

Spannungs-
versorgung 18...30V

0

8 — PWM—H_'
’ i

16

Sensor- | 48 30y

Q|| T

ULl ]kl

speisung

Sensor-

eingang 15+ [ [ o.+10v
0...+-10V

Sollwert- | o, 50mA

eingang 4..20mA

H 3 [« 5..30v
uC 4 [ 18.30v
6.1.1.1 Frontansicht / Abmessungen
1
1 2 3 45 6 7 8
o
N
PWDXX status @ -
9 10 11 12 13 14 15 16
45 110

Alle Abmessungen in mm.
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6.1.2

Genauigkeitsklasse 2 und 3

X1 Analogeingénge
X2 Analogausgéange
X3 24 VDC Versorgungs-
spannung
X10 RS232/RS485
X11 2. Wegmesssystem
X13 1. Wegmesssystem
X23 ProfibusDP *

* weitere Bussytseme auf Anfrage
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6.1.2.1 Frontansicht / Abmessungen
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Alle Abmessungen in mm.

6.2 Ventile
6.2.1 Genauigkeitsklasse 1
Stecker

Magnetspule

PE 1 = Spulenanschluss
[ ] 2 = Spulenanschluss
1 2 PE = Schutzerde
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Nullstellung

PID

= Spannungs-
( PE (Schutzerde) | (versorgung

6.2.2 Genauigkeitsklasse 2 und 3
|
|
0..x10V
|
Diagnose @
Ventilhub 0
0.x1ov (C
|
|
6+PE | _
6.3 Wegmesssystem
Genauigkeitsklasse 1 Genamglz(fasltsklasse
PIN BTL7-E_0 ... S32 BTL7-S1_ _ ... S32
1 4.20mA +Clk
2 oV +Data
3 n.c. -Clk
4 n.c. n.c.
5 n.c. -Data
6 GND GND
7 +24V +24V
8 n.c. n.c.
6.4 Drucksensoren (Regler Option 1, 3, 5)
PIN | 4...20 mA, 3-adrig
1 +Ub
2 P-Signal ) ’
3 0 V/GND
4 n.c. ; )
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7. Zubehor

71 Anschlusskabel

Genauigkeitsklasse

1 2 3

We.gmesssystem <--> Regler (Stecker auf Reglerseite und _ GBK53/ 2 GBK53/ 2
freie Kabelenden am Wegmesssystem)
Wegmesssystem <--> Regler (Stecker an beiden Enden) - GBK40/ 2 GBK40/ 2
Drucksensoren <--> Regler - DSK01/ 2 DSK01/ 2
Schnittstellenkabel PC <--> Regler ) SSK01/ 2 SSK01/ 2
Ventilanschlusskabel - VTKO1/ 2 VTKO1/ 2
Digitale Ein-/Ausgédnge
1/0 Anschlussblock ohne Leuchtanzeige - EAMO06/01 EAMO06/01
1/0 Anschlussblock mit Leuchtanzeige - EAMO06/02 EAMO06/02
Schnittstellenkabel I/O Anschlussblock <--> Regler - SSK24/ 2 SSK24/ 2

1) Standard-Nullmodemkabel

2) Langencode

Langencode 1 (Beispiel: SSK01/09: Lange 25m)

Lange[m] 1,0 25 50 75 100 125 150 20,0 250 30,0 50,0

Code 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 14

7.2 Ventilblécke

NG6 NG10 NG16
Messplatte Anschluss P, T --> G1/4* ) )
(z. B. fiir Mini-Mess, Druckaufnehmer usw.) H06-1044 H10-1656
H16-1658

Messplatte Anschluss A, B --> G1/4“ ) )
(z. B. fiir Mini-Mess, Druckaufnehmer usw.) H06-1039 H10-1657
Spiilplatte (P <-->T, A und B geschlossen) ADO06-1654 AD10-1655 AD16-1660
Abschlussplatte (P, T, A und B geschlossen) D51VP071C D51VP101D AD16-1659
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