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Katalog HY02-8001/DE

Allgemeine Merkmale

Radialkolbenmotoren
Typ MRT, MRTE, MRTF
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14 KOLBENMOTORVERSION

AUSFUHRUNG
TYP

EINBAU
ROHRMONTAGE

EINBAUPOSITION

DREHRICHTUNG

DRUCKFLUSSIGKEIT

TEMPERATURBEREICH
DRUCKFLUSSIGKEIT

VISKOSITATSBEREICH1)
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10 KOLBENMOTORVERSION

Radialkolbenmotor mit konstanter Verdréangung
MRT, MRTE, MRTF

Fronteinbau

Rohrverbindungsflansch

alle (InstallationshinweiseSeite 22 beachten)

Im Uhrzeigersinn, entgegen dem Uhrzeigersinn, umkehrbar

HLP Mineraldle nach DIN 51 524 Teil 2; Typ HFB, HFC und biologisch abbaubare
Flussigkeiten auf
Anfrage. FPM Dichtungen mit phosphathaltigem Saureester (HFD) erforderlich.

t°C —30° bis + 80°

v mme/s 18 bis 1000: empfohlener Betriebsbereich 30 bis 50 mm:/s
(siehe Auswahl DruckflussigkeitSeite 6)

héchstzulassiger Verunreinigung der Druckflussigkeit NAS 1638 Klasse 9.

Daher empfehlen wir einen Filter mit einer minimalen Ruckhalterate von 31 > 75.

Zur Gewabhrleistung einer hohen Lebensdauer empfehlen wir Klasse 8 nach NAS 1638.
Diese kann mit einem Filter mit einer Mindestriickhalterate von 35 >100 erzielt werden.
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Katalog HY02-8001/DE
Funktionsbeschreibung

Radialkolbenmotoren
Typ MRT, MRTE, MRTF

FUNKTIONSBESCHREIBUNG

VENTILSTEUERUNG

WIRKUNGSGRAD
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Das hervorragende Betriebsverhalten dieses Motors, das bereits durch unsere

MR - MRE Motorserie bekannt ist, ist das Ergebnis einer eigenen Entwicklung

und einer patentierten Konstruktion. Die Kraftubertragung vom Stator auf die
Antriebswelle (1) anstatt mit herkémmlichen Stangen, Kolben, Puffern, und Stiften
einer mit druckbeaufschlagten Olsaule (A) erfolgt. Diese Olsaule befindet sich in
einem teleskopférmigen Zylinder (1), dessen Dichtungslippen an jedem Ende durch
mechanischen Kontakt die balligen Oberflachen (3) des Zylinderkopfes (4) und die
ballige Oberflache der rotierenden Welle (2) abdichten. Die Dichtungslippen behalten
ihren kreisférmigen Querschnitt auch unter Druck bei, weshalb keine Veranderung der
Dichtungsgeometrie auftritt. Durch sorgféltige Materialauswahl und Designoptimierung
wurden Reibung und Leckverluste auf ein Minimum reduziert. Der Verzicht auf
Schubstangen stellt einen weiteren Vorteil dieser Konstruktion dar, wodurch sich der
Zylinder nur linear ausdehnen und zusammenziehen kann und keine Querkréfte
durch Schub auftreten. Dadurch treten weder Verschleif3 an bewegten Teilen noch
Seitenkréfte an den Flgestellen des Zylinders auf. Durch dieses neuartige Design des
Kolbenmotors konnten die Abmessungen erheblich reduziert werden. Insbesondere
konnte der Durchmesser auf einen Wert verringert werden, den Motoren mit der
halben Kapazitat besitzen. Dieser Motortyp besitzt im Vergleich zu anderen Motoren
mit der gleichen Verdrangung eine héhere Leistung. Ein weiterer Vorteil besteht in der
Anordnung der Kolben 10 - 14, wodurch die Motorwelle statisch gewuchtet wird und
eine erhebliche Reduzierung der Reaktionskréafte in den Walzlagern und eine enorme
Erhéhung der Wélzlagerlebensdauer erzielt wird.

Die Ventilsteuerung besteht aus einem Drehkolbenventil (5), das von einer
Drehkolbenventilwelle (8) angetrieben wird, die mit der rotierenden Welle verbunden
ist. Das Drehkolbenventil dreht zwischen der Ventilgehduseplatte (6) und dem
Druckring (7), die fest mit dem Motorgehduse verbunden sind. Diese patentierte
Ventilsteuerung mit Druckausgleich kann thermische Ausdehnungen selbstéandig
ausgleichen. Die Motorgré3en von mrte 16500 bis mrte 23000 sind mit einer gréBeren
Ventilsteuerungsoption, die eine hohere Motorleistung und die Méglichkeit fur die
Ausflihrung mit einer Hohlwelle (siehe Seiten 5, 18-19) bietet, lieferbar.

Diese Ventiltypen kombiniert mit der neuartigen revolutionéren Zylinderanordnung
ergeben einen Motor mit extrem hohen Werten flr die mechanischen und
volumetrischen Wirkungsgrade. Das Abgangsdrehmoment ist selbst bei niedrigen
Drehzahlen schwankungsfrei und der Motor liefert auch beim Anfahren unter Last eine
hohe Leistung.

Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group

7-10- 4



Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotoren
Technische Daten Typ MRT, MRTE, MRTF

STANDARDVENTILSTEUERUNGTECHNISCHE DATEN

GroBe Verdrén- | Tragheits- | Theore- Min. Héchstdruck Drehzahlbe- max. Gewicht

Motor gung moment tisches | Anfahrmo- reich Abgangsleistung

Version rretiltfe-r ngﬁﬁ'o_ thr;:rr;tti"s/;h Druckanschluss Spilen Spllen

Telle ment D:izr:to- kont. Igolfmt Zgr)LijtZke- A+B * |I(;§SE-Q ohne | mit ohne | mit
Vv J % p p p p p n n P P m
cms3 kg m2 Nm/bar bar | bar | bar | bar | bar | U/min| U/min kw kw kg

MRT 7100 | 71044 0,82 113,1 91 250 | 300 | 420 | 400 0,5-75(0,5-150| 226 330 920
MRTF 7800 | 7808,4 0,82 124,3 91 210 | 250 | 350 | 400 0,5-70|0,5-130| 191 280 920
MRTE 8500 | 8517,3 0,82 135,6 91 210 | 250 | 350 | 400 0,5-60 [0,5-120| 198 290 920
MRT 9000 | 9005,5 1,32 143,4 91 250 | 300 | 420 | 400 0,5-70(0,5-130| 253 370 920
MRTF 9900 | 9903,9 1,32 157,7 91 210 | 250 | 350 | 400 0,5-60 [0,5-120| 205 300 920
MRTE 10800| 10802,4 1,32 172,0 91 210 | 250 | 350 | 400 5 0,5-65(0,5-110| 212 310 920
MRT 14000 | 14010 126 223,0 91 250 | 300 | 420 | 400 (:m5t ?:3:" 0,5-50 | 0,5-80 238 355 | 3100
MRTF 15500| 15277 126 2431 91 210 | 250 | 350 | 400 | Wel- | 0,5-40| 0,5-75 204 305 | 3115
MRTE 16500, 16543 126 263,3 91 210 | 250 | 350 | 400 é?cnh-_ 0,5-40 | 0,5-70 206 308 | 3130
MRT 17000 | 16759 126 266,7 91 250 | 300 | 420 | 400 tung) 0,5-40 | 0,5-70 248 371 | 3100
MRTF 18000| 18025 126 286,8 91 210 | 250 | 350 | 400 0,5-40 | 0,5-65 215 320 | 3115
MRT 19500 | 19508 126 310,5 91 250 | 300 | 420 | 400 0,5-35 | 0,5-60 248 371 | 3100
MRTE 20000, 19788 126 314,9 91 210 | 250 | 350 | 400 0,5-35| 0,5-60 212 316 | 3130
MRTF 21500| 21271 126 338,5 91 210 | 250 | 350 | 400 0,5-30 | 0,5-55 209 311 | 3115
MRTE 23000, 23034 126 366,6 91 210 | 250 | 350 | 400 0,5-30 | 0,5-50 205 306 | 3100

ZUSATZLICHE VENTILSTEUERUNGTECHNISCHE DATEN (Bitte Parker Hannifin — Calzoni Division kontaktieren)

GroBe Verdran- | Tragheits- | Theoret- Min. Hochstdruck Drehzahlbereich max. Gewicht
Motor gung moment siches | Anfahrmo- Abgangsleistung
Version rotierende| spezif. ment % Druckanschluss Spiilen Spiilen
Teile Drehmo- | theore-
ment tisches dis- | Druck- .| Leck- . .
Drehmo- | kont. kont. | spitze A+B leitung ohne mit ohne mit
ment
\% J % p p p p p n n P P m
cm3 kg m2 Nm/bar bar | bar bar bar bar | U/min | U/min kW kW kg
MRTE 16500| 16543 126 263,3 91 210 | 250 | 350 | 400 0,5-50 | 0,5-80 236 352 | 3130
MRT 17000 | 16759 126 266,7 91 250 | 300 | 420 | 400 5 0,5-50 | 0,5-80 284 425 | 3100
MRTF 18000, 18025 126 286,8 91 210 | 250 | 350 | 400 (15'[1'3:? 0,5-50 | 0,5-80 248 370 | 3115
mi
MRT 19500 | 19508 126 310,5 91 250 | 300 | 420 | 400 | Wel- | 0,5-50 | 0,5-80 331 494 | 3100
len-
MRTE 20000| 19788 126 314,9 91 210 | 250 | 350 | 400 | djch- | 0,5-45 | 0,5-75 265 395 | 3130
MRTF 21500| 21271 126 338,5 91 210 | 250 | 350 | 400 tung) 0,5-45 | 0,5-75 284 425 | 3115
MRTE 23000 23034 126 366,6 91 210 | 250 | 350 | 400 0,5-45 | 0,5-75 308 460 | 3100

(*) Setzen Sie sich bitte mit PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION in Verbindung.
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Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotoren
Auswahl Medium Typ MRT, MRTE, MRTF

BEISPIEL: Be einer bestimmten Umgebungstemperatur 1504 - 1oed
betragt die Kreislauftemperatur 50 °C. Im optimalen
Betriebsviskositatsbereich (v;; eingeféarbter Bereich),
entspricht dies den Viskositaten VG 46 oder VG 68; o)
wobei VG 68 gewahlit werden sollte.

WICHTIGER HINWEIS! Die Temperatur des Leckdls
wird vom Druck und der Drehzahl beeinfluBt und ist
gewdhnlich hoher als die Kreislauftemperatur oder
die Tanktemperatur. Zu keinem Zeitpunkt darf die
Temperatur 80 °C ubersteigen.

Falls die optimalen Betriebsbedingungen

wegen extremer Betriebsparameter oder hoher
Umgebungstemperaturen nicht eingehalten weden
kénnen, empfehlen wir, immer das Motorgehause

zu spllen, um die angegebenen Grenzwerte flr die
Viskositét einzuhalten. 16 £ L

Falls es zwingend erforderlich sein sollte, eine
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Druckflissigkeit mit einer Viskositat Uber dem 1{% .Y b
empfohlenen Viskositatsbereich zu verwenden, missen 12
Sie sich zuerst mit PARKER HANNIFIN - CALZONI — s s o oo s s s e e 5
DIVISION in Verbindung setzen, um eine Freigabe fiir \ Temperatur tin °C
eine andere Viskositat zu erhalten. ‘ Betriebstemperatur Medium
ALLGEMEINE HINWEISE Weitere Informationen bezUiglich der Auswahl der Druckflissigkeit konnen bei PARKER HANNIFIN
- CALZONI DIVISION angefordert werden. Zusatzliche Hinweise zur Installation und Inbetriebnahme
finden Sie auf Seite 34 dieses Datenblattes. Falls HF Druckfliissigkeiten oder biologisch abbaubare
Druckfliissigkeiten zum Einsatz kommen, missen Einschrankungen der technischen Werte
beriicksichtigt werden. Siehe Informationsblatt TCS 85, oder konsultieren Sie PARKER HANNIFIN
- CALZONI DIVISION.
BETRIEBSVISKOSITATSBEREICH Viskositat, Qualitat und Reinheit des Mediums sind die entscheidenden Faktoren, die Zuverlassigkeit,
Leistung und Lebensdauer eines hydraulischen Bauteils bestimmen. Die héchste Lebensdauer und
Leistung kdnnen nur bei Verwendung von Druckfltssigkeiten mit der empfohlenen Viskositét erzielt
werden. Bei Anwendungen, die Uiber den angegebenen Bereich hinausgehen, empfehlen wir, sich
mit PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION in Verbindung zu setzen.
Vrec. = empfohlene Betriebsviskositat 30...50 mm2/s
Diese ist die Viskositat, die das Medium unter gegebener Temperatur beim Eintritt in den
Motor besitzt. Sie ist auch die Viskositét, die innerhalb des Motorgeh&uses bei gegebener
Gehausetemperatur vorliegt. Daher empfehlen wir eine Viskositat entsprechend der hdchsten
Betriebstemperatur zu wéhlen, um innerhalb des empfohlenen Viskositétsbereiches zu bleiben.
Um die héchste kontinuierliche Leistung zu erreichen, sollte die Betriebsviskositat innerhalb des
empfohlenen Viskositéatsbereichs von 30 - 50 cSt liegen.

VISKOSITATSBEREICHSGRENZWERTE Es gelten die folgenden Grenzwerte:

Vminabs, = 10 mm?2/s Notlauf, kurzzeitig

Vmin. =18 mm?/s kontinuierlicher Betrieb bei gedrosselter Leistung

Vmax. = 1000 mm?/s Kaltstart, kurzzeitig
AUSWAHL DRUCKFLUSSIGKEIT Die Betriebstemperatur des Motorsist als die héhere der beiden Temperaturen, der Temperatur
NACH BETRIEBSTEMPERATUR der einstromenden Druckflissigkeit und der Temperatur im Motorgehause, (Gehausetemperatur)

definiert. Wir empfehlen daher eine Viskositat entsprechend der hdchsten Betriebstemperatur zu
wahlen, um innerhalb des empfohlenen Viskositétsbereiches zu bleiben. Wir empfehlen, dass in
jedem Fall die hohere Viskositatsklasse gewahit wird.

FILTERUNG Die Motorlebensdauer hangt auch von der Gite der Filterung ab. Sie muss mindestens einer der
folgenden Reinheitsgklassen entsprechen.
Filterklasse 9 nach NAS 1638
Klasse 6 nach SAE, ASTM, AIA
Reinheitsklasse 18/15 nach ISO/DIS 4406

Um eine hohere Lebensdauer zu gewahrleisten, wird die Reinheitsklasse 8 entsprechend NAS 1638
empfohlen, die mit einem B5=100 Filter erzielt werden kann. Falls die vorgenannten Reinheitsklassen
nicht erreicht werden kdnnen, setzen Sie sich bitte mit uns in Verbindung.

LECKLEITUNGSDRUCK GEHAUSE Je niedriger Drehzahl und der Leckleitungsdruck des Gehéauses sind, umso hoher ist die
Lebensdauer der Wellendichtung. Der maximal zulassige Leckleitungsdruck des Gehéauses betragt

Pmax =5 bar

Falls der Leckleitungsdruck héher als 5 bar betrégt, kann eine spezielle 15 bar Wellendichtung
verwendet werden (Siehe Seite 23, Dichtungen, kode F1).

,,FPM*“ DICHTUNGEN Falls Betriebsbedingungen mit hohen Oltemperaturen oder hohen Umgebungstemperaturen
herrschen, empfehlen wir ,,FPM* Dichtungen zu verwenden (siehe Seite 23, Dichtungen, kode V1).
Die FPM Dichtungen missen mit HFD Medien verwendet werden.

7-10- 6 Parker Hannifin Corporation
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Katalog HY02-8001/DE
Spiulverfahren

Radialkolbenmotoren
Typ MRT, MRTE, MRTF

Dise M10

87
A6 o @
[ ------------------------- & Temperatur £,
@ ©
SPULKREISLAUF
SPULVERFAHREN Um die héchstmdglichen konstanten Leistungsparameter des Motors zu erzielen,

HINWEIS1

FUNKTION

HINWEIS 2

ist es notwendig, das Gehause zu spllen (siehe Diagramme aufSeite 8 bis 12).

Um die empfohlene Betriebsviskositat von 30- 50 mmz2/s im Motorgeh&use unter
besonderen Betriebsbedingungen zu erzielen, kann es notwendig sein, den Motor
auch im Bereich “Betriebsbereich ohne Spiilen” zu spiilen. Siehe Seiten 6 und
LKennlinien“ Seiten 7 bis 12.

Die Oltemperatur im Motorgehéuse kann durch Addition von 3 °C zur
MotorgehduseauBBentemperatur, die zwischen zwei Zylindern (tA , siehe
Abbildungen) gemessen wird, ermittelt werden. 7

Das Spulventil entnimmt den Spilvolumenstrom immer der Niederdruckleitung des
Motors. Hierflir muss der passende Disendurchmesser gewéahlt werden, um den
empfohlenen Volumenstrom von 23 I/min zu erreichen.

GEGENDRUCK (bar) DUSENDURCHMESSER (mm)
3 4,8
6 4,0
9 3,6
15 3,2
20 3,0
25 2,9
30 2,8

Das Spulventil wird mit einer geschlossenen Duse geliefert.

ACHTUNG!

Das Spulen ist erst moglich, wenn die geschlossene Dise durch die richtige Diise
ersetzt wurde.

7-10-7 Parker Hannifin Corporation
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Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotoren

Kennlinie Typ MRT, MRTE, MRTF
KENNLINIE (Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t=45° C; p Leckleitung = 0 bar
1 Abgangsleistung 2 Diskontinuierlicher Betrieb 3 Kontinuierlicher Betrieb mit Spiilen
4 Kontinuierlicher Betrieb 5 Eingangsdruck nt Gesamtwirkungsgrad MV Wirkungsgrad Volumeter
MRT 7100 35000 2B % B % % %
= o 2 < O O % 4 1
Z % % Ty \fy Iy AN I
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—
§ 25000
c
£ ¢
5 / al
Il 4
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2 15000 7 L
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&wwﬁf — s
O e e ||
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I I 1 [ B R
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30000 2\ B . B N — 1
z % 250 bar |2
£ 24000
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Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotoren

Kennlinie Typ MRT, MRTE, MRTF

KENNLINIE (Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t = 45° C; P Leckleitung = O bar

1 Abgangsleistung 2 Diskontinuierlicher Betrieb 3 Kontinuierlicher Betrieb mit Sptlen

4 Kontinuierlicher Betrieb 5 Eingangsdruck Nt Gesamtwirkungsgrad nv Wirkungsgrad Volumeter

MRT 9000 1
42000 ———
36000 300 bar 2

P—
: /
< 30000 S 250 bar
= | ] .
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o X . 3
E S {nt=o1z ]
[ / -
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Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotoren

Kennlinie Typ MRT, MRTE, MRTF
KENNLINIE (Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t=45° C; p Leckleitung = 0 bar
1 Abgangsleistung 2 Diskontinuierlicher Betrieb 3 Kontinuierlicher Betrieb mit Spiilen
4 Kontinuierlicher Betrieb 5 Eingangsdruck nt Gesamtwirkungsgrad MV Wirkungsgrad Volumeter
70000 5 = S ER IR EAE 1
MRT 14000 ° % ? B N8\ g, N —
z s % % N *é\%///
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Drehzahl in U/min

7-10- 10 Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group




Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotoren

Kennlinie Typ MRT, MRTE, MRTF
KENNLINIE (Durchschnittswerte) gemessen bei V = 36 mm2/s; t= 45° C; P Leckleitung = O bar
1 Abgangsleistung 2 Diskontinuierlicher Betrieb 3 Kontinuierlicher Betrieb mit Spulen
4 Kontinuierlicher Betrieb 5 Eingangsdruck Nt Gesamtwirkungsgrad nv Wirkungsgrad Volumeter
90000 =T = 72 3. AN C2R
MRT 17000 c 2\ \a & B B &, 2N —1
80000 z 2z \z N B % \% X4 |
i == 300 bar % | — 2
70000 X
S
: | ==
‘= 60000 s e
T T XD
g 50000 5y 3
S 40000 —/~ g Lt=91% Do S
5 N / ﬁ 150 bar { 4
30000 %&‘9 s
A S\ \ \ §L§-§/ ;
S Sl
R S5 100 bar .
20000 A\ T\ i s i 9
[
10000 : rfee
170 I/min 341 lImin 5121/min 685I/r.mn : 85?I/min . 1022_\/rpin
10 20 30 40 50 60 70
Drehzahl in U/min
80000 - - — T NI 5]
ENs Na N \& &% % 1
MRTF 18000 I I O A R A AN
70000
\ 2
60000
% X 250 bar \<
.S 50000 / L @
5 . | t=91%
§ 40000 "
£ S T
£ % /( |
® [ S
& 30000 — ¥ T —
oy I
20000 [~
—90% —
S~ | |
10000
_—
[(7umin ] | [234lmin | [ 351min [ 469umin |
[
10 20
95000 - - < T
MRT 19500 90000 Oof % %‘fé SN
80000 & L 2
20000 % % <@ 300bar\
S /\ N
P4
£ 60000 / D] I S 250 bar 8%\
- / VA =
c I
()
g 50000 /Q\Q / A [ - \%
€ & / A*
@ 40000 4 174 S — 4
=) LS% L//%L/”/’4 \<i::
30000 S ——1 7~
JX_ NN 5
20000 S T —
10000 ]
f
[(7umin ] T 284tmin || [ 351umin | [ 468 Umin 585 Uimin 7
[T [ 1 [ ] [

10 20 30
Drehzahl in U/min
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Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotoren

Kennlinie Typ MRT, MRTE, MRTF
KENNLINIE (Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t=45° C; p Leckleitung = 0 bar
1 Abgangsleistung 2 Diskontinuierlicher Betrieb 3 Kontinuierlicher Betrieb mit Spiilen
4 Kontinuierlicher Betrieb 5 Eingangsdruck nt Gesamtwirkungsgrad MV Wirkungsgrad Volumeter
80000 3 % 2z AN AN
MRTE 20000 I R S A I N — 1
e |G ey | L
70000 =T 2
i !
c 60000 == 250 ba
2 NI
£ 50000 — '
5 \g\n/ / /f | nt=01% AR 13
IS =& 7 < ul s
O 40000 —= . :
£ / / L#%/_ﬁ _\%—E ] t50ber
[} o . 4
S 7 - xiog -
S 30000 = — —
NN 7@
20000 N % 5
%%lv
10000
\
[tt6tmin | [[232min | | [347umin [~ 4630min | [579Umin | [ 695m i 926 Imin
[1 [ [ 5 RS St B
10 20 30
Drehzahl in U/min
MRTF 21500 o I AR 1
= 7 ¢ q &
80000 R e\ T 9
£ 60000 / /
= = D N .
T 50000
@ 7117 TE9TA 1 T
IS A I — \io:-
P raEli| v i
< | | | — \\%
< @“;\“ u 4
O 30000 = o —r
S \ :
|
20000 \\\ 90% .
\ \\ _,_/,%‘5.“
10000
[#7min ] [ 234lmin | [ 351 Umin 468Uimin | | [ 585Imin
[T [
10 20 30
Drehzahl in U/min
100000 = - - TS
~ . (u O ¢ S5 S, (@ 1
MRTE 23000 Bl © e, R %%, 1
\ Sec— | 2
80000
£ § m 250 bar
B e
c
= 60000 s i N ] 200a
OE-’ ?g\n |——nt=91% | , — 3
5 50000 . ——
S 40000 /( I | 150par
5 T / 4
-~
30000 7@?\“
20000 \\90%”/\\ 5
b /
10000
[15umin ] [230min | [ 346lmin [~ 46tumin | [576Umin | [ 69t/min 921 Imin 1037 limin
I | I | o B 430 TRt T
10 20 30 40 50
Drehzahl in U/min
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Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotoren

Kennlinie Typ MRT, MRTE, MRTF
KENNLINIE (Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm?/s; t = 45° C; p | gekieitung = 0 bar
Mind. erforderliche Druckdifferenz Ap bei Leerlaufdrehzahl (Welle ohne Last)
A
MRT - MRTE - MRTF 30
7100 - 8500 & <
25 @?&/?“’ X/\ﬂé
20
3
2 15
s
Qo
2 10
>
5 5 %/
10 30 50 70 90 110 130 150 >
A Drehzahl in U/min
MRT - MRTE - MRTF
30
9000 - 10800 o o
S Q%i opi
25 \‘\Qj\y\\«:\/@?\«
= 20
@
< 15 - 7
% //
¥ 10 =
g / %
5 =
10 30 50 70 90 110 130 >
A Drehzahl in U/min
MRT - MRTE - MRTF 60 SIS
14000 - 16500 . s
B S/
5 40
el
= 30
a
2 20
=
Q 10 = |
e
10 20 30 40 50 60 70 80 >
Drehzahl in U/min
A
MRT - MRTE - MRTF 60 S
17000 - 20000 5 & @5/4 K
/|
5 40 /
Ke]
= 30
9
[
S 20
=
a
10 ?/
em— ‘
10 20 30 40 50 60 70 >
Drehzahl in U/min
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Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotoren

Kennlinie Typ MRT, MRTE, MRTF
KENNLINIE (Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t=45° C; p Leckleitung = O bar
Mind. erforderliche Druckdifferenz Ap bei Leerlaufdrehzahl (Welle ohne Last)
A
MRT - MRTE - MRTF 60 SN
o S 9
19500 - 23000 . /
— y 4
o 40
s /
..=“_’ 30
o
©
S 20
P~
a
10 —
10 20 30 40 50 60 >
Drehzahl in U/min
Minimaler Ladedruck wahrend des Pumpenbetriebes
A
MRT - MRTE - MRTF 3 5 N
A S
7100 - 8500 & &
30 5 S
\\@/
5 25
o
I’ 2
S
3 15
e
3
< 10
<
’ ] —‘/
10 30 50 70 90 110 130 150 >
Drehzahl in U/min
A
35
MRT - MRTE - MRTF . & ﬁ@%@g
N
9000 -10800 P
= 25
©
o]
% 2 / /
>
g . 5 o
§ 10 / =
< ==
= 5 =
10 30 50 70 20 110 130>
Drehzahl in U/min
7-10- 14 Parker Hannifin Corporation
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Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotoren

Kennlinie Typ MRT, MRTE, MRTF
KENNLINIE (Durchschnittswerte) gemessen bei V = 36 mm?/s; t = 45° C; p | gekieitung = O bar
Minimaler Ladedruck wahrend des Pumpenbetriebes
A
MRT - MRTE - MRTF SN
70 \qg}’ ’@V@%
14000 - 16500 o & $z§
g 50 ,/
% 7
=) 40
3
S 30
-
£ 20
=
10 —
10 20 30 40 50 60 70 80 >
Drehzahl in U/min
A
MRT - MRTE - MRTF 70 AR
17000 - 20000 0 o K4
8 5 S
B /
S 40 /
O
[0}
E 30
-
= 20
=
10 —
| >
10 20 30 40 50 60 70"
Drehzahl in U/min
A
MRT - MRTE - MRTF 70 %§gf§
v/ | Y N,
19500 - 23000 6 g“f A4
:§ 50 /! S
S y
=) 40
ke
(3]
k) 30
-
£ 20
=
10 —
10 20 30 40 50 60 >
Drehzahl in U/min
7-10- 15 Parker Hannifin Corporation
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D5
B1
B2

4 x SAE 2"
6000 psi

__ L13

L9
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1 um 72° drehbarer Anschlussflansch auf
Anfrage erhéltlich

D6/T1

2 D2
@ D3

L4

L7

L14

L6|

L3

L19

L2

L1

L5

*) Diese SAE Anschlussstutzen sind nur vorhanden bei

MRT 9000P, MRTF 9900PF, MRTE 10800F,
MRT 14000Q, MTRF15500Q, MRTE16500,
MRT 17000Q, MRTF 18000Q, MRT 19500Q,

MRTE 20000Q, MRTF 21500Q e MRTE 23000Q

2 Leckleitungsanschluss zylindrisches
Withworth Rohrgewinde nach 1ISO 228/1

D8 N° 5 LOCHE!

3 Siehe Abmessungen Seite 17

4 Anschlussstutzen 1/4“ zylindrisches Withworth
Rohrgewinde nach ISO 228/1 fur Druckmessung.

2 D1

@|D9

L10

2xD

Drehrichtung
(vom Wellenende | Anschlisse 'Bestellk'ode
aus) (siehe Seite 23)
im Uhrzeigersinn A
entgegen dem N
L B
Uhrzeigesinn
im Uhrzeigersinn A
entgegen dem S
A A
Uhrzeigesinn

lolop\ uabunssawqy

J1HIN ‘FLHIN ‘LHIn dAL

3Q/1008-20AH Bojerey

uaJojowuaq|oyelpey
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LI -0k-L

L9 B3
MOTORTYP L1 L2 L3 L4 L6 | L7 | L8 SAE SAE | L10 | L11 | L12 | L13 |L14 | L15|L16 | L17 | L19 | B1 | B2 SAE SAE B4 | B5
3000 psi|6000 psi 3000 psi|6000 psi
MRT 7100
MRTF 7800
MRTE 8500
MRT 9000 688,5 | 681,5 | 618,5|448,5| 30 | 35 | 140 | 77,77 96,8 | 270|180 | 25 | 133 |541,5| 130 | 320 |503,5| 44 | 240 | 120 | 42,88 44,4 | 281 | 300
MRTF 9900
MRTE 10800
D6 T
o | o0 | o | 0| @ o o | © . )
MOTORTYP DI | D2 | D3 | D4, D5 | SAE | SAE | SAE | SAE | D7 | pg | pg | p1o | © B B
3000 psi|6000 psi(3000 psi|6000 psi
MRT 7100
MRTF 7800
MRTE 8500 » 33 o o °
MRT 9000 786 600 676 450 266 M12 M20 28 40 G1 (x5) 325 50 90 36 18
MRTF 9900
MRTE 10800
Kode F 1 DIN 5480
Kode D 1 - DIN 5480
F1 D1
MOTORTYP @ D13 9 D13
L5 L21 L22 DIN 5480 L5 L21 L22 DIN 5480 D12 T10
MRT 7100
MRTF 7800 50 14 76 N 110X3X35 - 9H - - -- - -- --
MRTE 8500
MRT 9000
MRTF 9900 95 14 86 N 120X4X28 - 9H 250 205 167 W 140X5X26 - 8F M12 25
MRTE 10800

HINWEIS: Die Gewindebohrungen (D12/T10) fur die Wellenausfiihrungen D1 missen als Wartungsbohrungen betrachtet werden. Wenn die erforderlichen Bohrungsmage fir die
jeweilige Anwendung von den hier aufgefiihrten abweichen sollten, setzen Sie sich bitte mit PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION in Verbindung.
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81 -01-L

B3
llAll ‘ T L7
i © |
act (-]
52 ®
| e 1
1 B
D6/T1
8‘ 8 =qd======
! :: i 2 o) - @
] g s j=
T L AN e { ,
N N PEE N\
NS I Ny/
4x SAE 2" SRR \ i ‘ Al 4
6000 psi o ; ‘ N
:\ > = < —= T4 \ 4 1
g M, /|76 \‘ %
] - R AT 3xD7
(2]
\ g L12 L11 2
= L15 B4
5 L4 >
e L14 2
L2L3 Lo 1 um 72° drehbarer Anschlussflansch auf Anfgrage erhaltlich
L1 L5 *) diese SAE Anschliisse sind nur vorhanden bei MRT 14000Q,
MTRF15500Q, MRTE16500, MRT 17000Q, MRTF 18000Q,
D6/T1 SPEZIELLE VENTILSTEUERUNG MRT 19500Q, MRTE 20000Q, MRTF 21500Q e MRTE 23000Q
2 Leckleitungsanschluss zylindrisches Withworth Rohrgewinde nach ISO 228/1
PPN 3 Siehe AbmessungenSeite 19
~ o e| | 4 Anschlussstutzen 1/4“ zylindrisches Withworth Rohrgewinde nach ISO 228/1
o 8 ™~ -
Q,J\e ! 4 x SAE 2" fur Druckmessung.
E
o & @ —--—13 ke @ Drehrichtung (vom . Bestellkode
YN B Anschlisse |, . .
e\re/; Wellenende aus) (siehe Seite 23)
o © <6 im Uhrzeigersinn A
5 e |
& N
entgegen dem B
2D10 Uhrzeigesinn
L8 L14 im Uhrzeigersinn
L3 B
o S
entgegen dem A
Uhrzeigesinn
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3Q/1008-20AH Bojerey
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L9 B3

MOTORTYP | L1 L2 L3 | L4 |L5 L6 |L7 L8| gAE SAE |L11|L12|L13| L14 |L15|L16/L17|L18|L19| B1 | B2 | gap SAE | B4 | B5| a Bq Ba
3000 psi|6000 psi 3000 psi|6000 psi

MRT 14000
MRTF 15500
MRTE 16500

MRT 17000
MRTF 18000 |1135,5/1128,5/1065,5| 788 | 80 |39,5| 58 |140| 77,77 96,8 |180| 47 [133|988,5/165|530(904|289|270(240|120| 42,88 44,4 | 270|300 [90°| 25°41" |20°

MRT 19500
MRTE 20000
MRTF 21500
MRTE 23000

D6 T Kode F 1 - DIN 5480 F1

Jojo uabunssawqy
3Q/1008-20AH Bojerey

MOTORTYP | p1 | p2 | D3 |Dan7| D5| SAE | SAE | SAE | SAE | D7 pg| pg pig oo

3000 psi 6000 psi| 3000 psi| 6000 psi LS | L21 ) L22 DIN 5480

61 -01-L

MRT 14000
MRTF 15500
MRTE 16500

MRT 17000
MRTF 18000 | 1014 | 856 |930,5| 450 | 266 M12 M20 28 40 G1” 666,6| 50

MRT 19500
MRTE 20000
MRTF 21500
MRTE 23000

80 | 14 | 155 N 150X4X36 - 9H

SPEZIELLE VENTILSTEUERUNG (Bitte Parker Hannifin — Calzoni Division kontaktieren)

L9 B3 D6 T Kode F 1 - DIN 5480 F1

MOTOR 0| 0|0
tvp |L1|L3LS\L8) spe | sae |L11/L14/B1/B2| gpe | spe |BS| sae | sae | sae | sae | D7 | pg p10/D11 o D13

3000 psi | 6000 psi 3000 psi | 6000 psi 3000 psi | 6000 psi | 3000 psi | 6000 psi L5g21L22 DIN 5480

dnouy so|neipAH

J1HIN ‘TLHIN ‘LHIn dAL
uaiojowuag|oyeipey

MRTE 16500
MRT 17000
MRTF 18000
MRT 19500 | 1177|1077 |82 |140| 77,77 | 968 | 273 |960,5480(120| 42,88 | 44,4 |446| M12 | M20 | 28 40 |G17(666,6) 50 | 80
MRTE 20000
MRTF 21500
MRTE 23000

82|14 |155|N 150X4X36 - 9H

uonei0dio) ulluueH J9xied




Katalog HY02-8001/DE

Radialkolbenmotoren

Komponenten zur Drehzahlsteuerung Typ MRT, MRTE, MRTF
MECHANISCHER TACHOGENERATOR ENCODER
ANTRIEB DREHZAHLMESSER ANTRIEB ANTRIEB
Kode C1 Kode T1 Kode Q1
2x M8 x 45 2 x M8 x 45 2 x M8 x 30
8 -] 5

284y

P ] -

60,5

Ventilsteuerung Standard

40,5

INKREMENTELLER ENCODER
ABMESSUNGEN

Schutz Encoder antriebsflansch

Encoder

293

L1

o =45°

Standardventilsteuerung

Buchse im Lieferumfang enthalten

Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group




Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotoren

Komponenten zur Drehzahisteuerung Typ MRT, MRTE, MRTF
INKREMENTELLER ENCODER
SCHALTPLANE

eine Richtung beide Richtungen

Buchse Buchse

I Py e, ]

3 4 3 3 4
I Einschrauber, ! 1 Einschrauber, I /o o
gerade gerade O‘h

1ML 1 1IN 2| 2 1

—ht

Y

5
—pt
o— -

E

v
B
6

. ﬁ* . S

Farbcode und Belegung

1 |braun Netzanschluss (8 bis 24 V Gleichstrom)
2 |weiB Ausgang Phase B (max. 10 mA - 24 V)
3 |blau Netzanschluss (0 V Gleichstrom)

4 |schwarz Ausgang Phase A (max. 10 mA - 24 V)

INKREMENTELLER ENCODER Encodertyp: ELCIS mod. 478
TECHNISCHE DATEN Eingangsspannung: 8 bis 24 Vcc
Stromabgabe 120 mA max.
Stromabgabe 10 mA max.
Ausgangssignal: A Phase- eine DREHRICHTUNG
A and B Phase zwei DREHRICHTUNGEN
Ansprechzeiten: 100 kHz max.
Anzahl der Impulse: 500 (auf Anfrage max. 2540 erhéltlich)
Drehgeschwindigkeit: immer mit maximaler
Motordrehzahl
Betriebstemperatur: 0 bis 70 °C.
Lagertemperatur: -30 bis 70 °C.
Hohe Wilzlagerstandzeit 1,5x109 U/min
Gewicht: 100 gr
Schutzart: IP 67 (mit Schutzeinrichtung und

Verbinder geliefert)
Steckverbinder:

NUR EINE DREHRICHTUNG RSF3/0,5 M (Lumberg) AuBengew.
RKT3-06/5m (Lumberg) Innengewinde

ZWEIDREHRICHTUNGEN RSF4/0,5 M (Lumberg) AuBengew.
RKT4-06/5m (Lumberg) Innengewinde

Hinweis: Kabelldnge Buchse 5 m.

7-10- 21 Parker Hannifin Corporation
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Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotoren
Installationshinweise Typ MRT, MRTE, MRTF

Montage Kupplung
Alle Einbaupositionen

- Beachten Sie die Lage des Leckleitungsanschluss
(siehe unten)

\
Bauen Sie den Motor richtig auf. _
- Die Installationsflache muss eben und biegungsfrei sein. . \

Mindestzugfestigkeit der Schrauben nach DIN 267 Teil 3
Klasse 10,9.

- Beachten Sie das vorgeschriebene Anzugsmoment.

- Mit Schrauben montieren
- Gewindebohrung in der

i Antriebswelle verwenden.
?¥ - Demontage mit der

¢ Abziehvorrichtung.

(e Bogenverzahnte

Kupplungsnabe

Rohre und Rohrverbindungen /
Verwenden Sie passende Schrauben!

e Bei Demontage
- Verwenden Sie abhangig vom Motor entweder abschrauben
eine Schraub- oder Flanschverbindung. i Kupplungsnabe
Verwenden Sie passende Schlduche und Rohre fur die i
Installation. T

- Bitte Herstellerangaben beachten!
Fillen Sie vor der Inbetriebnahme das Druckfliissigkeit ein.
- Verwenden Sie den vorgeschriebenen Filter!

INSTALLATIONSBEISPIELE FUR ABFLUSS- UND SPULLEITUNGEN

Hinweis: Installieren Sie die Leckleitung so, dass der T = Dichtung )
Motor nicht leerlaufen kann. Y = Zuleitung Motorgehause
<— = Entliftung

Hinweis: Installieren Sie die Leckaleitung so, dass der Motor nicht leerlaufen kann.
Leckleitung (Niederdruck) flihrt zurick zum Tank.

Beliiftungspunkt Kuhlkreislauf fir kontinuierlichen,
hochlastigen Betrieb
) AQE\
¢ *) N° 2 Bellftung g o
Schrauben fur
Beliftung
auf Anfrage
L
= _}n;
2 alternative Leckleitungsan- Spiilen T
schliisse in der ersten P max = 5 bar
Zylinderreihe 120° voneinander mit Standardwellendichtung
*) Bellftungsschraube
(Auslass fir Beliiftung) Tank oberhalb angeordnet ) (auf Anfr?age)
A Beltftungspunkt
: 00._9.

: T
| b
4t ok

N

min 50
)ij/
_|
@& )

ElL
.!. l;.}- . )

Verwenden Sie den Anschluss zur vollstdndigen Befullung des Gehauses mit Hydraulikmedium.

*) Gesonderte Ausfiihrungen fiir Anwendungen, wo die Geréte mit Ol befiillt werden miissen (z.B. in salzhaltiger Umgebung).
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Katalog HY02-8001/DE
Bestellschliissel

Radialkolbenmotoren
Typ MRT, MRTE, MRTF

BESTELLKODE

1. MRT 7100P - D1 M1 F1 S1 N **

BAUREIHE

2. MRT 7100P - D1 M1 F1 S1 N **

GROSSE UND VERDRANGUNG

3. MRT 7100P - D1 M1 F1 S1 N **
WELLE

4. MRT 7100P - D1 M1 F1 S1 N **

DREHZAHLSENSOREN

5.MRT 7100P - D1 M1 F1 S1 N **

DICHTUNGEN

6. MRT 7100P - D1 M1 F1 81 N **
VERBINDUNGSFLANSCH

7.MRT 7100P - D1 M1 F1 S1 N **
DREHRICHTUNG

8. MRT 7100P - D1 M1 F1 S1 N **
SPEZIAL

Beispiel: MRT 7100P - D1 M1 F1 S1 N **

MRT Standard 250 bar max. kontinuierlich
MRTF - MRTE erweitert 210 bar max. kontinuierlich
Kode MRT 7100 P MRTF 7800 P MRTE 8500 P
cm3 7100,4 7808,8 8517,3
P Kode MRT 9000 P MRTF 9900 P MRTE 10800 P
cm?3 9005,5 9903,9 10802,4
Kode MRT 14000 Q MRTF 15500 Q MRTE 16500 Q
cm?3 14010 15277 16543
Kode MRT 17000 Q MRTF 18000 Q MRT 19500 Q
“ cms3 16759 18025 19508
Kode MRTE 20000 Q MRTF 21500 Q MRTE 23000 Q
cm?3 19788 21271 23034
D1 Zahnwellen DIN 5480 (siehe Seite 17)
F1 Zahnnabe DIN 5480 (siehe Seiten 17-19)
N1 kein
Qi Encoder Antrieb (siehe Seite 20)
C1 mechanischer Tachometer Antrieb (siehe Seite 20)
T1 Tachogenerator Antrieb (siehe Seite 20)
M1 Inkrementeller Elcis Encoder eirTe Drehrichtung
B1 (500 Impulse/U) (siehe Seite 20) g?:adherichtungen
N1 NBR Mineraldl
F1 NBR,15 bar Wellendichtung
\'Al FPM Dichtung
Ul keine Wellendichtung (Bremse)
S1 SAE metrisch (siehe Seiten 16-19)
G1 Standard SAE 6000 psi metrisch (siehe Seiten 16-19)
M1 SAE GOOQ psi metrisch gesonderte Ventilsteuerung
(siehe Seiten 18-19)
N Standarddrehrichtung (im l_Jhrzeigersinn: Einlass A,
entgegen Uhrzeigersinn: Einlass B)
s umgekehrte Dre_hung_ (im U_hrzeigersinn: Einlass B,
entgegen Uhrzeigersinn: Einlass A)
* Platz fir PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION reserviert
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