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Parker Pneumatic

Ein Komplettes System
- Sieben baureihen fur alle
einsatzmoglichkeiten

Baureihe OSP-E..BHD

Zahnriemenantrieb mit integrierter Fiihrung
— Kugelumlauffiihrung

— Rollenfiihrung

Baureihe OSP-E..B
Zahnriemenantrieb mit interner
Gleitfiihrung

P —

Baureihe OSP-E..SB
Kugelgewindespindelantrieb
mit interner Gleitfiihrung

s =

Baureihe OSP-E..SBR
Kugelgewindespindelantrieb mit
interner Gleitfithrung und
Kolbenstange

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Baureihe OSP-E..BV
Vertikaler Zahnriemenantrieb mit integrierter
Kugelumlauffiihrung

il

Baureihe OSP-E..ST
Trapezgewindespindelantrieb
mit interner Gleitfiihrung

s =

Baureihe OSP-E..STR
Trapezgewindespindelantrieb mit
interner Gleitfiihrung und
Kolbenstange

'-.w""')

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Parker Pneumatic Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Zahnriemenantrieb mit integrierter
fuhrung fur schwerilst-anwendungen

Die neue Produktgeneration fur lineare Antriebe mit hoher Leistungsfahigkeit.
Die Baureihe OSP-E..BHD kombiniert eine robuste Bauweise mit Prazision und
hoher Leistungsfahigkeit. Durch asthetisches Design und flexible
Befestigungsarten 143t er sich einfach und passgenau in jede Konstruktion
formschon integrieren.

Zahnriemenantrieb — wahlweise mit integrierter
Kugelumlauffihrung oder Rollenfiihrung

Vorteile:

e Genaue Weg- und
Positionskontrolle Ausfiihrung mit intergrierter

e GroBe Hublingen Kugelumlauffiihrung

* Hohe Geschwindigkeiten

e Hohe Belastungen

e Einfache Montage

e Geringe Wartung

e |deal fur Mehrachs-
Anwendungen

Charakteristiken:
. gehértete Fiihrungsschiene aus
* Integrierte Kugel- oder Stahl mit hoher Fiihrungs-

Rollenumlauffihrung genauigkeit
e Umfangreiches Programm mit
Mehrachsen-Verbindungselementen
e Umfangreiches Programm
mit Befestigungen und
Zubehor
* Komplette Motor- Gewindebohrungen
und Steuerungspakete zur Befestigung
* Integriertes Planetengetriebe
als Option
e Sonderausfiihrungen
auf Anfrage

Integriertes Planetengetriebe
(Option)

Gehen Sie den einfachen Weg und lassen

Sie alle Abmessungen in Ihr System

einflieBen.

Die Datei ist fiir alle gdngigen Systeme

und CAD-Anlagen geeignet - auf CD-Rom

oder unter www.parker-origa.com Ausfiihrung mit intergrierter
Rollenfiihrung

Fiihrungsschiene mit
Prazisionslaufbahn und
kalibrierten Lagerschienen

",

< Antriebswelle Klemmnabe  Stahlverstérkter
- - fiir spielfreie Kupplung Zahnriemen
von Motoren und externen
- Getrieben

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Parker Pneumatic

AUSFUHRUNGEN der Antriebswelle

Welle mit Zapfen

Welle mit Klemmnabe

Abdeckband aus
rostbestédndigem
Stahl

Fiihrungswagen aus Stahl mit
integriertem Abstreifersystem
und Schmiernippel

Gewindebohrungen
- kompatibel mit der
Proline-Serie

Mitnehmer

Geschlitztes Aluminiumprofil
mit Schwalbenschwanznuten

Permanentmagnet
zur beriihrungslosen
Positionserfassung

MEHRACHS-SYSTEM

Eine umfassende Palette an
Adapterplatten und Antriebs-
wellen vereinfachen Planung und
Montage.

Nadelgelagerte Laufrollen
fiir exzellente Laufkultur
bei Geschwindigkeiten
bis zu 10 m/s.

Lo

L

Bi-direktionale Ausfiihrung
fiir exakte gegenlaufige Bewegungen

319

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

OPTIONEN der Antriebswelle

Welle Klemmnabe mit Zapfen

Hohlwelle mit Passfedernut

OPTION
- Integriertes Planetengetriebe

 AuBerst kompakte
und robuste Lésung,
die volistandig in das
Antriebsgehduse integriert ist

¢ speziell auf unsere BHD-Serie
abgestimmt

® In drei
Standardiibersetzungen
erhaltlich (i = 3, 5, 10)

e Sehr geringes Verdrehspiel

¢ Umfangreiches Programm
mit Motorflanschen

Die Schwalbenschwanznuten
erweitern den neuen Linea-
rantrieb zu einem universellen
Systemtrager.

Modulare Systemkomponenten
werden einfach angeklemmt.

Ausfiihrung mit integrierter
Kugelumlauffiihrung

Ausfiihrung mit integrierter
Rollenfiihrung

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Parker Pneumatic

Ausfuhrungen un

OSP-E..BHD
Zahnriemenantrieb mit
integrierter flihrung

STANDARD VERSIONEN
OSP-E..BHD

Standard-Mitnehmer mit integrierter
Fihrung und Magnetpaket zur
beriihrungslosen Positionserfas-
sung. Schwalbenschwanznuten zur
Befestigung des Zubehdrs und des
Antriebes selbst.

ANTRIEBSWELLE MIT KLEMMNABE

ANTRIEBSWELLE MIT ZAPFEN

L —

T

ANTRIEBSRICHTUNG

Wichtig bei parallelen Anwendungen,
z.B. mit Zwischenantriebswelle

C===n
— Standard
[o—F—t—
lef—H——H |
— — S_tar!dard—
bi-direk-
Rl ] tonsie
Ausfiihrung

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

d zubehor

OPTIONEN

TANDEM
Fur hohere Momentenaufnahme

BI-DIREKTIONAL

Fir perfekt synchronisierte
bi-direktionale Bewegungen.

ANTRIEBSWELLE KLEMMNABE MIT
ZAPFEN

Fir Verbindung mit Verbindungswelle

&

HOHLWELLE MIT PASSFEDERNUT

Fir Motorankoppelung und externe
Getriebe auf engstem Raum

-

INTEGRIERTES
PLANETENGETRIEBE

Fir kompakten Einbau mit geringem
Verdrehspiel

S

w

320

ZUBEHOR

MOTORBEFESTIGUNGEN

Eoe

DECKELBEFESTIGUNG

Zur Befestigung des Antriebs
an den Stirnseiten.

&l

PROFILBEFESTIGUNG

Zur Abstitzung langer Linearantriebe
bzw. zur Befestigung des Linearantriebs
an den Schwalbenschwanznuten.

MAGNETSCHALTER TYP RS/ ES

Zur beruhrungslosen Erfassung von
End- und Zwischenpositionen des
Mitnehmers.

b

MEHRACHS-SYSTEME

Fiir den modularen Aufbau aus linearen
Antrieben zu Mehrachssystemen

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Zahnriemenantrieb mit integrierter
Kugelumlauffiihrung

BaugroBe 20 bis 50

Typ: OSP-E..BHD

Standardausfiihrung:

e Zahnriemenantrieb mit integrierter
Kugelumlauffthrung

Antriebswelle Klemmnabe oder Zapfen
Motorenanbau gegentber Mithehmer
Schwalbenschwanznuten zur Befestigung
des Zubehdrs und des Antriebes selbst.

Optionen:

e Tandem-Ausfluhrung fur hdhereMomenten-
aufnahme

Bi-direktionale AusfUhrung fr

synchrone gegenlaufige Bewegungen
Integriertes Planetengetriebe
Antriebswellen —Klemmnabe mit Zapfen fur
Parallel-antriebe mit Zwischenantrieb-
swelle —Hohlwelle mit Passfedernut
Sonderantriebswellen auf Anfrage

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

OoOSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

Installations-Anweisungen

In den Enddeckeln befinden sich
Gewindebohrungen zur Befestigung des Linearantriebes.

Ob eine MittelstUtze notwendig ist.

Beim Einsatz einer MittelstUtze muss mindestens ein
Enddeckel gegen axiales Verschieben gesichert werden.

Schrauben, Muttern verzinkter Stahl

Befestigungen

KenngréBen Bemerkung

Baureihe OSP-E..BHD

Befestigungsart siehe MaBzeichnungen

Umgebungs-temperaturbereich -30 °C bis +80 °C

Einbaulage beliebig

Schutzart IP 54

Werkstoff

Profilrohr Aluminium, eloxiert

Zahnriemen Polyurethan mit Stahlkordgewebe

Zahnriemenrad Aluminium

Fiihrung Kugelumlauffiihrung

Fihrungsschiene Gehartete Stahlschiene mit hoher Fiihrungsgenauigkeit, GKI. N
Fihrungswagen Stahl, mit Abstreifersystem, Schmiernippel, Vorspannklasse 0,02 x C, GKI. H
Abdeckband Geharterter Stahl, rostbestandig

verzinkter Stahl und Al

Gewicht (Masse) und Massentragheit

Baureihe Gewicht (masse)[kg] Tréagheitsmoment [x 106 kgm?] Wartung
bei Hub O m ‘ pro zus. Meter hub‘ bewegliche masse | bei Hub 0 m ‘ pro zus. Meter hub ‘ pokgmasse|  Abhangig von den Einsatzbedingun-gen wird nach
OSP-E20BHD | 2.8 4 0.8 280 M 413 einer Betriebsdauer von 12 Monaten bzw. nach
einer Lauf-leistung von 3000 km eine Uberprifung

OSP-E25BHD | 4.3 4.5 1.5 1229 227 821 des Linearantriebes empfohlen. Bitte beachten Sie
OSP-E32BHD | 8.8 7.8 2.6 3945 496 1459 die dem Antrieb beiliegende Betriebsanleitung.
OSP-E50BHD | 26 17 7.8 25678 | 1738 3103 .

- Inbetriebnahme
OSP-E20BHD" | 4.3 4 15 540 . 413 Die zulassigen technischen Daten der in diesem
OSP-E25BHD* | 6.7 4.5 2.8 2353 | 227 821 Datenblatt beschriebenen Produkte diirfen nicht
OSP-E32BHD* | 13.5 7.8 5.2 7733 496 1459 Uberschritten werden. Vor der Inbetriebnahme des

" Linearantriebs muss der Anwender die Einhaltung
OSP-ES0BHD" | 40 7 15 49180 | 1738 3103 der EG-Richtiinie Maschinen i.d.F. 2006/42/EG

* Ausflihrung:

Tandem und Bi-direktional (Option)
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sicher stellen.
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Auslegung
Leistungsiibersicht
Maximale Belastung

Auslegung des
Linearantriebes

Nachfolgende Schritte werden zur
Auslegung empfohlen:

1. Ermittlung der Hebelarme |, |
und |, von m_ zur Mittelachse des
Linear- antriebs.

2. Berechnung der Belastung F_bzw.
F, durch m_auf den Mitnehmer.
F=m,-g

3. Berechnung der statischen und
dynamischen Kraft F, die vom
Zahn- riemen Ubertragen werden
muss.

A(horizontal) = Fa + FO
= m-a+M;-2n/U,
FA(vertikaI) = Fg +F,+F,
=m,-g+m_-a+M;-2n/U,

4. Berechnung aller statischen und
dynamischen Momente M, My und
M, die in der Anwendung auftreten.
M=F-I

5. Treffen einer Auswabhl liber die

Tabelle T3 der maximal zulassigen
Belastungen.

6. Berechnung und Priifung der
kombi-nierten Belastung, die nicht
gréBer als 1 werden diirfen.

7. Kontrolle von maximalem Moment,

das an der Antriebswelle auftritt, in
Tabelle T2.

8. Priifung der Aktionskraft F, in
Tabelle T1 und Festlegung der
maxi-malen Stitzweite.

Fir die Motorauslegung ist

die Ermittlung des effektiven
Drehmoments unter Beriicksichtigung
der Zykluszeit erforderlich.

Legende
| = Abstand einer Masse in x-, y-
und z-Richtung zur Fihrung [m]
m, = extern bewegte Masse [kg]
m, , = bewegte Masse Linearantrieb [kg]
m, = gesamte bewegte Masse
(m, + m,,) [kq]
F .= Belastung auf den Mitnehmer
je nach Einbaulage [N]

F, = Aktionskraft [N]
M = Leerlaufdrehmoment [Nm]

U,. = Umfang Zahnriemenrad
(linearer Weg pro Umdrehung) [m]

g = Erdanziehung [m/s?]

a__ = maximale Beschleunigung [m/s?]

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Belastungswerte @
KenngréBen Einheit | Bemerkung

BaugroBe OSP-E20BHD | OSP-E25BHD | OSP-E32BHD | OSP-E50BHD
Max. Geschwindigkeit [m/s] |3V 5" 5" 51
Linearer Weg pro Umdrehung | [mm] |125 180 240 350

der Antriebswelle

Max. Drehzahl d. Antriebswelle | [min'] | 2000 1700 1250 860

Max. effektive | <1 m/s: [N] 550 1070 1870 3120
’F‘:‘t'°"s"’aﬂ 1-3 m/s: IN] 450 890 1560 | 2660
bei Geschw. |>3 m/s: [N] - 550 1030 1940
Leerlaufdrehmoment [Nm] 0,6 1,2 2,2 3,2
Max. Beschleunig./Verzégerung [m/s?] |50 50 50 50
Wiederholgenauigkeit [mm/m] | £0,05 +0,05 |+0,05 +0,05
Max. Standard Hublange [mm] |57602 5700 | 56007 55002

"bis 10 m/s auf Anfrage
2 langere Hiibe auf Anfrage

Maximal zuldassiges Moment an der Antriebswelle
Geschwindigkeit / Hub @

OSP-E20BHD OSP-E25BHD OSP-E32BHD OSP-E50BHD

Geschw (Moment (Hub  {Moment |Geschw (Moment (Hub  {Moment | Geschw [Moment (Hub  {Moment | Geschw |Moment [Hub | Moment
[m/s]{[Nm] |[m] |[Nm] |[m/s]|[Nm] [[m] |[Nm] ([m/s]{[Nm] |[m] [[Nm]|[m/s]{[Nm]|[m] |[Nm]

1 1 ) 1 ) 31 | 31 | AR n A\ 174 1 174

2 110 2 |11 |2 |28 2 (31 |2 |65 |2 |71 |2 159 |2 |174
3 9 3 8 3 @[3 (31 [3 (59 (3 (60 (3 [153 (3 (138
4 4 |7 |4 |23 |4 |25 |4 |56 |4 |47 |4 |[143 |4 |108
5 5 |5 |5 |22 |5 @D |5 |52 |5 |38 |5 |135|5 |89
Wichtig:
Das maximal zuldssige Moment an der Antriebswelle ist der niedrigste Wert des
Geschwindigkeits- oder hubabhangigen Momentenwertes.
Beispiel:
OSP-E25BHD Hub 5 m, verlangte Geschwindigkeit 3 m/s aus Tabelle T2;
Geschwindigkeit 3 m/s bedeutet 25 Nm und Hub 5 m bedeutet 21 Nm.
Das maximale Moment in dieser Anwendung ist 21 Nm.
Maximal zuldssige Belastung @
Baureihe Max. zuléssige Kraft | Max. Momente [Nm]
Fy[N] ‘FZ[N] Mx | My ‘ Mz
OSP-E20BHD 1600 1600 21 150 150
OSP-E25BHD 2000 3000 50 500 500
OSP-E32BHD 5000 10000 120 1000 1400
OSP-E50BHD 12000 15000 180 1800 2500

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Belastungen, Krafte und Momente

Kombinierte Belastungen

Ist der Linearantrieb mehreren Belastungen,
Kraften und Momenten gleichzeitig ausge-
setzt, wird die maximale Belastung nach
nebenstehender Formel berechnet. Die
maximal zulassigen Belastungen durfen nicht
Uberschritten werden.

2

Mz LP
%"()
» ‘S,

Maximal zulassige
Stitzweite

Hublénge

Die Linear-Antriebe werden serien-maBig in 1
mm-Stufen bis zu einer max. Hubldnge von
5700 mm geliefert.

Andere Hublangen auf Anfrage.

Die mechanische Endlage darf nicht als
mechanischer Anschlag verwendet werden.

Sehen Sie beidseitig einen zusatzlichen
Sicherheitsabstand vor, der dem linearen Weg
einer Umdrehung der Antriebswelle entspricht,
jedoch mindestens 100 mm.

Bei der Verwendung eines Drehstrommotors
mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine
groBere Zusatzlange notwendig als bei
Servosystemen. Fir weitere Informationen
lassen Sie sich bitte bei Ihrer ortlichen Parker
Origa Vertretung beraten.

* Bei der bi-direktionalen Version ist die
maximale Belastung (F) gleich

der Summe der Belastung an beiden
Mitnehmern.

F=Foppens +F

Schiitten 1 Schiitten 2

k = Maximal zulassiger Abstand
zwischen Deckelbefestigung und
Mittelstltze bei einer gegebenen Belastung F.

Liegt die Belastung unter oder an der Kurve in

dem untenstehenden Diagramm, so betragt die
Durchbiegung maximal 0,01% des Abstands k.

Gleichung fiir kombinierte Belastungen

Fy Fz Mx My Mz
+ + + + <1

Fy (max) Fz(max) Mx (max) My (max) Mz (max)

Die Summe der Belastungen darf keinesfalls > 1 werden.

M =F - | [Nm]

M =M +M i Der Abstand | (Ix, ly, 1z) zur Berechnung
M - M"s“‘“'c M yname der Biegemomente bezieht sich auf die
M =M 5‘3"° y dynamic Mittelachse des Linear-Antriebes.

z statlc z dynamic

Maximal zulassige Stiitzweite - Plazierung einer Mittelstiitze

Fz |

| | z

Fy/ K
X
EZ y
(=
K T:y K
Fz Fz
I | z
Fy/ FyA/k
X
Fz Fz |
I y
Fy/ \_‘{
k k
Belastung
FINI
100000
-7-6 1=BHD-20Fz |
N 2 = BHD-25Fz
10000 T\ N 3 =BHD-32Fz ——
\ \ NG
X\ AN 6 =BHD-50Fz — |
AV N 4=BHD-20Fy —_|
ANA\NUAN N 5= BHD-25Fy —
-(Y*\\ N - y
100020 -\\‘ S~ 7= BHD=32Fy
AN N ~ — 8 = BHD-50Fy ———
F4 \\\\ \‘\\ g 8 ~ —
L \\‘ N \
\ 2 5 5\ \
6 \\ 7 N
100 12 NN, N
N3 —
N\
10
0 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0 3,5 4,0
k [m]
Max. Abstand
Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Integriertes Planetengetriebe
Baureihe OSP-E..BHD -

mit integriertem Planetengetriebe (Option)

Merkmale

* AuBerst kompakte Lésung mit hoher Steifigkeit,
vollstédndig in den Enddeckel integriert

eSpeziell fur BHD-Serie entwickelt

eMit drei Standardiibersetzungen
lieferbar (3, 5 und 10)

eSehr geringes Verdrehspiel

eGroBe Auswahl an Motorflanschen erhéltlich

FUr Informationen zu den erhéltlichen Motorflan-
schen setzen Sie sich bitte mit dem ortlichen
technischen Kundendienst von Parker Origa in

Verbindung.
Standardausfiihrung: Technische Daten
. B KenngréBen Einheit Bemerkung
¢ | age des Getriebes gegenliber des .
. Baureihe OSP-E25BHD | OSP-E32BHD | OSP-E50BHD
Mitnehmers - .
Ubersetzung (1-stufig) |i 3/5/10
. . Max. Axialkraft F N 1550 1900 4000
Wichtig: B am | IN] .
T . Verdrehsteifigkeit (i=5) C,,, |[Nm/arcmin]|3,3 9,5 25,0
FUr die richtige Auswahl des Motor- S : :
. . ) Verdrehsteifigkeit (i=3/10) |C,,, |[Nm/arcmin]| 2,8 8,5 22,0
flansches bitte bei Bestellung die i : )
) Verdrehspiel J, [arcmin] <12
genaue Bezeichnung des Motors .
Linearer Weg [mm] 220 280 360
und des Motorherstellers angeben. pro Umdrehung
der Antriebswelle
Nenndrehzahl n_ |[min”] 3700 3400 2600
Max. Nenndrehzahl n, | [min”] 6000
Leerlaufdrehmoment Ty, |[Nm] <0,14 <0,51 <1,50
bei Nenndrehzahl
Lebensdauer [h] 20 000
Wirkungsgrad X [%] >97
Laufgerdusche o | [dD] <70 <72 <74
(n,=3000 min™)
Abmessungen MaBtabelle (mm) und zuséatzliches Gewich
NA Baureihe | NA | NB | NC | Gewicht(Masse) [kg]

OSP-E25BHD | 49 43 76 2.6

OSP-E32BHD | 62 47 92 4.9
OSP-E50BHD | 80 50 121 9.6

NB

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Parker Pneumatic Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Zahnriemenantrieb mit integrierter
Rollenfiihrung

BaugroBe 25, 32, 50
Baureihe OSP-E..BHD

Standardausfiihrung

e Zahnriemenantrieb mitintegrierter Rollenflihrung
Antriebswelle Klemmmnabe oder Zapfen
Motorenanbau gegentber Mithehmer
Schwalbenschwanznuten zur Befestigung des
Zubehdrsunddes Antriebes selbst.

Optionen

e Tandem-Ausfuhrung fir hdhere Momenten-
aufnahme

e Bi-direktionale Ausfuhrung fUr synchrone
gegenlaufige Bewegungen

¢ Integriertes Planetengetriebe

¢ Antriebswellen—Klemmnabe mit Zapfen fir
Parallel-antriebe mit Zwischenantriebswelle
— Hohlwelle mit Passfedernut

e Sonderantriebswellen auf Anfrage

OoOSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

Installations-Anweisungen

In den Enddeckeln befinden sich
Gewindebohrungen zur Befestigung des Linearantriebes.

Ob eine Mittelstutze notwendig ist.

Beim Einsatz einer Mittelstlitze muss mindestens ein
Enddeckel gegen axiales Verschieben gesichert werden.

KenngréBen Bemerkung
Baureihe OSP-E..BHD
Befestigungsart siehe MaBzeichnungen
Umgebungs-temperaturbereich -30 °C bis +80 °C
Einbaulage beliebig
Schutzart IP 54
Werkstoff
Profilrohr Aluminium, eloxiert
Zahnriemen Polyurethan mit Stahlkordgewebe
Zahnriemenrad Aluminium
Fihrung Aluminium-Rollenfiihrung
Fiihrungsschiene Aluminium
Laufflachen Hochlegierter Federstahl
Rollenkassette Stahlrollen in Aluminiumgehause
Abdeckband Geharterter Stahl, rostbestandig
Schrauben, Muttern verzinkter Stahl
Befestigungen verzinkter Stahl und Al
Wartung
Gewicht (Masse) und Massentragheit Abhangig von den Einsatzbedingun-gen wird nach
Baureihe Gewicht (masse)[kg] Tragheitsmoment [x 10 kgm?] einer Betriebsdauer von 12 Monaten bzw. nach
bei Hub O m ‘ pro zus. Meter hub ‘ bewegliche masse | bei Hub 0 m ‘ pro zus. Meter hub ‘ prokgmasse|  einer I._auf—leistlung von 3000 km ejne UberprUfung
OSP-E25BHD | 3.8 43 1.0 084 197 821 des Linearantriebes empfohlen. Bitte beachten Sie
die dem Antrieb beiliegende Betriebsanleitung.
OSP-E32BHD | 7.7 6.7 1.9 3498 438 1459
OSP-E50BHD | 22.6 15.2 4.7 19690 | 1489 3103 Inbetriebnahme
OSP-E25BHD* | 5.7 4.3 2.0 1805 197 821 Die zuléssigen technischen Daten der in diesem
. Datenblatt beschriebenen Produkte dirfen nicht
OSP-E32BHD" | 11.3 6.7 38 6358 438 1459 Uberschritten werden. Vor der Inbetriebnahme des
OSP-E50BHD*| 31.7  |15.2 9.4 34274 | 1489 3103 Linearantriebs muss der Anwender die Einhaltung
* Ausfuihrung: Tandem und Bi-direktional (Option) der EG-Richtlinie Maschinen i.d.F. 2006/42/EG
sicher stellen.
Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Auslegung
Leistungsuibersicht
Maximale Belastung

Auslegung des
Linearantriebes

Nachfolgende Schritte werden zur
Auslegung empfohlen:

1. Ermittlung der Hebelarme |, |
und |, von m_zur Mittelachse des
Linear- antriebs.

2. Berechnung der Belastung F_bzw.
Fy durch m_ auf den Mitnehmer.
F=m_,-g

3. Berechnung der statischen und
dynamischen Kraft F, die vom
Zahn- riemen Ubertragen werden
muss.

A(horizontal) = Fa + FO
= ma+M;-2n/Uy
FA(vertikaI) = Fg + Fa + FD
=m,-g+m_-a+M;-2n/U,

4. Berechnung aller statischen und
dynamischen Momente M, My und
M, die in der Anwendung auftreten.
M=F-I

5. Treffen einer Auswahl tiber die
Tabelle T3 der maximal zulassigen
Belastungen.

6. Berechnung und Priifung der
kombi-nierten Belastung, die nicht
gréBer als 1 werden durfen.

7. Kontrolle von maximalem Moment,
das an der Antriebswelle auftritt, in
Tabelle T2.

8. Priifung der Aktionskraft F, in
Tabelle T1 und Festlegung der
maxi-malen Stilitzweite.

Fir die Motorauslegung ist

die Ermittlung des effektiven
Drehmoments unter Beriicksichtigung
der Zykluszeit erforderlich.

Legende

| = Abstand einer Masse in x-, y-
und z-Richtung zur Filhrung [m]

m_ = extern bewegte Masse [kg]

m, , = bewegte Masse Linearantrieb [kg]

m, gesamte bewegte Masse

(m, +m,,) [kg]

F = Belastung auf den Mitnehmer
je nach Einbaulage [N]

F, = Aktionskraft [N]

M, = Leerlaufdrehmoment [Nm]

U,. = Umfang Zahnriemenrad
(linearer Weg pro Umdrehung) [m]

g = Erdanziehung [m/s?]

a__ = maximale Beschleunigung [m/s?]

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Belastungswerte @
KenngréBen ‘Einheit ‘ Bemerkung ‘
BaugréBe OSP-E25BHD |OSP-E32BHD |OSP-E50BHD
Max. Geschwindigkeit [m/s] |10 10 10
Linearer Weg pro Umdrehung |[mm] |180 240 350
der Antriebswelle
Max. Drehzahl d. Antriebswelle |[min] {3000 2500 1700
Max. effektive <1 m/s: [N] 1070 1870 3120
Aktionskraft F,  1-3 m/s: [N] 890 1560 2660
bei Geschw. > 3-10 m/s: [N] 550 1030 1940
Leerlaufdrehmoment [Nm] [1.2 2.2 3.2
Max. Beschleunig./Verzégerung [m/s?] |40 40 40
Wiederholgenauigkeit [mm/m] +0.05 +0.05 +0.05
Max. Standard Hublénge [mm] |7000 7000 7000

Maximal zulassiges Moment an der Antriebswelle

Geschwindigkeit / Hub

@

OSP-E25BHD OSP-E32BHD OSP-E50BHD

Geschw Moment |[Hub | Moment| Geschw Moment{ Hub | Moment Geschw | Moment|Hub | Moment
[m/s] |[Nm] |[m] [Nm] |[m/s] |[Nm] |[m] [Nm] | [m/s] |[Nm] |([m] [Nm]
1 31 1 31 1 71 1 71 1 174 (1 174
2 28 2 31 2 65 2 71 2 159 |2 174
3 25 |3 31 3 59 3 60 |3 153 |3 138
4 23 4 25 4 56 4 a7 |4 143 |4 108
5 22 5 5 52 5 38 |5 135 |5 89
6 21 6 17 6 50 6 32 |6 132 |6 76
7 19 7 15 7 47 7 28 |7 126 |7 66
8 18 8 46 8 120

9 17 9 44 9 116
10 |16 10 |39 10 108

Wichtig:

Das maximal zulassige Moment an der Antriebswelle ist der niedrigste Wert des

Geschwindigkeits- oder hubabhéangigen Momentenwertes.

Beispiel:

OSP-E25BHD Hub 5 m, verlangte Geschwindigkeit 3 m/s aus Tabelle T2;
Geschwindigkeit 3 m/s bedeutet 25 Nm und Hub 5 m bedeutet 21 Nm.

Das maximale Moment in dieser Anwendung ist 21 Nm.

Maximal zuldssige Belastung

®@

Baureihe Max. zuldssige Kraft | Max. Momente [Nm]
Fy, Fz [N] Mx | My | Mz

OSP-E25BHD 986 11 64 64

OSP-E32BHD 1348 19 115 115

OSP-E50BHD 3704 87 365 365
Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Belastungen, Krafte und Momente

Kombinierte Belastungen Gleichung fiir kombinierte Belastungen

Ist der Linearantrieb mehreren Belastungen,
Kraften und Momenten gleichzeitig ausge-
setzt, wird die maximale Belastung nach Fy Fz Mx My Mz

nebenstehender Formel berechnet. Die + + + + <1
maximal zulassigen Belastungen dirfen nicht Fy (max) Fz(max) Mx(max) My(max) Mz (max)

Uberschritten werden.

g

M;‘%‘r()
» ‘\

Maximal zulassige
Stitzweite Maximal zuldssige Stiitzweite - Plazierung einer Mittelstiitze

Die Summe der Belastungen darf keinesfalls > 1 werden.

F-1[Nm]
4 . Der Abstand | (Ix, ly, Iz) zur Berechnung
x static x dynamic der Biegemomente bezieht sich auf die

o+ ) > ! :
y static y dynamic Mittelachse des Linear-Antriebes.
z static z dynamic

x

<

S=ZIZZ
mnon !
===

N

Fz |

Hublénge I R

Die Linear-Antriebe werden serien-masig in 1 ﬁ P F
mm-Stufen bis zu einer max. Hublange von -
5700 mm geliefert.

—
<

Andere Hublangen auf Anfrage.

Die mechanische Endlage darf nicht als
mechanischer Anschlag verwendet werden. I I

Sehen Sie beidseitig einen zusatzlichen
Sicherheitsabstand vor, der dem linearen Weg k
einer Umdrehung der Antriebswelle entspricht,
jedoch mindestens 100 mm. I I Y

Bei der Verwendung eines Drehstrommotors Fy/ T/
mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine

gréBere Zusatzldnge notwendig als bei Belastung
Servosystemen. Fir weitere Informationen FINI
lassen Sie sich bitte bei lhrer ortlichen Parker

Origa Vertretung beraten. 10000

1 = BHD-25Fz
. o o _ 2 = BHD-32Fz
* Bei der bi-direktionalen Version ist die —~~ 4 = BHD-50Fz

N
maximale Belastung (F) gleich 4 N gi ::g-;::y -
dgr Summe der Belastung an beiden d \ 6= BHD:50F§
Mitnehmern. N
F =

1000

/
A
patll'%
p
/

FSch\men1 + FSChIiItenZ

\\

N\ N, X
k = Maximal zulassiger Abstand \ N\ AN
zwischen Deckelbefestigung und 100 ! ™

MittelstUtze bei einer gegebenen Belastung F.

Liegt die Belastung unter oder an der Kurve in
dem untenstehenden Diagramm, so betragt die 10
Durchbiegung maximal 0,01% des Abstands k. 0 05 1.0 15 20 25 30 35 4.0 kml

Max. Abstand

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Vertikaler zahnriemenantrieb mit
integrierter kugelumlauffithrung in
mehrachssystemen

Der vertikale Zahnriemenantrieb mit integrierter Kugelumlauffuhrung
OSP-E..BV wurde speziell fur Hubbewegungen in der Z-Achse entwickelt.
Mit dem besonders schwingungsarmen Vertikalantrieb OSP-E..BV in
Kombination mit der Schwerlastbaureihe OSP-E..BHD werden héchste
Anforderungen von Portal- und Handlingsanwendungen optimal umgesetzt.

Vorteile Charakteristiken

e geringe bewegte Masse durch ¢ hohe Beschleunigungen und
feststehenden Antriebskopf Geschwindigkeiten

¢ hohe Momentenbelastung ¢ Antriebswelle mit o
aufgrund der integrierten Klemmnabe oder Zapfen

Kugelumlaufftinrung e KraftUbertragung durch

e bertihrungslose Positions- Zahnriemen
erfassung durch Magnet- )
schalter-Set e bewegtes Achsprofil
. e komplette Motor- und
* einfache Montage Steugrungspakete

e geringe Wartung

Zahnriemen

Zahnriemen-Spannseite

Laufwagen mit
Kugelumlauffithrung

Prazisionsfiihrungschiene
aus Stahl

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Befestigungsplatte
mit Montagebohrungen

-
Zahnriemen-Festseite

Befestigung der extern
bewegten Masse

' /

;"’(ff'

i

Magnetschalter

Antriebswelle mit
Klemmnabe oder
Zapfen

Gehen Sie den einfachen Weg und lassen
Sie alle Abmessungen in lhr System

einflieBen.

Die Datei ist fiir alle gangigen Systeme und
CAD-Anlagen geeignet - auf CD-Rom oder
unter www.parker-origa.com

Parker Hannifin Corporation

Origa Division - Europe
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Optionen und Zubehoér

OSP-E..BV, Vertikaler Riemenantrieb mit integrierter

Kugelfiihrung
STANDARDVERSION ANTRIEBSWELLE ZUBEHOR
OSP-E..BV KLEMMWELLE UND GLATTE
- WELLE ODER DOPPELTE MOTORBEFESTIGUNGEN

Standardantriebskopf mit GLATTE WELLE, Far (_ien Anschluss von
Klemmwelle oder glatter Welle z. B. fiir den parallelen Betrieb Getr!ebe ogler Motor Ei|rekt

. X N . von zwei Z-Achsen mit einer an die Antriebswelle Gber
und integrierter Kugelfiihrung mit Mittelantricbswelle. cine Klemmwelle oder mit

zwei Tragern.
Die Seite fiir die Montage von
Getriebe oder Motor kann gewahilt

einer Motorkupplung an die
Antriebswelle mit einer glatten

Welle.
werden.
Antriebswelle mit Antriebswelle mit  Antriebswelle mit ~ Antriebswelle mit
Klemmwelle glatter Welle Klemmwelle und doppelter glatter
glatter Welle Welle
W 1) W W
MAGNETSCHALTERSATZ
i 1 ; Magnetschalter mit Anschluss,
: & It bt Befestigungsschiene und

L L E ' r ] Magneten fiir die beriihrungslose

Signalgabe der Endpositionen.
Fir Kabelkette geeignetes Kabel
kann in Langen von 5, 10 oder

Il '.l Il 'l 15 m separat bestellt werden.

HOHLE WELLE MIT NUT Magnet g |

Fiir den direkten Anschluss von _
OPTIONEN Getriebe oder Motor (iber die Nut. Magnetic Switch e |14

il

TANDEM Magnetic Switch g I.!‘-'
Zuséatzlicher Antriebskopf und
zwei zusétzliche Tréager fur héhere Magnet B |
Biegemomente. Il

¢

.' MEHRACHSSYSTEME

Fir die modulare
Zusammenstellung von Antrieben
an Mehrachssystemen.

:ra‘d

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Vertikaler Riemenantrieb mit
integrierter Kugelfiihrung

GroBe 20, 25
Typ: OSP-E..BV

Standardversionen:

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

OoOSP

— ORIGA

e\/ertikaler Riemenantrieb mit integrierter Kugelfuhrung
¢ Antriebswelle mit Klemmmwelle oder glatter Welle

¢ \Wahl der Motormontageseite

Optionen:

eTandemversion fUr hdhere Drehmomente

¢ Antriebswelle mit

—Klemmwelle und glatter Welle oder doppelter

glatter Welle—hohler Schaft mit Nut

¢ Spezialversionen der Antriebswellen auf Anfrage

—— SYSTEM
PLUS

g

-,

e

Installationsanleitung

Stellen Sie sicher, dass der OSP-E..BV immer von einem Motor
mit Haltebremse auf der Antriebsseite angetrieben wird. Fur
die Befestigung der externen zu bewegenden Masse befinden
sich Gewindelécher in den Endkappen. Uberpriifen Sie vor

der Montage anhand der Tabelle die korrekte Entfernung des

Schwerpunkts.

Befestigen Sie die externe Masse am festen Ende des
Riemens, damit die Riemenspannung am ohne Demontage am
Riemenspannende Uberprift und angepasst werden kann.

Eigenschaften Beschreibung

Baureihe OSP-E..BV

Montage Siehe Zeichnungen

Umgebungstemperaturbereich -30 °C bis +80 °C

Installation Vertikal

Schutzart IP 20

Material

Profil Extrudiertes eloxiertes Aluminium

Riemen Stahlummanteltes Polyurethan

Riemenscheibe Aluminium

Fihrung Kugelfiihrung

Fihrungsschiene Gehartete Stahlschiene mit hoher Prazision, Genauigkeitsklasse N

Fihrungstrager Stahltrager mit integriertem Wischersystem, Schmiernippeln, vorgeladen

0,08 x C, Genauigkeitsklasse N

Schrauben, Muttern Verzinkter Stahl
Gewicht (Masse) und Tragheit Wartung
Baureihe Gesamtgewicht | Bewegliche Tragheit Abhangig von den Betriebsbedingungen wird eine

(Masse) [kg] Masse [kg] [x 10° kgm?] Inspektion des Antriebs nach 12 Monaten oder
: - : P : Sl At 3000 km Laufzeit empfohlen.
BeiHub 0m | Antriebskopf| BeiHub | Zusétzlich pro | Bei Hub 0 m | Zusétzlich | Zusétzlich
BIRDTM | Anrensiop 0?1 ‘ Muest:;rzl_llﬁbpro anbem p:]:z'iwze;gr p:figz ¢ Beachten Sie bitte die dem Antrieb beiliegende
Hub Masse Bedienungsanleitung.
OSP-E20BV 3,4 1,9 1,6 4,0 486 1144 289 Erste Inbetriebnahme
OSP-E25BV nr 53 2,4 4.4 1695 2668 617 Die im technischen Datenblatt fur die
OSP-E20BV* 53 2x1,9 (1,6 4,0 533 1144 289 unterschiedlichen Produkte angegebenen
" Maximalwerte durfen nicht Uberschritten werden.
OSP-E25BV 13 2x53 |24 44 1915|2668 617 Vor Inbetriebnahme des Antriebs muss der
* Version: Tandem (Option) Benutzer die Einhaltung der EG-Maschinenrichtlinie
2006/42/EG gewahrleisten.
Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Auslegung
Leistungsiibersicht
Maximale Belastung

Auslegung des
Linearantriebes

Nachfolgende Schritte werden zur
Auslegung empfohlen:

1. Ermittlung der Hebelarme |, I,
und |, von m_zur Mittelachse des
Linear- antriebs.

2. Berechnung der Belastung F_bzw.
F, durch m_auf den Mitnehmer.
F=m,-g

3. Berechnung der statischen und
dynamischen Kraft F, die vom
Zahn- riemen Ubertragen werden
muss.

FA(vertikaI) = Fg + Fa + FD
=m,-g+m -a+M;-2n/U,

4. Treffen einer Auswabhl Uber die
Tabelle T3 der maximal zuldssigen
Belastungen.

5. Berechnung und Prifung der
kombi-nierten Belastung, die nicht
gréBer als 1 werden diirfen.

6. Kontrolle von maximalem Moment,

das an der Antriebswelle auftritt, in
Tabelle T2.

7. Prifung der Aktionskraft F, in
Tabelle T1 und Festlegung der
maxi-malen Stitzweite.

Fir die Motorauslegung ist

die Ermittlung des effektiven
Drehmoments unter Beriicksichtigung
der Zykluszeit erforderlich.

Legende
| = Abstand einer Masse in x-, y-
und z-Richtung zur Flhrung [m]
m_ = extern bewegte Masse [kg]
m, , = bewegte Masse Linearantrieb [kg]
m_ = gesamte bewegte Masse

(m, +m,,) [kq]

9

F, = Aktionskraft [N]

M, = Leerlaufdrehmoment [Nm]

U,. = Umfang Zahnriemenrad
(linearer Weg pro Umdrehung) [m]

g = Erdanziehung [m/s?]

a__ = maximale Beschleunigung [m/s?]

max.

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Leistungsiibersicht

@

Eigenschaften ‘ Einheit ‘ Beschreibung
Baureihe OSP-E20BV | OSP-E25BV
Max. Geschwindigkeit [m/s] 3,0 5,0
Lineare Bewegung pro Umdrehung [mm/U] | 108 160
der Antriebswelle
Max. U/min Antriebswelle [min] 1700 1875
Max. effektive 1m/s [N] 650 1430
AktionskraftF, 1-2m/s [N] 450 1200
bei Geschwindigkeit >3-5m/s IN] _ 1050
Drehzahl ohne Last? [Nm] 0,6 1,2
Max. Beschleunigung/Verzégerung [m/s?] 20 20
Wiederholbarkeit +/- 0,05 0,05
[mm/m]
Max. Standardhublénge " [mm] 1000 1500
Max. empfohlene zulassige Masse® | [kg] 10 20

" L&ngerer Hub auf Anfrage
2 Als Ergebnis von Haftreibungskraft
Svertikal

Maximal zuldssiger Drehmoment an der Antriebswelle

@

Geschwindigkeit / Hub
OSP-E-20BV | OSP-E-25BV
Geschwindigkeit | Drehzahl | Hub Drehzahl | Geschwindigkeit | Drehzahl | Hub Drehzahl
[m/s] [Nm] [m] [Nm] [m/s] [Nm] [m] [Nm]
1 19 1 17 1 36 1 @
2 17 2 11 2 30 2 36
3 16 3 €S
4 28
5 27
Wichtig:

Der maximal zuldssige Drehmoment an der Antriebswelle entspricht dem niedrigeren
Wert von Geschwindigkeit oder hubabhangigen Drehmoment.

Beispiel oben:

OSP-E25BV erforderliche Geschwindigkeit v = 3 m/s und Hub = 1 m.

Geman Tabelle T2 ergeben sich zulassige Momente von 30 Nm flr die
Geschwindigkeit und 36 Nm flr den Hub. Daher wird der maximale Drehmoment
an der Antriebswelle durch die Geschwindigkeit bestimmt und darf 30 Nm nicht

Uberschreiten.

332
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Lasten, Krafte und Momente

Kombinierte Lasten

Wenn der Antrieb gleichzeitig mehreren
Kréften, Lasten und Momenten ausgesetzt
wird, berechnet man die maximale Last mit
der hier gezeigten Gleichung.

Die maximal zuldssigen Lasten durfen nicht
Uberschritten werden.

<

. .,'I
[ :I._ Fz
Fy r) - CI e
r 'm Mz
My |
|
|
|
|
‘ i
.
M
M =F -1 [Nm] Die Entfernung | (Ix, ly, 1z)
=M isen + M, fiir die Berechnung der
dynami Durchbiegemomente
lynamisch . h . .
= ctatiscn + M bezieht sich auf die Mit-
Y ) Y Y telachse des Antriebs.
dynamisch
= +M

z

dynamisch

externe Masse

z statisch

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Maximal zuldssige Lasten

®

GroBe Max. angewandte Last [N] Max. Momente [Nm]

Fy [N] Fz [N] Mx My Mz
OSP-E20BV 1600 1600 20 100 100
OSP-E25BV 2000 3000 50 200 200

Gleichung fiir kombinierte Lasten

Fz Mx My Mz

Fz (max) Mx (max) My (max) Mz (max)

Die Summe der Lasten darfkeinesfalls >1 sein.

Entfernung des Schwerpunkts der externen Masse vom
Mittelpunkt des Antriebs

J—L Hebelarm |,

OSP-E20BV OSP-E25BV
Masse Hebelarm | | Max. zuldssige Hebelarm | | Max. zulassige
[ka] [mm] Beschleunigung/ | [mm] Beschleunigung/
Verzégerung [m/ Verzégerung [m/
s?] s?]
>3bis5 |0 20 50 20
>5bis10 |0 20 40 20
>10bis15 | - - 35 20
>15bis20 | - - 30 15
Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Zahnriemenantrieb mit interner gleitfithrung
fur punkt-zu-punkt - anwendungen

Die konsequent neu durchkonstruierte Produktgeneration fUr lineare Antriebe
laBst sich einfach und paBgenau in jede Konstruktion formschon integrieren.

Kugellager

Vorteile
e Genaue Weg- und Positionskontrolle Zahnriemenrad
* Hohe Geschwindigkeiten Gewindebohrungen
zur Befestigung
¢ Einfache Montage
e Geringe Wartung

e |deal fUr prazise Punkt zu Punkt
Anwendungen

Charakteristiken

¢ Integriertes FUhrungs- und

Antriebssystem Zahnriemen

¢ TandemausfUhrung mit verlangertem
Mitnehmerabstand flr hdhere

Antriebswelle

Momentenbelastungen
Gewindebohrungen
e GroBe Hublangen fiir Motorbefestigung
(auf 2 Seiten)
e Komplette Motor- und
Steuerungspakete
. lérr;far;gremhes Pr((j)gzraénrr?umlt Mitnehmer
efestigungen und Zubehor Abdeckband aus
* Bi-direktionaler Antrieb und rostbestandigem Stahl

SonderausflUhrungen auf Anfrage
Kugellager

Gewindebohrungen
zur Befestigung

Permanentmagnet
zur Positionserfassung

Gehen Sie den einfachen Weg und lassen Sie
alle Abmessungen in lhr System einflieBen.
Die Datei ist fiir alle gdngigen Systeme und

Antriebswelle

CAD-Anlagen geeignet — auf CD-Rom oder Gewindebohrungen
unter www.parker-origa.com fiir Motorbefestigung
(auf 2 Seiten)

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Abdeckband aus

Einstellung Riemenspannung

rostbestédndigem Stahl

Stiitzringe mit
geringer Reibung

Mitnehmer

Nippel fiir
Wartungsschmierung

Geschlitztes Aluminiumprofil

mit integrierten Schwalben-

schwanz-Nuten

Permanentmagnet
zur Positionserfassung

Stiitzringe mit Einstellung Riemenspannung

geringer Reibung

Mitnehmer

Gewindebohrungen

Nippel fiir
Wartungsschmierung

Geschlitztes Aluminiumprofil
mit integrierten
Schwalbenschwanz-Nuten

Tandemausfiihrung mit verlangertem Mitnehmerabstand fiir héhere
Momentenbelastung
Bi-direktionale Ausfiihrung fiir exakte gegenldufige Bewegungen

POWERSLIDE

Rollengelagerte

Prazisionsfiihrung o
fiir gleichmaBige =
Bewegung oder dy- "4

namische Beschleu-
nigung gréBerer
Massen.

PROLINE
Die kompakte Alumi-
nium Rollenfiihrung

fiir hohe Belastungen ' -
und

Geschwindikeiten.

werden einfach angeklemmt.

> Die Schwalbenschwanznuten
ﬁ _3 erweitern den neuen Linea-
e g rantrieb zu einem universellen
Systemtrager.
Modulare Systemkomponenten

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Optionen und Zubehoér

OSP-E..B

Riemenantrieb mit interner

Fihrung

STANDARD-VERSIONEN
OSP-E..B

Trager mit interner Flihrung
und Magnetsatz fir
berthrungslose Signalgabe.
Schwalbenschwanzprofil fir
Montage des Zubeho6rs sowie
des Antriebs selbst

ANTRIEBSWELLENVERSIONEN
— Glatte Welle oder doppelte
glatte Welle (Option), d. h. zum
parallelen Betrieb von zwei
Antrieben.

[ T
| H T
I

Y
A

| !
H I
I

E | Standard

E | Standard

]| Option

OPTIONEN

TANDEM
Fir héhere Momentunterstiitzung.

-

DOPPEL
Fir perfekt synchronisierte
doppelte Bewegungen.

ZUBEHOR

MOTORBEFESTIGUNG

ENDKAPPENBEFESTIGUNG
Fiir die Endmontage des Antriebs.

PROFILBEFESTIGUNG

Zum Stitzen langer Antriebe oder
fir die Montage eines Antriebs auf
Schwalbenschwanznuten.

'ﬁi_ .

GABELBEFESTIGUNG
Trager mit Toleranz- und
Parallelitatsausgleich fiir die
externen Linearfuiihrungen.

.
. ns|
,--""‘1

336

INVERSIONSBEFESTIGUNG
Die auf den Trager montierte
Inversionsbefestigung lUbertragt
die Antriebskraft auf die andere
Seite, z. B. fir schmutzige
Umgebungen.

LR
=k

MAGNETSCHALTER
BAUREIHEN RST UND EST
Fir beriihrungslose
Signalgabe der End- und
Zwischentragerpositionen.

- =

Parker Hannifin Corporation
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Parker Pneumatic

Riemenantrieb mit interner Fiihrung

GréBe 22, 32, 50
Typ: OSP-E..B

Standardversionen:
eStandardtrager mit interner Fihrung

e Schwalbenschwanzprofil fir Montage des Zubehdrs
sowie des Antriebs selbst
¢ Position der Antriebswellen

Optionen:
eTandemversion

¢ Doppelversion fUr synchronisierte Bewegungen
¢ Antriebswelle mit doppelter glatter Welle

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

OSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

#1"*'3
- }.5'1‘3

Installationsanleitung

Verwenden Sie fUr die Montage des Antriebs die Gewindeltcher in
der Endkappe. Stellen Sie anhand der Grafik zur maximalen nicht
unterstitzten Lange auf Seite 315 fest, ob Profilbefestigungen
notwendig sind.

Mindestens eine Endkappe muss befestigt sein, damit bei der
Verwendung von Profilbefestigungen axiales Gleiten verhindert wird.
Wenn der Antrieb eine extern geflhrte Last bewegt, muss der
Ausgleich verwendet werden.

Die Standardtragerbefestigung des Antriebs kann in jede beliebige
Richtung zeigen.

Zur Vermeidung von Verunreinigungen, beispielsweise durch das
Eindringen von FlUssigkeit, sollte der Antrieb mit nach unten zeigendem
Dichtband montiert werden.

Die Umkehrbefestigung kann so montiert werden, dass sie die
Antriebskraft auf die andere Seite Ubertragt.

Aluminium
Kunststoff mir

Riemenscheibe
Fihrungslager
Dichtband
Schrauben, Muttern
Halterungen

Eigenschaften Beschreibung

Baureihe OSP-E..B

Montage Siehe Zeichnungen
Umgebungstemperaturbereich -30 °C bis +80 °C

Installation Siehe Tabelle

Schutzart IP 54

Material

Schlitzprofil Extrudiertes eloxiertes Aluminium
Riemen Stahlummanteltes Polyurethan

geringer Reibung

Geharteter korrosionsbestandiger Stahl
Verzinkter Stahl
Verzinkter Stahl und Aluminium

Gewicht (Masse) und Tragheit

Wartung

Alle beweglichen Teile sind fur eine normale Betriebsum-
gebung langzeitgeschmiert. Parker Origa empfiehlt nach

12 Monaten oder 3000 km Betriebszeit eine Kontrolle und
Schmierung des Antriebs sowie bei Bedarf einen Austausch

des Riemens und von VerschleiBteilen.

Zusatzliches Schmieren ist durch die Verwendung von Nippeln
im Schlitzprofil einfach mdglich. Beachten Sie bitte die dem

Antrieb beiliegende Bedienungsanleitung.

Erste Inbetriebnahme

Baureihe Gewicht (Masse) [kg] Tragheit [x 10¢ kgm?
bei Hub Om ‘ hinzu pro Meter Hub ‘ bewegliche Massel  bei Hub 0 m hinzu pro Meter Hub
OSP-E25B 0,9 1,6 0,2 25 6,6
OSP-E32B 1,9 3,2 0,4 43 10
OSP-E50B 5,2 6,2 1,0 312 45
OSP-E25B* 1,2 1,6 0,5 48 6,6
OSP-E32B* 2,3 3,2 0,8 83 10
OSP-E50B* 6,3 6,2 21 585 45

Die im technischen Datenblatt flr die unterschiedlichen

* Version: Tandem und Doppel (Option)

Produkte angegebenen Maximalwerte durfen nicht
Uberschritten werden. Vor Inbetriebnahme des
Antriebs muss der Benutzer die Einhaltung der EG-
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG gewahrleisten.

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Parker Pneumatic

Leistungsubersicht nach
GroBen Maximale Lasten

Auswahl der AntriebsgroBe

Die folgenden Schritte sind flr die Auswahl
empfohlen:

—

. Erforderliche Beschleunigung.

2. Der erforderliche Drehmoment wird auf
Seite 341 gezeigt.

3. Uberprifen Sie, dass die Maximalwerte
in der Tabelle 3 nicht Uberschritten
werden.

4. Antriebswelle mithilfe Tabelle T2.
(Beachten Sie den Hinweis unter
der Tabelle) Wenn der Wert niedriger
als erforderlich ist, betrachten Sie das
Bewegungsprofil oder wahlen Sie wenn
moglich eine gréBere Einheit.

5. Vor der Auswahl von GréBe und Motor
muss der durchschnittliche Drehnmoment
unter Verwendung der Zykluszeit der
Anwendung berechnet werden.

6. Uberprifen Sie, dass die maximale nicht

unterstitzte Lange nicht Gberschritten

wird.

Lasten, Krafte und Momente

Kombinierte Lasten

Wenn der Antrieb gleichzeitig mehreren
Kraften, Lasten und Momenten ausgesetzt
wird, berechnet man die maximale Last mit
der hier gezeigten Gleichung.

Die maximal zuléssigen Lasten durfen nicht
Uberschritten werden.

IFz

. Mz
= ’“’%?
““ . My

M=F-I[Nm] Die Entfernung | (I, ly, 12)
M =M _in+ deynamisch fiir die Berechnung der
M=M__ + ) Durchbiegemomente
y y statisch y dynamisch . h . .
M =M o+ _ bezieht sich auf die Mit-
z z statisch z dynamisch

telachse des Antriebs.

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Leistungsiibersicht

Eigenschaften

‘ Einheit ‘ Beschreibung

GroBe OSP-E25B0O | SP-E32BO | SP-E50B
Max. Geschwindigkeit [m/s] 2 3 5
Lineare Bewegung pro Umdrehung, [mm] 60 60 100
Antriebswelle
Max. U/min Antriebswelle [min] 2000 3000 3000
Max. effektive < 1 m/s: [N] 50 150 425
Aktionskraft 1- 2 m/s: [N] 50 120 375
F, bei Geschwindigkeit > 2 m/s: [N] - 100 300
Drehzahl ohne Last [Nm] 0,4 0,5 0,6
Max. Beschleunigung/Verzégerung | [m/s?] 10 10 10
Wiederholbarkeit [mm/m] | £0,05 +0,05 +0,05
Max. Hublange OSP-E..B [mm] 3000 5000 5000
Max. Hublange OSP-E..B* [mm] 2 x 1500 2 x 2500 2 x 2500
* Doppelversion
Maximal zulassiger Drehmoment an der Antriebswelle
Geschwindigkeit / Hub @
OSP-E25B OSP-E32B OSP-E50B
Geschwindigkeit Drehmoment | Hub i Hub Drehmoment | Geschwindigkeit. Drehmoment | Hub Drehmoment
] ] ] [N s [N Ini ) ] ) In [N
1 0,9 1 0,9 1 2,3 1 2,3 1 10,0 |1 10,0
2 0,9 2 0,9 2 2,0 2 2 9,5 2 10,0
3 09 |3 3 23 |3 90 |3 90
4 2,3 4 8,0 4 7,0
5 1,8 5 75 5 6,0
Wichtig:

Der maximal zulassige Drehmoment an der Antriebswelle entspricht dem niedrigeren
Wert von Geschwindigkeit oder hubabhangigen Drehmoment.

Beispiel oben:

OSP-E32B Hub 2 m, erfordert Geschwindigkeit 3 m/s;
Aus Tabelle T2: Geschwindigkeit 3 m/s gibt 1,8 Nm und Hub 2 m gibt 2,3 Nm.
Der max. Drenmoment fur diese Anwendung ist 1,8 Nm.

Maximal zuldssige Lasten

®

GroBe Max. angewandte Last [N] Max. Momente [Nm]

Fz Mx My Mz
OSP-E25B 500 2 12 8
OSP-E32B 1200 8 25 16
OSP-E50B 3000 16 80 32
OSP-E..B Die maximale Last F muss zwischen den beiden Tragern

Doppel gleichmaBig verteilt sein.

Gleichung fiir kombinierte Lasten

Fz Mx

My

Mz

Fz (max)

Die Summe der Lasten darfkeinesfalls >1 sein.

338

Mx (max)

My (max)

Mz (max)

IN
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Parker Pneumatic

Maximal zul3ssige nicht
unterstitzte Lange

Hubldnge

Die Hublangen der Antriebe sind in
Abstanden von 1 mm bis zum Maximum
verflgbar.

OSP-E25B:3m/2x1,5m*
OSP-E32B:5m/2x25m*
OSP-E50B:5m/2x25m?*

* Version: Doppel

Andere Hubléngen sind auf Anfrage
erhaltlich.

Das Hubende darf nicht als mechanischer
Stopp verwendet werden.

An beiden Enden muss ein zuséatzlicher
Sicherheitsabstand entsprechend der
linearen Bewegung einer Umdrehung der
Antriebswelle eingehalten werden.

Bei der Verwendung eines AC-Motors mit
Frequenzumrichter ist normalerweise ein

groBerer Sicherheitsabstand notwendig als

bei Servosystemen.

Wenden Sie sich fur weitere Beratung an
Ihren lokalen technischen Kundendienst
von Parker Origa.

Montage an der Antriebswelle

Setzen Sie die Antriebswelle bei der Montage einer
Kupplung oder Riemenscheibe keinen unkontrollierten
axialen oder radialen Kréaften aus. Verwenden Sie einen

Ausgleichsblock.

Riemenscheiben

Mindestanzahl an Zéhnen (AT5) bei maximalem

Drehmoment.

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Maximal zuldssige nicht unterstiitzte Léange - Platzierung der
Profilbefestigung

Baureihe OSP-E..B
Fz Fz

i
—

Baureihe OSP-E..B
Doppelversion

Fz Fz Fz Fz
V'S -~ V'S V'S
v v v v
J k1 k # J k #

k = Maximal zulassige Entfernung zwischen Befestigungen/Mittelstiitzen fir eine
gegebene Last F.

.
lEl

Last F [N]
900 ‘ ‘
\ --- OSP-E25Fz
80— 1 T T I\ |- OSP-E32 Fz -
\ —— OSP-E50 Fz

700

600 \

500 \\
400 \
300

S
N \
200 = N

el e B i e LN ~

\h ~ ~
100 ~ ~
~. J ~ L -
0 il
0 0,5 1,0 15 2,0 2,5 3,0 35 4,0 45 5,0

Max. Entfernung k [m]

(Bis zur Kurve in der Grafik oben betragt der Riemendurchhang max. 0,2 % der Entfernung k.)

Min. Z (AT5)

Min.g (mm)
GroBe Min. Z Min. o
OSP-E25B 24 38
OSP-E32B 24 38
OSP-E50B 36 57

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Erforderliche Beschleunigung

Max. Geschwindigkeit 1 m/s Max. Geschwindigkeit 2 m/s
Grafik Entfernung / Zeit | Entfernung - \ Entfernung [m]
Die nebenstehenden Grafiken zeigen die °° * Y/
erforderliche Entfernung und Gesamtzeit mit s 45
der erforderlichen Beschleunigung basierend // /
auf der maximalen Geschwindigkeit. 40 40 Y/l &
35 35 /(‘é il
Die Grafiken gehen von gleicher ' ' / ﬁ’é /
Beschleunigung und Verzdgerung aus. 50 a0 /f /
Beachten Sie bitte, dass das Festlegen einer 25 ] /}‘74 25 /~° 1avi
nicht erforderlichen hohen Beschleunigung S /
oder eine kurze Zykluszeit zu einem i 06 20 N1/ 3
Uberdimensioniertem Motor fihren. . /g” Jol . / <
e | Y/ /avA
1,0 1,0 /
/ Y/
05 05 /
> 1

o -
0 05 1,0 15 2,0 25 30 0 10 15 2,0 25 30

o

Gesamtzeit [s] Gesamtzeit [s]

Max. Geschwindigkeit 3 m/s Max. Geschwindigkeit 5 m/s
A Entfernung [m] A Entfernung [m]

V1 / /
11/ L1

1117 ATAVAD,

* ///”’*5” 0 HALY

. g . [

| LAl |

71/ w“ STl

s/ /
A1/ /
/1] [/
1y : iy
15 / / \éi: 15 / / "&\j:
/ 1/ / V1
1,0 / 1.0 / /
N/ os|—| AL
/) /
= g 0 o“s/ 1.0 15 20 25 30

0 T (;;sani;zeita[v‘as] Gesamtzeit [s]

Parker Hannifin Corporation
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Erforderliche Drehzahl /
Masse

Mit der bekannten Masse, der Richtung
der Anwendung und der erforderlichen
Beschleunigung kann die GroBe des
Antriebs gewahlt werden. Der erforderliche
Drehmoment wird in den nebenstehenden
Grafiken gezeigt.

Masse in Grafiken = Last + bewegliche
Masse des Antriebs.

Bitte beachten:

Addieren Sie bei Verwendung einer
zusétzlichen Schiene die Masse des
Schlittens zur gesamten beweglichen
Masse hinzu.

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

GroBe OSP-E25B,
Horizontale Anwendung

Drehmoment M [Nm]

i
swid T 5§ ] 1 min?

GroBe OSP-E25B,
Vertikale Anwendung

Drehmoment M [Nm]
A

1 4
| a=i0 75 3 1mwW

-

-
[T P

Masse m [kg]

GroBe OSP-E32B,
Horizontale Anwendung

Drehmoment M [Nm]
|

ax1@ T § 3 T mis’

o
f/,

o

1 N T ok

Masse m [kg]

GroéBe OSP-E50B,
Horizontale Anwendung

Drehmoment M [Nm]

! / 78 3 Fog
/
/

Y

Masse m [kg]

GroBe OSP-E32B,
Vertikale Anwendung

Drehmoment M [Nm]

A

a=0 T & 3 i mis?

T : . =7 B "

Masse m [kg]

GroBe OSP-E50B,
Vertikale Anwendung

Drehmoment M [Nm]

.]L a=10 7 5§ 3 1mw

1

LEis 10

Masse m [kg]
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Masse m [kg]
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Kugelgewindespindelantrieb mit interner
gleitfilhrung fiir anwendungen mit hoher
prazision

Die konsequent neu durchkonstruierte Produktgeneration fUr lineare Antriebe
laBst sich einfach und paBgenau in jede Konstruktion formschdn integrieren.

Vorteile Charakteristiken

e Prazise Weg- und ¢ |Integriertes FUhrungsund
Positionskontrolle Antriebssystem

e Hohe Aktionskraft e Komplette Motor und

¢ Einfache Montage Steuerungspakete

e Ausgezeichneter Langsamlauf ° ggi?%ﬁg;isuig%rj& ':(.jT'JE

¢ Die beste Losung flr genaues
Positionieren (z.B. Zufuhr von
Rohteilen in einer Maschine, Lift,

usw.) Gewindebohrungen

¢ \erschiedene Spindelsteigungen
(5,10, 25 mm)

Abdeckband aus
rostbestédndigem Stahl

Kugellager

Deckelschrauben mit Innen-
gewinde zur Befestigung

intern geschiitzte
Kugelgewindemutter

Geschlitztes Aluminiumprofil
mit integrierten Schwalben-
schwanznuten

Kugelgewindespindel
Antriebswelle

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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SLIDELINE
Kombination mit
— Gleitfiihrungen

e - fiir h6here Bean- ¥
."/' - spruchung "," ]

m DEVICE
S mp— POWERSLIDE

) Rollengelagerte

Prazisionsfiihrung

fiir gleichméBige

Bewegung oder

L dynamische

Beschleunigung

groBerer Massen.

Reinraum-Ausfiihrung
zertifiziert nach DIN EN ISO 14644-1

PROLINE

Die kompakte
Aluminium Rollen-
fiihrung fiir hohe

Stiitzringe mit hervorragenden Belastungen und
Gleiteigenschaften Geschwindikeiten.
Mitnehmer HD-Schwerlast-
fiihrung fir hochste
Belastungen =

Sensoflex SFl-plus
Inkrementales
Wegmesssystem
mit praxisnaher
Auflésung

Permanentmagnet
zur Positionserfassung

Die Schwalbenschwanznuten
erweitern den neuen
Linearantrieb zu einem
universellen Systemtrager.

Gehen Sie den einfachen Weg und lassen Sie Modulare Systemkomponenten

alle Abmessungen in lhr System einflieBen. werden einfach angeklemmt.

Die Datei ist fiir alle gdngigen Systeme und

CAD-Anlagen geeignet - auf CD-Rom oder

unter www.parker-origa.com ‘

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Kugelgewindeantrieb mit interner

Fihrung GréBe 22, 32, 50
Typ: OSP-E..SB

Standardversionen:

e Standardtrager mit interner FUhrung
[ ]
sowie des Antriebs selbst

Pitches der Kugelgewindespindel
Typ OSP-E25:5mm

Typ OSP-E32: 5,10 mm

Typ OSP-E50: 5,10, 25mm

Optionen:

e Tandemversion

¢ Reinraumversion, gemal DIN ENISO 14644-1
¢ \Wegemesssystem SFI-plus

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

OoSP

— ORIGA
— SYSTEM
PLUS
ﬁ s
—

Schwalbenschwanzprofil flir Montage des Zubehors

Installationsanleitung

Verwenden Sie fur die Montage des Antriebs die
Gewindeldcher in der Endkappe. Stellen Sie anhand der
Grafik zur maximalen nicht unterstitzten Lange fest, ob
Profilbefestigungen notwendig sind. Mindestens eine
Endkappe muss befestigt sein, damit bei der Verwendung von
Profilbefestigungen axiales Gleiten verhindert wird.

Wenn der Antrieb eine extern geflhrte Last bewegt, muss der
Ausgleich verwendet werden.

Die Standardtragerbefestigung des Antriebs kann in jede
beliebige Richtung zeigen.

Zur Vermeidung von Verunreinigungen, beispielsweise durch
das Eindringen von Flissigkeit, sollte der Antrieb mit nach unten
zeigendem Dichtband montiert werden.

Die Umkehrbefestigung kann so montiert werden, dass sie die
Antriebskraft auf die andere Seite Ubertragt.

Eigenschaften

Beschreibung

Fihrungslager
Dichtband
Schrauben, Muttern
Halterungen

Baureihe OSP-E..SB
Umgebungstemperaturbereich -20 °C bis +80 °C

Installation in beliebiger Position

Montage Siehe Zeichnung

Schutzart IP 54

Material

Schlitzprofil Extrudiertes eloxiertes Aluminium
Kugelgewinde Geharteter Stahl
Kugelgewindemutter Geharteter Stahl

Kunststoff mir geringer Reibung
Geharteter korrosionsbestandiger Stahl
Verzinkter Stahl

Verzinkter Stahl und Aluminium

Gewicht (Masse) und Tragheit

Wartung

bei Hub 0 m

aureihe
bei Hub 0 m

Gewicht (Massg) [k?]

‘ hinzu pro Meter Hub bewegliche Masset

Tragheit [x 10€ kgm?]

Alle beweglichen Teile sind fur eine normale
Betriebsumgebung langzeitgeschmiert. Parker Origa

‘ hinzu pro Meter Hub
empfiehlt nach 12 Monaten oder 3000 km Betriebszeit eine

OSP-E25SB | 0,8 2,3 0,2 2,2 11 Kontrc/a”e und Sﬁhdmie%mg des An(tjriebs \s/owieth:)e[isBeldarf

einen Austausch des Riemens und von VerschleiBteilen.
OSP-E32SB | 2,0 44 0.4 84 32 Beachten Sie bitte die dem Antrieb beiliegende
OSP-E50SB | 5,2 9,4 1,2 84,0 225 Bedienungsanleitung.

Erste Inbetriebnahme

Die im technischen Datenblatt fur die unterschiedlichen
Produkte angegebenen Maximalwerte durfen nicht
Uberschritten werden. Vor Inbetriebnahme des
Antriebs muss der Benutzer die Einhaltung der EG-
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG gewahrleisten.

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Leistungstibersicht nach

GroBen Maximale Lasten Leistungsiibersicht
Eigenschaften ‘ Einheit ‘ Beschreibung
. . Baureihe OSP-E25SB|  OSP-E32SB OSP-E50SB
Auswahl der Antrlebsg roBe Pitch [mm] 5 5 10 5 10 |25
Die folgenden Schritte sind fir die Auswahl Max. Geschwindigkeit [m/s] 10,25 025 |05 [0,25/05 |1,25
empfohlen: Lineare Bewegung pro [mm] 5 5 10 5 10 |25
P Umdrehung Antriebswelle
1. gle empfohlene mgﬁmag " o Max. U/min, Antriebswelle  |[min™! {3000 |3 000 3000
) Desc rfeug'gf”hg VE’)'r h'” rafiken .ggz.e'g Max. effektive Aktionskraft F, | [N] 250 600 1500
- Der erforderliche Drehmoment wird in Dazugehérige Drehzahl Nm]  |0,35 075 [1,3 |17 [31 |73
Grafiken gezeigt _ _ der Antriebswelle
3. Uberprifen Sie, dass die Maximalwerte Drehzahl ohne Last INm]  [0,2 02 (03 |03 [04 |05
in den nebenstehenden Tabellen nicht Max. zulassige Drehzahl Nm] |06 15 (28 |42 |75 |20
Uberschritten werden. der Antriebswelle
4. Bei Auswanhl von GroBe und Motor muss Wiederholbarkeit [mm/m] |+0,05 +0,05 +0,05
der durchschnittliche Drehmoment unter Max. Standardhublénge [mm] 1100 2000 3200
Verwendung der Zykluszeit der Anwendung
berechnet werden.
5. Uberprtfen Sie, dass die maximale nicht
unterstUtzte Lange nicht Gberschritten
wird.
Lasten, Krafte und Momente
Kombinierte Lasten Maximal zuldssige Lasten
Wenn der Antrieb gleichzeitig mehreren pe v te Last IN M. M o N
Kraften, Lasten und Momenten ausgesetzt robe ax. angewan e Last[N] Mx ax. On,\"/'lin e [Nm] Mz
wird, berechnet man die maximale Last mit OSP-E255B % > 2 5
der hier gezeigten Gleichung. -E25 S 1
Die maximal zul&ssigen Lasten dUrfen nicht OSP-E32SB 1200 8 25 16
Uberschritten werden. OSP-E50SB 3000 16 80 32
I Fz
Gleichung fiir kombinierte Lasten
> Mz g
= = r:] F M M M
: E-'—j:::..] Mx z X y z
‘ - + + + <1
My Fz (max) Mx (max) My (max) Mz (max)
M=F - I[Nm] Die Entfernung | (I, ly, Iz) : ; ;
M=M_. _ +M e fir i Borechnung dor Die Summe der Lasten darfkeinesfalls >1 sein.
My = Mys(atisch + M, i DUrchbiegemomente
Mz = Mz statisch + z dynamisch bezieht sich auf die

Mittelachse des Antriebs.

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Maximale U/min / Hub

Bei langeren Hiben muss die
Geschwindigkeit entsprechend den
nebenstehenden Schaubildern reduziert
werden.

Leistung /
Aktionskraft

Die zu erwartende Leistung ist abhangig
von der maximal notwendigen Aktionskraft
der Anwendung.

Eine Steigerung der Aktionskraft fihrt zu
verringerter Leistung.

Grafik Entfernung / Zeit

Die nebenstehenden Grafiken zeigen die
zurlckgelegte Entfernung und Gesamtzeit
bei maximaler Geschwindigkeit und
empfohlener maximaler Beschleunigung.
Die Grafik geht von gleicher Beschleunigung
und Verzdgerung aus.

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Maximum rpm / Stroke

U/min- Qy%j{gfz,@
F PP
3000 77<7\77 4 Jr,,, ——}»— 7747Max.U/min"
NN
2ooo§ \\\\\\ i i
1500; \\§ j l l
. \ | | Max. Hub

1000 NN | OsP-E50=32m
NN\ -
‘ \ \ ‘ ‘ Max. Hub
‘ ‘ OSP-E32=2,0
NN m

500 \ \ ]
| N\ |
RN
| | |
! ! ' Max. Hub
\ | | OSP-E25=1,1m

200 e e

0,5 1 1,5 2 3 4 Hub [m]

Die maximalen U/min in der Grafik entsprechen 80 % der kritischen U/min.

Leistung als Funktion der Aktionskraft
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Erforderliche Drehzahl /
Masse

Mit der bekannten Masse, der Richtung
der Anwendung und der empfohlenen
Beschleunigung kann die GroBe des
Antriebs gewahlt werden. Der erforderliche
Drehmoment wird in den nebenstehenden
Grafiken gezeigt.

Masse in Grafiken = Last + bewegliche
Masse des Antriebs gemai dem
Gewichtsdiagramm.

Bitte beachten:

Wenn eine zusétzliche FUhrung verwendet
wird, beachten Sie bitte das Gewicht des
Flhrungsschlittens.

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

GroBe OSP-E25SB, Pitch 5mm
Beschleunigung 2 m/s?
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Trapezgewindeantrieb mit interner gleitfithrung
fur genaue verfahrbewegungen

Die konsequent neu durchkonstruierte Produktgeneration fUr lineare Antriebe
|46t sich einfach und paBgenau in jede Konstruktion formschon integrieren.

Vorteile Charakteristiken

e Genaue Weg- und Positionskontrolle ¢ Integriertes Flhrungs-und Antriebssystem
e Hohe Antriebskraft e Komplette Motor- und Steuerungspakete
e Selbsthermmend e Umfangreiches Programm mit

Befestigungen und Zubehor
e Gute Langsamlaufeigenschaften gung

« Einfache Montage e Sonderausfuhrungen auf Anfrage
e Geringe Wartung

® |deal fur Niveauregelungen und Mitnehmer
Anwendungen, die genaues
Anfahren von Zwischenpositionen
erfordern

Abdeckband aus
rostbesténdigem Stahl

stark belastbare zweireihige
Schragkugellager

Kunststoffmutter

Trapezgewindespindel

Deckelschrauben

Antriebswelle mit Innengewinde
zur Befestigung

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Gehen Sie den einfachen Weg und lassen Sie
alle Abmessungen in lhr System einflieBen.
Die Datei ist fiir alle gangigen Systeme und
CAD-Anlagen geeignet - auf CD-Rom oder
unter www.parker-origa.com

Stiitzring mit hervorragender Laufeigenschaft

Gewindebohrungen

SLIDELINE
Kombination mit
Gleitfiihrungen

fiir héhere Bean- — {
spruchung -

POWERSLIDE
Rollengelagerte
Prazisionsfiihrung
fiir gleichmaBige ’ ﬂ

Bewegung oder
dynamische
Beschleunigung
groBerer Massen.

PROLINE

Die kompakte
Aluminium Rollen-
flihrung fir hohe
Belastungen und

Geschlitztes Aluminiumprofil Geschwindigkeiten.

mit integrierten
Schwalbenschwanznuten

HD-Schwerlast-
fiihrung fiir hochste

Belastungen
Permanentmagnet zur 9

Positionserfassung

Sensoflex SFl-plus

) Inkrementales
Die Schwalbenschwanznuten

. . . Wegmesssystem
rweitern den neuen Linearantri N .
e ?te de_ euel earantrieb mit praxisnaher
zu einem universellen System- "
Auflésung

trdager. Modulare Systemkompo-
nenten werden einfach ange-
klemmt.

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Trapezgewindeantrieb mit interner OSP

Fuhrung GroBe 22, 32, 50 —_ORIGA__
Typ: OSP-E..ST Plus ﬁ
fé]. s

Standardversionen:
e Standardtrager mit interner Fihrung

e Schwalbenschwanzprofil fur Montage des Zubehdrs
sowie des Antriebs selbst

* Pitchder Trapezspindel: Installationsanleitun
Typ OSP-E25ST: 4mm 9
Typ OSP-E32ST: 4mm Verwenden Sie flr die Montage des Antriebs die
. Gewindeldcher in der freien Endkappe und eine Profilhalterung
Typ OSP-ES0ST: 6mm nahe dem Motorende.
Stellen Sie anhand der Grafik zur maximalen nicht
: . unterstUtzten Lange auf Seite 328 fest, ob Profilbefestigungen
Optionen: notwendig sind.
¢ \Wegemesssystem SFl-plus Mindestens eine Endkappe muss befestigt sein, damit bei der
Verwendung von Profilbefestigungen axiales Gleiten verhindert
eMotorwellennut wird.
Wenn der Antrieb eine extern geflhrte Last bewegt, muss der
Ausgleich verwendet werden.
Die Standardtragerbefestigung des Antriebs kann in jede
beliebige Richtung zeigen..
Zur Vermeidung von Verunreinigungen, beispielsweise durch
das Eindringen von FlUssigkeit, sollte der Antrieb mit nach
unten zeigendem Dichtband montiert werden.
Die Umkehrbefestigung kann so montiert werden, dass sie die
Antriebskraft auf die andere Seite Ubertragt.
Eigenschaften Beschreibung
Baureihe OSP-E..ST
Montage Siehe Zeichnungen
Umgebungstemperaturbereich -20 °C bis +70 °C
Installation in beliebiger Position
Material
Schlitzprofil Extrudiertes eloxiertes Aluminium
Trapezschraube Kaltgewalzter Stahl
Antriebsmutter Thermoplastischer Polyester
Fiihrungslager Kunststoff mir geringer Reibung
Dichtband Geharteter korrosionsbestandiger Stahl
Schrauben, Muttern Verzinkter Stahl
Halterungen Verzinkter Stahl und Aluminium
Gewicht (Masse) und Tragheit Wartung
aureihie Gewicht (Masse) (kg Trégheit [x 10° kgm] Alle beweglichen Teile sind fir eine normale
bei Hub 0 m ‘ hinzu pro Meter Hub bewegliche Masse | bei Hub 0 ‘ hinzu pro Meter Hub Betriebsumgebung langzeitgeschmiert. Parker Origa empfiehlt
nach 12 Monaten oder 3000 km Betriebszeit eine Kontrolle
OSP-E25ST | 0,9 2,8 0,2 6 30 xnd Schr?]i%run% des Antriekés sovx/ie beihPeBdarlf einen
ustausch des Riemens und von VerschleiBteilen.
OSP-E32ST | 2,1 5.0 0.5 21,7 81 Beachten Sie bitte die dem Antrieb beiliegende
OSP-E50ST | 5,1 10,6 1,3 152 | 400 Bedienungsanleitung.

Erste Inbetriebnahme

Die im technischen Datenblatt fur die unterschiedlichen
Produkte angegebenen Maximalwerte durfen nicht
Uberschritten werden. Vor Inbetriebnahme des
Antriebs muss der Benutzer die Einhaltung der EG-
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG gewahrleisten.

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Leistungsuibersicht nach
GréBen Maximale Lasten

Auswahl der AntriebsgroBe

Die folgenden Schritte sind flir die Auswahl
empfohlen:

1. UberprUfen Sie, dass die Maximalwerte
in der Tabelle T3 nicht Uberschritten wer
den.

2. Uberpriifen Sie, dass die Maximalwerte
in der Grafik nicht Uberschritten werden.

3. Bei Auswahl von GréBe und Motor muss
der durchschnittliche Drehmoment unter
Verwendung der Zykluszeit der Anwendung
berechnet werden.

4, UberprUfen Sie, dass die maximale nicht
unterstltzte Lange nicht Uberschritten wird.

Lasten, Krafte und Momente

Kombinierte Lasten

Wenn der Antrieb gleichzeitig mehreren
Kréften, Lasten und Momenten ausgesetzt
wird, berechnet man die maximale Last mit
der hier gezeigten Gleichung.

Die maximal zuléssigen Lasten durfen nicht
Uberschritten werden.

IFz

O Mz
= ’“’%?
““ . My

M =F - | [Nm] Die Entfernung | (Ix, ly, 12)
M =M _.iccr + M, dynamisen  Tur dlie Berechnung der
M=M__  + ) Durchbiegemomente
y y statisch y dynamisch . A . .
M=M o+ ) bezieht sich auf die Mit-
z z statisch z dynamisch

telachse des Antriebs.

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Leistungsiibersicht

‘ Eigenschaften Einheit |Beschreibung
GroBe OSP-E25ST | OSP-E32ST |OSP-E50ST
Pitch [mm] 4 4 6
Max. Geschwindigkeit [m/s] 0,1 0,1 0,15
Lineare Bewegung pro [mm] 4 4 6
Umdrehung Antriebswelle
Max. U/min, Antriebswelle [min-1] |1500 1500 1500
Max. effektive Aktionskraft FA |[N] 600 1300 2500
Dazugehérige Drehzahl [Nm] 1,35 3,2 8,8
der Antriebswelle
Drehzahl ohne Last [Nm] 0,3 0,4 0,5
Max. zulassige Drehzahl [Nm] 1,55 4,0 9,4
der Antriebswelle
EigenschlieBkraft FL1) [N] 600 1300 2500
Wiederholbarkeit [mm/m] |%0,5 +0,5 +0,5
Max. Standardhublénge [mm] 1100 2000 2500*

"Bezogen auf Schraubentypen Tr 16x4, Tr 20x4, TR 30x6
*Kontaktieren Sie fUr einen Hub von mehr als 2000 mm in horizontalen Anwendungen
unseren Kundenservice.

®

Maximal zuldssige Lasten

GroBe Max. angewandte Last [N] Max. Momente [Nm]

Fz Mx My Mz
OSP-E25ST 500 2 24 7
OSP-E32ST 1000 6 65 12
OSP-E50ST 1500 13 155 26

Gleichung fiir kombinierte Lasten
Fz Mx My Mz
+ + + <1
Fz (max) Mx (max) My (max) Mz (max)

Die Summe der Lasten darfkeinesfalls >1 sein.

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Maximal zuldassige nicht
unterstitzte Lange

Hublange

Die Hublangen der Antriebe sind in
Abstanden von 1 mm bis zu den folgenden
maximalen Hublangen verflgbar.
OSP-E25ST max. 1100 mm
OSP-E32ST: max. 2000 mm
OSP-E50ST: max. 2500 mm *

Andere Hubldngen sind auf Anfrage
erhaltlich.

* Kontaktieren Sie fur einen Hub von mehr
als 2000 mm in horizontalen Anwendungen
unseren Kundenservice

Das Hubende darf nicht als mechanischer
Stopp verwendet werden.

An beiden Enden muss ein zusétzlicher
Sicherheitsabstand von mindestens 25 mm
eingehalten werden.

Bei der Verwendung eines AC-Motors mit
Frequenzumrichter ist normalerweise ein
groBerer Sicherheitsabstand notwendig als
bei Servosystemen.

Wenden Sie sich fUr weitere Beratung an
lhren lokalen technischen Kundendienst von
Parker Origa.

Montage an der Antriebswelle

Setzen Sie die Antriebswelle bei der Montage einer
Kupplung oder Riemenscheibe keinen unkontrollierten
axialen oder radialen Kréften aus. Verwenden Sie einen

Ausgleichsblock.

Riemenscheiben

Mindestanzahl an Zéhnen (AT5) und Durchmesser der
Riemenscheibe bei maximalem Drehmoment.

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Maximal zuldssige nicht unterstiitzte Lange - Platzierung der
Profilbefestigung

k = Maximal zulassige Entfernung zwischen Befestigungen/Mittelstitzen fir eine ge-
gebene Last F.

Last F [N]
1600
1400 \\
1200
--— OSP-E25ST Fz
1000 fmm s e L e OSP-E32ST Fz |
\ ——  OSP-E50ST Fz
4
N
800 N
AN
600 AN <
Lo—o— o= c—oc—o—q ~N
400 !
200 !
. I
0 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5

Max. Entfernung k [m]

(Bis zur Kurve in der Grafik oben betrégt der Riemendurchhang max. 0,2 % der Entfernung k.)

Min. Z (AT5)
Min.g (mm)
| |
| GroBe Min.Z | Min.o
OSP-E25ST | 24 38
OSP-E32ST |24 38
OSP-E50ST |36 57

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Maximale U/min / Hub Maximale U/min / Hub

U/min”!
Bei langeren Hiben muss die 1600
Geschwindigkeit entsprechend den TTT 1T Maxmint® L1 1] T[T T]
nebenstehenden Schaubildern reduziert 1400 - — EEEEr |
werden. v - - - - OSP-E32ST |
1200 s OSP-E50ST |
\
\
1000 T \
800 ANES
N
600 o
~4 N
400 .
3<1 .\\ o
200 il T A e -
0 >
0 02 04 06 08 10 12 14 16 18 20 22 24 26
Hub [m]

Die maximalen U/min in der Grafik entsprechen 80 % der kritischen U/min.

Le|Stung / Aktionskraft Leistung als Funktion der Aktionskraft

Aktionskraft [N]

Die Antriebe sind flr einen intermittierenden 3000 Y
Einsatz von 10 % konzipiert. — -— OSP-E25ST

2500 - — — - OSP-E32ST
Die zu erwartende Leistung ist abhéngig N OSP-E50ST
von der maximal notwendigen Aktionskraft

2000
der Anwendung. —

T —

Eine Steigerung der Aktionskraft fihrt zu 1500
verringerter Leistung. =

1000 i e e

500 - c—tee
0

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Leistung [km]
Hinweis: Die Grafik basiert auf einem intermittierenden Einsatz von 10 %.
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Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Kugelgewindespindelantrieb mit interner
gleitfithrung und kolbenstange fiir
prazises positionieren grosser massen

Die konsequent neu durchkonstruierte Produktgeneration fUr lineare Antriebe
|46t sich einfach und passgenau in jede Konstruktion formschédn integrieren.

Vorteile
¢ hohe KraftUbertragung

¢ hervorragende Gleit- und
Laufeigenschaften

e dynamische, prazise Positionierung

e sehr exakte Wiederholgenauigkeiten

Charakteristiken

ausfahrende Kolbenstange
Kugelgewindespindel
verdrehgesicherte Kolbenstange

Dauerbetrieb

e umfangreiches Zubehor

Deckelschrauben mit Innengewinde

Antriebswelle

Stark belastbare
zweireihige
Schragkugellager

354

Geschlitztes Aluminiumprofil
mit integrierten
Schwalbenschwanznuten

Permanentmagnet
zur Positionserfassung

Parker Hannifin Corporation
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Kolbenstangengewinde
nach ISO 15552 (6431)

Kolbenstange aus rostfreiem Stahl

Abdeckband aus rostbestandigem Stahl

Kugelgewindespindel

s
‘l ORIGASYSTEM PLU
VIR

il

Hilse mit innenliegender
Kugelgewindemutter

Gehen Sie den einfachen Weg und lassen Sie
alle Abmessungen in Ihr System einflieBen.
Die Datei ist fiir alle gdngigen Systeme und
CAD-Anlagen geeignet - auf CD-Rom oder
unter www.parker-origa.com

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Optionen und Zubehoér

OSP-E..SBR

Kugelgewindeantrieb mit interner Flihrung und

Kolbenstange

STANDARD-VERSIONEN
OSP-E..SBR

Standardkolbenstange

mit interner Flhrung und
integriertem Magnetsatz fiir
beriihrungslose Signalgabe.
Schwalbenschwanzprofil fiir
Montage des Zubehdrs sowie des
Antriebs selbst

KUGELGEWINDEPITCH

Die Kugelgewindespindeln sind in
verschiedenen Pitches erhaltlich:
OSP-E25SBR: 5 mm
OSP-E32SBR: 5, 10 mm
OSP-E50SBR: 5, 10, 25 mm

ZUBEHOR

MOTORBEFESTIGUNGEN
ENDKAPPENBEFESTIGUNG

Zur Montage des Antriebs an der
Seite der ausfahrenden Stange.

'__.-r—"

Flanschbefestigung C
Zur Montage des Antriebs an der
Seite der ausfahrenden Stange.

PROFILBEFESTIGUNG

Zur Montage des Antriebs an den
Schwalbenschwanznuten und am
Motorabschluss.

Schwenkzapfenbefestigung EN in
Kombination mit
Gelenkbefestigung EL.

- in axialer Richtung stufenlos
einstellbar.

356

AUSGLEICH Kolbenstangenauge

—
Fr=i

Kolbenstangenhalterung

Kolbenstangenausgleichskupplung

Fir den Ausgleich von radialem und
winkligen Versatz

MAGNETSCHALTERBAUREIHEN
RST UND EST

Fir beruhrungslose Signalgabe der
End- und Zwischentragerpositionen.

3

Parker Hannifin Corporation
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Kugelgewindeantrieb mit interner
Flihrung und Kolbenstange

GroBe 22, 32, 50
Typ: OSP-E..SBR

Standardversionen:
¢ Standardkolbenstange mit interner FUhrung

e Pitches der Kugelgewindespindel:
Typ OSP-E25SBR: 5mm
Typ OSP-E32SBR: 5,10mm
Typ OSP-E50SBR: 5,10,25mm

Optionen:
¢ \ersion mit Motorwellennut

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

OoOSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

Installationsanleitung

Verwenden Sie flr die Montage des Antriebs die
Gewindeldcher in der freien Endkappe und eine Profilhalterung
nahe dem Motorende.

Die Kolbenstange ist gegen Rotation gesperrt, darf aber nicht
fUr radiale Lasten Mx verwendet werden, die extern geflihrt
werden mussen.

Ein Ausgleichsteil, z. B. ein Kolbenstangenauge, wird
empfohlen.

Eigenschaften

Beschreibung

Baureihe
Montage

Umgebungstemperaturbereich
Installation

OSP-E..SBR
Siehe Zeichnungen

-20 °C bis +80 °C
in beliebiger Position

Schutzart IP 54

Material

Schlitzprofil Extrudiertes eloxiertes Aluminium
Kugelgewinde Stahl

Kugelmutter Stahl

Kolbenstange Edelstahl

Fiihrungslager
Dichtband
Schrauben, Muttern
Halterungen

Kunststoff mir geringer Reibung
Geharteter korrosionsbestandiger Stahl
Verzinkter Stahl

Verzinkter Stahl und Aluminium

Gewicht (Masse) und Tragheit

Wartung

Baureihe Gesamtgewicht | Bewegliche Tragheit Alle beweglichen Teile sind fir eine normale
(Masse) [kg] Masse [kg] [x 10 kgm?] Betriebsumgebung langzeitgeschmiert. Parker Origa empfiehit
- - - _ X . nach 12 Monaten oder 3000 km Betriebszeit eine Kontrolle
Bei Hub Om | Antibskopf E%HUb ﬁistgtrzll_llﬁlgpro Bei Hub Om E:I:?\}Iéltlgr und Schmierung des Antriebs sowie bei Bedarf einen
Hub Austausch von VerschleiBteilen. Beachten Sie bitte die dem
Antrieb beiliegende Bedienungsanleitung.
OSP-E25SBR | 0,7 3,0 0,2 0,9 1,2 11,3
OSP-E32SBR |1,7 5,6 0,6 1,8 5,9 32,0 Erste Inbetriebnahme
OSP-E50SBR (4,5 10,8 1,1 2,6 50,0 225,0 Die im technischen Datenblatt fUr die unterschiedlichen
Produkte angegebenen Maximalwerte dirfen nicht
Uberschritten werden. Vor Inbetriebnahme des
Antriebs muss der Benutzer die Einhaltung der EG-
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG gewéhrleisten.
Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Leistungsuibersicht nach

Eigenschaften ‘ Einheit ‘ Beschreibung
Baureihe OSP-E25SBR | OSP-E32SBR | OSP-E50SBR
Auswahl der AntriebsgréBe Pitch mm] |5 5 10 |5 |10 |25
Die folgenden Schritte sind fur die Auswahl Max. Geschwindigkeit [m/s] 0,25 025 |05 102505 1,25
empfohlen: Lineare Bewegung pro Umdrehung [mm] 5 5 10 5 (10 |25
' Antriebswelle
1. Uberpriifen Sie, dass die Maximalwerte in Max. U/min Antriebswelle [min"] 3000 3000 3000
der nebenstehenden Tabelle und der Tabelle Max. effektive Aktionskraft F IN] 260 900 1200
zu Querkraft/Hub unten nicht Gberschritten Dazugehdrige Drehzahl A [Nm] 0,45 1,1 18 |13 |28 (60
werden. Antriebswelle
2. Uberpriifen Sie die Lebensdauer/ ’\Ialrehzar}lnohﬁe ISSth H [Em] g’z ?2 2’2 2’2 3’2 g:
Wegstrecke in der Tabelle unten. e Tasiae L renza (Nm] ) , , 2|7,
3. Bei Auswahl von GréBe und Motor Max. zuldssige Beschleunigung [m/s?] 5 5 5
muss der durchschnittliche Drehmoment Typische Wiederholbarkeit [mm/m] | £0,05 +0,05 £0,05
unter Verwendung der Zykluszeit in der Max. Standardhublange [mm] | 500 500 500
Anwendung berechnet werden.
Querkraft / Hub
Querkraft / Hub
Die zuléssige Querkraft verringert sich mit Kraft F, [N]
zunehmender Hublange entsprechend den
nebenstehenden Schaubildern. 10007 | = OSP-E25SBR - Piteh 5 mm
. %0 4=0SP-E32SBR-Pitch 5mm |
800 .
. t . \ \\\ 2 = OSP-E32SBR - P!tch 10 mm
\ 6 = OSP-E50SBR - Pitch 5 mm
600 5= 0SP-E50SBR-Pitch 10mm |
R ——
:{E ] 500 N \ 3 =0SP-E50SBR - Pitch 25 mm |
j— 400 \\ \\\\
2 O 3 T 4\?5 =~
\
100 \‘1 — —
° 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Hub s [mm]
Maximale U/min / Hub Maximale U/min / Hub
U/min [1/min]
Bei langeren Huben muss die
Geschwindigkeit entsprechend den 8000 ‘
nebenstehenden Schaubildern reduziert 2750 \ \ 1=0SP-E258BR |
2 = OSP-E32SBR
werden. \\ \ |
2500 \\ \\ 3 = OSP-E50SBR
2250 O <,
2000 %\2 N
.
1750 \:\ \
1500 \\ \
1250 \\
1000
750
200 250 300 350 400 450 500
Hub [mm]
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Leistung / Aktionskraft

Die zu erwartende Leistung ist abhangig
von der maximal notwendigen Aktionskraft
der Anwendung.

Eine Steigerung der Aktionskraft fihrt zu
verringerter Leistung.

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Leistung als Funktion der Aktionskraft

Aktionskraft [N]

3000
N 1= OSP-E25SBR - Pitch 5mm
\\ 3 = 0SP-E32SBR - Pitch 5 mm
2500 \‘\ 2 = OSP-E32SBR - Pitch 10 mm
NN 4 = OSP-E50SBR - Pitch 5 mm
2000 NN 6 = OSP-E50SBR - Pitch 10 mm
AN ~ 5 = OSP-E50SBR - Pitch 25 mm
\\\\ =7 5 ~\\\\\
100 ™~ pe T
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Parker Pneumatic Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Trapezgewindespindelantrieb mit interner
gleitfiihrung und kolbenstange fiir genaue
positionieraufgaben

Die konsequent neu durchkonstruierte Produktgeneration fUr lineare Antriebe
laBt sich einfach und paBgenau in jede Konstruktion formschon integrieren.

Vorteile Charakteristiken
e Genaue Weg- und ¢ Kolbenstangengewinde nach ISO 6431
Positionskontrolle e Komplette Motor- und
Steuerungspakete

® Hohe Antriebskraft
e Umfangreiches Programm mit
* Selbsthemmend Befestigungen und Zubehor

* Gute Langsamlaufeigenschaften e Sonderausflhrungen auf Anfrage
¢ Einfache Montage
e Geringe Wartung

e |deal fur Niveauregelungen und

Anwendungen, die genaues
Anfahren von Zwischenpositionen
erfordern

Kunststoffmutter

Permanentmagnet
zur Positionserfassung

Antriebswelle

| J S
F

| J SIS

ey

J LS

Stark belastbare Stiitzringe mit geringer Reibung

zweireihige Schragkugellager

Deckelschrauben mit Innengewinde
zur Befestigung

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Parker Pneumatic Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Abdeckband aus rostbestandigem Stahl

Trapez-Gewindespindel

Kolbenstangengewinde
nach ISO 6431
(Pneumatikzylinder)

Kolbenstange
aus rostfreiem Stahl

oRIGASYSTEM i

Geschlitztes Aluminiumprofil
mit integrierten Schwalbenschwanznuten

Gehen Sie den einfachen Weg und lassen Sie
alle Abmessungen in lhr System einflieBen.
Die Datei ist fiir alle gdngigen Systeme und
CAD-Anlagen geeignet - auf CD-Rom oder
unter www.parker-origa .com

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Parker Pneumatic Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Optionen und Zubehoér

OSP-E..STR
Trapezgewindeantrieb mit interner Filhrung und
Kolbenstange

STANDARD-VERSIONEN

OSP-E..STR MOTORBEFESTIGUNGEN END- AUSGLEICH KOLBENSTANGENAUGE
KAPPENBEFESTIGUNG

Standardkolbenstange mit interner  Zur Montage des Antriebs an der

Flihrung und integriertem Magnet- Seite der ausfahrenden Stange. ==

satz fiir beriihrungslose Signalga- =

be. Schwalbenschwanzprofil fir
Mon_tage des Zubehdrs sowie des —
Antriebs selbst ]
E—
0 KOLBENSTANGENHALTERUNG

— —— FLANSCHBEFESTIGUNG C ¥
Zur Montage des Antriebs an der -]
Seite der ausfahrenden Stange.

ZUBEHOR

- KOLBENSTANGENAUSGLEICHS-
! KUPPLUNG
Fir den Ausgleich von radialem und
winkligen Versatz

PROFILBEFESTIGUNG

Zur Montage des Antriebs an den
Schwalbenschwanznuten und am
Motorabschluss.

MAGNETSCHALTERBAUREIHEN RST
UND EST

Fir beriihrungslose Signalgabe der
End- und Zwischentragerpositionen.

SCHWENKZAPFENBEFESTI-

GUNG EN in Kombination mit -
Gelenkbefestigung EL.

- in axialer Richtung stufenlos °

einstellbar. o

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Parker Pneumatic Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Trapezgewindeantrieb mit interner OSP

Fihrung und Kolbenstange GroBe —_ORIGA__
25, 32, 50 P

Typ: OSP-E..STR

Standardversionen:
e Schwalbenschwanzprofil fur Montage des
Zubehors sowie des Antriebs selbst
e PitchderTrapezspindel:
Typ OSP-E25STR :3mm
Typ OSP-E32STR: 4 mm
Typ OSP-E50STR: 5mm

Beriihrungslose Signalgabe Installationsanleitung
Bitte verwenden Sie den folgenden Magnetschalter: Verwenden Sie flr die Montage des Antriebs die
. indeldcher in
KL3096 (Typ RS-K, Ruhekontakt, Reed-Kontakt, mit fGe.W' Se dokc ert dgr e Profihal hed
Kabel) ,\r/le|en nd appe und eine Profilhalterung nahe dem
. . t .
KL3098 (Typ ES-S, magnetisch elektronisch, PNP- otorende
Schalter mit DIN-Stecker) Die Kolbenstange ist nicht gegen Rotation gesperrt und
muss extern geflhrt werden. Ein Ausgleichsteill, z. B. ein
Kolbenstangenauge, wird empfohlen.
Eigenschaften Beschreibung
Baureihe OSP-E..STR
Montage Siehe Zeichnungen
Umgebungstemperaturbereich -20 °C bis +70 °C
Installation in beliebiger Position
Schutzart IP 54
Material
Schlitzprofil Extrudiertes eloxiertes Aluminium
Trapezschraube Kaltgewalzter Stahl
Antriebsmutter Thermoplastischer Polyester
Kolbenstange Edelstahl
Fiihrungslager Kunststoff mir geringer Reibung
Dichtband Geharteter korrosionsbestandiger Stahl
Schrauben, Muttern Verzinkter Stahl
Halterungen Verzinkter Stahl und Aluminium
Gewicht (Masse) und Tragheit Wartung
Baureihe Gesamtgewicht | Bewegliche Tragheit Alle beweglichen Teile sind fr eine normale
(Masse) [kg] Masse [kg] [x 10 kgm?] Betriebsumgebung langzeitgeschmiert. Parker Origa empfiehlt
- - - _ X . nach 12 Monaten oder 3000 km Betriebszeit eine Kontrolle
Bei Hub Om | Antrihskopf E%HUb ﬁiﬁi}zﬂﬁgpm Bei Hub Om ﬁfﬁi‘tﬁp und Schmierung des Antriebs sowie bei Bedarf einen
Hub Austausch von VerschleiBteilen. Beachten Sie bitte die dem
Antrieb beiliegende Bedienungsanleitung.
OSP-E25STR 0,4 2,9 0,1 0,7 1,1 10,3
OSP-E32STR |0,9 5,4 0,2 1,2 3,9 29,6 Erste Inbetriebnahme
OSP-E50STR 2,4 10,6 0,8 1,6 24,6 150 Die im technischen Datenblatt fir die unterschiedlichen

Produkte angegebenen Maximalwerte dirfen nicht
Uberschritten werden. Vor Inbetriebnahme des
Antriebs muss der Benutzer die Einhaltung der EG-
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG gewahrleisten.

Parker Hannifin Corporation
Origa Division - Europe
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Parker Pneumatic

Leistungsuibersicht nach
GroéBen
Maximale Lasten

Auswahl der AntriebsgréoBe

Die folgenden Schritte sind flr die Auswahl
empfohlen:

1. UberprUfen Sie, dass die Maximalwerte in
der nebenstehenden Tabelle und der Tabelle
zu Querkraft/Hub unten nicht Uberschritten
werden.

2. Uberpriifen Sie die Lebensdauer/
Wegstrecke in der Tabelle unten.

3. Bei Auswahl von GréBe und Motor
muss der durchschnittliche Drehmoment
unter Verwendung der Zykluszeit in der
Anwendung berechnet werden.

Querkraft
/ Hub

1

Leistung / Aktionskraft

Die Antriebe sind fur einen intermittierenden
Einsatz von 10 % konzipiert.

Die zu erwartende Leistung ist abhangig
von der maximal notwendigen Aktionskraft
der Anwendung.

Eine Steigerung der Aktionskraft fihrt zu
verringerter Leistung.

Origa OSP-E Modulare elektrische Linearantriebe

Leistungsiibersicht

Eigenschaften ‘ Einheit ‘ Beschreibung
GroBe OSP-E25STR|OSP-E32STR |OSP-E50STR
Pitch [mm] 3 4 5
Max. Geschwindigkeit [m/s] 0,075 0,1 0,125
Lineare Bewegung pro Umdrehungj [mm] 3 4 5
Antriebswelle
Max. U, Antriebswelle [min'] | 15002 1500 1500
Max. effektive Aktionskraft F, |[N] 800 1600 3300
Dazugehdrige Drehzahl [Nm] 1,35 3,4 9,25
der Antriebswelle
Drehzahl ohne Last [Nm] 0,3 0,4 0,5
Max. zuléssige Drehzahl [Nm] 1,7 44 12
der Antriebswelle
EigenschlieBkraft F " [N] 800 1600 3300
Typische Wiederholbarkeit [mm/m] | 0,5 +0,5 +0,5
Max. Standardhublange [mm] 500 500 500
I Bezogen auf Schraubentypen Tr 12x3, Tr 16x4, Tr 24x5
2ab 0,4 m Hub max. 1200 min-1 zuldssig
Querkraft / Hub
Last
Fy [N]
300
— -— OSP-E25STR
250 - = = = OSP-E32STR
OSP-E50STR
200 \
150
N \
100 - > ~ \\
N, e
50 \.\~~_----\‘
B e e el T Y
—————— ——" i — —
0
0 100 200 300 400 500 s [mm]
Hub
Die Grafik basiert auf einem intermittierenden Einsatz von 10 %.
Leistung als Funktion der Aktionskraft
Aktionskraft [N]
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